SPECYFIKACJE TECHNICZNE

DLA

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s4 wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych, ogrodzen , odwodnienia i uksztaltowania terenu przy Zespole Szkot
Ponadgimnazjalnych w Chelmie Slaskim,
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D= M = 00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sa wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych , ogrodzen . odwodnienia i uksztaltowania terenu przy Zespole Szkol
Ponadgimnazjalnych w Chelmie Slyskim,

1L WSTEP

1.1 Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sa wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych , ogrodzeni , odwodnienia i uksztattowania terenu przy Zespole Szkot
Ponadgimnazjalnych w Chelmie Slaskim.

Roboty obejmujg;

wyznaczenie trasy biezmi chodnikdw

1 parkingdw, usytuowanie boisk
usunigcie krzakow

zebranie humusu

rozbibrki elementow drop:

.ciecte nawierzchni

. zdjgeie mmakow

. demontaz barier

. rozebranie nawierzchni bitom.

« rozebranie podbudaw

wykonanie wykopéw

wykonanie nasypow.

wykonanie studzienek drenarskich przykanaliki
100mm

drenaz 160mm

korytowanie 7 zageszczaniem
warstwy odcinajace - geowlbknina
Studnie rewizyne d=1200mm
Uzupehianie poboczy
Krawezniki bet,
Chodniki z kostki brukowej
Obrzeza chodnkowe
Zielen humusowanic z obsianiem trawsg
Schody 1 pochylnia
Zjazdy na drogi boczne
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1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja lechniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowany przy zlecaniu i
realizacji robol wymienionyeh wpkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specylikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot objetveh
ponizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi
dla poszezegolnych asortymentéw robét drogowych

D~ M -00,00:00 - WYMAGANIA OGOLNE

D-01.01.01

D-01.02.01
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D - 020301
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WYZNACZENIE TRASY W TERENIE

USUNIECIE KRZAKOW .

ZDIHCIE WARSTWY HUMUSU
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I PRZEPUSTOW
ROBOTY ZIEMNE
WYKONANIE, WYKOPOW W GRUNTACH NIE SKALISTYCH
WYKONANIE NASYPOW
KANALIZACIA DESZCZOWA studnic drenarskie
SACZKI PODLUZNE Z TWORZY WA SZTUCZNEGO
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAG ESZCZANIEM PODLOZA
WARSTWY FILTRACYINE (rozdzieljgee) = geowldknina
PODBUDOW A Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
KRAWEZNIKI BETONOWE
CHODNIK Z BRUKOWE] KOSTKI BETONOWEI
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
ZIELEN
SCHODY I POCHYLNIE
ZIAZDY NA DROGI BOCZNE

NAWIERZCHNIE BOISK SPORTOWYCH 1 BIEZNI

1.4, Okreslenia podsiawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
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1.4.1, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czeéé stanowiacy odrgbny element konstrukcyjny lub tcc‘rmulogczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezel). _

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przezmaczony do michu
pieszych. )

1.4.3. Dhugosé mostu - odleglodé miedzy zewngtrznymi krawedziami pomOSTu, a w przypadku mostow
hukowych z nadsypka - odleglodé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju poj azddw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygo'tuwana; przeznaczona do ruchu pojazdow
obshigujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.
1.4.6, Dziennik budowy - zesz}'t z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiqcy  wrzedowy  dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznodci zachc-dzauych w toku wykonywania robodr,
rejestrowania dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polcccn 1 mn:.] korespondencji tech.lduz'.'le_]
pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. Estakada - ::-blekt zbudowam nad prze:zkodq_ lerenowa,_ dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego. _
1.4.8. InZynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych ( WYZNaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej
wyznaczeniu poinformewany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie
kontraktern. '

1.4.9, Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez W \konawc:t?J upawaimona do kierowania robotami i do
.stqpowmla w jego imieniu w sprawach realuaup kontrakiu. :

1.4.11. Korona drogi - jezdnia U'Zd.me; z poboczaml lub Chodm_kar'u zatokan’u pasami awaryjnego postoju 1
pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13. Konstrukeja noéna (przeslo lub przesta obicktu mostowego) - czedd obiektu oparta na podporach
mostowycll, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wyk'oﬁu, ku’;fajest ograniczona korong drogi 1 skarpam rowow.
1.4,15, Koryto - element uformowany w korpusié drogowym w celu uloZenia w nim konstrukcji nawierzchni,

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez InZyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robgt w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych
zalgeznikdw. Wpisy w ksiazce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17, Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakccptdwane przez Zamawiajacego,
niezbecne do przeprowadzenia wszelkich badaf i prob zwiazanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszellde tworzywa mezqune do wykonania rohér, zgodne z doku'nenta" ia projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakoeptowane przez Inz:rmera

1.4.19, Most - obiekt zbud \,ovvan; nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego. :

1.4.20. Nawierzchnia - wa:sma lub zespdt warstw stuzacyeh do przejmowania i rozkladania obcigzen od

ruchu na podlozZe gruntowe i zapewniajacych dogodne wanmki dla ruchu.

Warstwa scieralna - gorna warstwa nawicrzchni poddana bezposrednio uddziaé;nwniu ruchu i czynnikéw
atmosferyeznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sig m.Lcdzv warstwy scieralng 2 podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenic naprezen w nawierzchni i przckagywame ich na podbudowe.

Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierdwnesei podbudowy lub profilu istniejace;
nawierzchni,

Podbudowa - dolna czedé nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skladac sie z podbudowy zasadniczej | podbudowy pomocniczej.
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Podbudowa zasadnicza - gomna czesé - podpudowy spelniaj aca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona skladad sig z jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelmaj aca, abok funkeji nosnych, funkcje zabezpicczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstck podioza. Moze zawierad warstwe

mrozeochronna, odsaczajaca lub odeinajaca,
Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorcj giéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami

dziatania mrozu.
Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przemkama czgstek drobnych gruntu do

warstwy nawierzchni leZacej powyzej.
Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzema wody prz:dostajqcej sig do nawierzchni,

1.4.21. Niweleta - Wysokoscmwe i gcometrycm rommm;mc na plaszcz}zme pionowego przekroju w osi
drogi lub obicktu mostowego. ;

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wxadukt r.atakada, tunel kladka dla pieszych i prchust

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga apt’.‘Cj&]l‘Ile przygotowana i odpow 1cdn10 utrzzymana do prchrowad_fﬂma
ruchu publicznego na okres budowy. = - ; 5 g i

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoéé - zgodnosc kannywanych 1obét 7 dopuszczonymi tolermlqarm a
jesli przedzial tolerancii nie zostal okrcsiony -z pI‘ZE»thD}Tﬂ.l tOIEI&nCJ ami, przx ]mowaqmn zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych Al :

1.4.25. Pas drogowy - wydzlr:lony hmarm gmmcmyrm pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
1 zwiazanych' z nig ‘wzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rdwnies obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzqdzcn chmmacvch ludzi i srodomsko przcd uciazliwosciami
powodowanymi przez ruch na dxodzc :

1.4.26. Pobocze - \,zqsé knmnv drt)gl przezmczona do chwalowe g0 postoju poJ jazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do mchu pn.szvch, s%uzqca chnocz‘,sme do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni. b s : : ;

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodz.my lub nasypowy, leZa»y pod namerzchmq do glebokoscl
przemarzania. s o )

1.4.28. Podloze ule.;szone nawwmchm . goma warstwa pod&om lez'[ca bczposrcdn_o ped nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowla.negc i whasciwego wykonama nawierzchni,

1.4.29. Polecenie InZyniera - wszelkie pcleccma przekazme vaonawcy pr?ez InZzyniera , w form.e pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych Spraw zw:qzarych z pr0wad7&mem budowy,

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii proj ek‘;owej

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polagczen ia drogoweoo lub cafkowita
madernizacja/przebudowa {znuana parametrow ECCII‘GITVCZII\Ch tra»y w plame i przekmju podhuinym)
1stniejacego polaczenia,

1.4.32. Przepust — budowla o przekro_]u poprzeczm'm zamk_mq‘rvm pr?emaczona do prze;:ruu. adzenia cieku,
szlaku wedrdwek zwierzat dziko zyjacych fub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element smdoms;(a naturalnego, stanowiacy utrudn’eme W [CathL_]l zadania
budowlanego, na przvklad dolina, bagno rzeka, szlal-: wqdmwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34, Przeszkoda sztuczna - dzw}o udzkie, stancmque utrudmemc W r"aLzaql zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag p1eszv Tub i’D‘.\-eIOWV itp.

1.4.35. Przetargowa doky 1msntac_7a prajektowa - czgéd L.o.l(Lmthach projektowej, ktdra wskazuje lokalizacie,
charakterystyke i wymiary obiekmu dea-.egﬂ przedmictem rahat,

1.4.36. Przyczdlek - skrajma podpora obicktu moﬂowego Moze skladac §ig £ peinej 5c.1any, stupdw luh innych

form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komér. :

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzqd.kowame i pxz,’moceme pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

1.4.38. Rozpigtod¢ teoretyczna - odlegiodé miedzy punktami podparcia ( }o?}'Skami} przesta mostowego.

1.4.39. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiadukm:) - odleglosé miedzy zewnetrzoymi krawedziami
konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadie] do osi podiuinej, obgjmuje catkowitg szerokodd
konstrukeyjna ustraju niosacego. .
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1.4.40, Szerokoéé uzytkowa obiektn - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczonma dla poszczegolnych
rodzajow ruchu oraz szerokosc chodnikéw mierzona w swietle poreczy mostowych z wylqczeniem konstrukcji
przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz 1obét z podaniem ich ilodei (przedmiarem) w kolejnosdci technologicznej ich
wykonania.

1.4,42, Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
migjsca wymienione w kontrakeie jako tworzace czeéé terenu budowy.

1.4.43, Tunel - obiekt zaglebiony ponizej pozmmu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pleszego. .

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejows lub inng droga dla bl:z_kaﬁzxjn:go zapewnienia
komunikac]i drogowej 1 ruchu pieszego. '

1.4.45. Zadanie budowlane - czqéc przeds1qw31qc1a budowlanego stanowigea odrebng catodé konstrukeyjna
lub technologiczna, zdolna do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaé na wykonywaniu robét zwiazanych z budowa, modermzac;a; przcbudowa, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu,

1.5. Ogolne W}maoanla dotyezgce robot

w }rkonaw ca-jest odpowiedzialny za jakosé vwkonanych robét, be;rpiec.-',enstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie uraz za ich zgodnom. z dokumemaqq projektows, ST 1
poleceniami InZyniera. .

1:5:1. Przek.rzame lerenu budowy

Zama\a’lajacv w terminie o]creslnnym W dckumcnt.in,h komraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i
wspébrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz repcmw dziennik bndnwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawey spoczywa odpomedzm.lnoéc za oc‘u‘onq przekazanych mu puﬁktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzune lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt. ; :

1.5.2. Dokumentacja pro;ekmwa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach uhowy, uwzg]:dmaja«.ym podzial na dokumentaqq projektowa:
Zamawiajacego; wykaz pozycji, kidre stanowia przetargowa dokumentacjg pr(}]ektowq oraz projektowsa

dokumentacje wykonawczg ( tcchmcz:ns@ 1zostang przekaz;ane Wykonawcy,
Wykonawey; wykaz zawtcrajacv spis dOK‘leEnTElCJl projektowe, I-ctorq W ykonawca oprax,uje w r'tma\,h ceny
kontraktowej. ; ;

1.5.3, Zgodnosé robét z dokumcntac;q prq]ektowa iS8T

Dokumentacja projektowa, ST 1wsz jstkje dudatkowe dohu:nﬂnt‘," przekazane Wykonawey przez

In?yme*a stanowig czesé umowy, a wymagania okreslone w chccbv}ednvm z nich sq obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte'byly w calej dokumentacji. -

W ptzypadlm rozbieznoéci w ustaleniach poszezegolnych dokumentow obo‘.\rxqmjc kolejnosé ich
waznosci wymieniona w .Kontraktovwch warunkach Dgolnych" (,.Ogolnych warunkach umowy™),

Wykonawca nic moze wykorzystywac bleddw lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast pmvladomlc Im:ymera Lmry pudcjrme decyz;e; o wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku mzmenoscx W‘Pr.lary pudanc na plsrmc 53 Wa?.mqsze od wy’marow okreslonych na
podstawie odezytu ze skali rysunku. ;

Wszystkie wykonane roboty i d.ostarczon.. ‘materialy beda zgum" z dnkurﬂentatja projektows i ST,

Dane okreslone w dokumentacji projektowe] i w ST beda uwazane za wartodei docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach ckredlonego przedziah tolerancji. Cechy materialdw i élementéw
budowli muszg wkaszac zgodnos., z okres]an}nu wynugamarm a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszezalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie qua w pe}m zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli; to takie materialy zostana zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponuwmc na koe.zt ijkonavrc V.
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1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektéw (jezdnie, $ciczki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzqdzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego
robadt, . i ¢

Przed przystapieniem do robét Wykonawea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien
byc na biezaco aktualizowany przez Wykonawceg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponewnego zatwierdzenia projektu. _ 2

W czasie wykonywania robdt Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie obshigiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zepewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. = S A Co-

Wykonawca zapewni stale warunki widocznoéei w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. . o .

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akeeptowane przez InZyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczeciem w spesab
uzgodniony z InZynierem oraz przez umieszczenie, w miejseach i ilosciach okreélonych przez [nZyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane

przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot, i

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, e jest wlaczony
w cene kontraktowa. : e S -

Roboty o charakterze inwestycyjnym _ e ) :

Wrykonawea jest zohbwia._zany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu a2z do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robét, ;

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porgcze, odwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegaweze oraz ‘wszelkie inne érodki niezbgdne do
ochrony robér, wygody spolecznodei 1 innych, P e ST

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi Iub wyTaznie

oznzkuje teren budowy, w sposob uzgodniony z InZynierem.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pejazdéw i maszyn pracujacych przy realizacii
robét, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposéh uzgodniony z Inzynierem. '

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwicéci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgedniony z Inzynierem oraz przez umieszezenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacynych, kiérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawece w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot, :

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, e jest wigczony
w cene kontraktowa. R e . '

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robat

Wykonawca ma obowiazek znad 1 stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyezace
ochrony érodowiska naturalnega. _ = , ;
W okresie trwania budowy | wykanczania robét Wykonawca bedzie:
utrzymywac leren budowy i wykopy w stanie bez wady stojace;j,
podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosovwanie sig do przepisow i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwodci dla
056b Iub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania,
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na;
lokalizacjg baz, warsztatéw, magazyn6w, skladowisk, ukopéw i drog dojazdovych,
sredki ostroznoéci i zabezpieczenia przed: - _ :
zanieczyszozeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszezeniem powietrza pylami i gazami, .
mozliwodcia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowsj,
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Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenic baz produkceyjnych, w pomieszezeniach biurowveh, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach.i pojazdach. )

Materiaty fatwopalne beda skdadowane w spascb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osch trzecich. " _

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZarem wywoltanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. ' '

1.5.7. Materiaty szkocdliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda. dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszeza sig uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. s i S

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobats techniczna wydana przez
uprawnionq jednostks, jednoznacznie okreélajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko, o "y S Y Lime
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu robét ich
szkodliwosc zanika (np. materialy pylasts) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymad
zgode na uzycie tych materiatéw od whasciwych organéw administracji pafstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy,
© 1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej s 2 '

Wykonawcea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podzienme, takic
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od edpowiednich wladz bedacych whascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlagciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy. i BT e e By

Wykonawca zobowliazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja byc wykonane w zakresie przelozenia imstalacii i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakeie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspdipracawal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawea bedzie odpowiadad za wszelkic spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
~ Zamawiajacego. . . = ol L RE s

Jezeli teren budowy przvlega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowad
Toboty w sposob powodujacy minimalne niedogocnodei dla mieszkaricéw, Wykonawea odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkariowe] w sasiedztwie budowy, spowedowane jego dziatalnoicia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawea a
wlascicielam nieruchomosei i dotyczacych korzystania z wlasnoéei i drog wewnstrznych. Jednakse, ani
Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgdq one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach vinowy, PR TR ;

1.5.9. Ograniczenic obeiazen osi pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowat sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niczbedne
zezwolenia { uzgodnienia od whasciwych wadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze polecié, aby
pojazdy nie speiniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obeigZenie osiowe nie beda dopuszczons na swiezo ukenczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykenawea bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami InZyniera. : : :

1.5.10. Bezpicczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawea bedzie przestrzegad przepisdw dotyczacych bezpieczeristwa i
higieny pracy. : ; :

W szezegalnoscl Wykonawea ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelnizjacych odpowiednich wymagan
sanitarnycl. : , o
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Wykonawca zapewni i bedzie uh-zy_mywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla achrony zycia i 2drow1a o0sab zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie kuszt}’ zwiazane z Wv'petmemem wymagan okreslonych pi)wyzcj nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglq_dmone w cenie kontraktowq

1.5.11. Ochrona 1 utrzymanie robot

Wrykonawea bedzie odpoviadal za oc_h.ronq robét i éa wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do
robdt od daty rozpoczeeia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inzyniera.

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposab, aby budowla d:ogo\aa lubj _]e_} elementy byty w zadowa]ﬂJ acym stanie przez caly
czas, do momentu odbiotu ostatecznego. . '

Jesli Wykonawea w Jalquolwmk czasic zamcdba utrzymanie, to na polecume Inzyniera powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 Eodzmy po otrzymamu tega polecema

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i mmch prz"plsow

Wykonawca zobomq_zany jest znacé wszystkle zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sa w jakikolwiek sposéh zwiazane z
wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni. deowxedztalny Za przl:st[zegame tych postanovntn pndcms
prowadzenia robat.

Wykonawca bedzie przestrzega» praw patcntcwch i quzm W pelni odpomedzialny za wypeienie
‘wszelkich wymnagan prawnych odnogdnie znakéw f'nmowch nazw lub umv-:h chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zmazanych z wykonywaniem robét;
Wykonawca bedziz gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odnoéne dokumenty i przedstawial je na kazde
zyczenie Inzyniera. Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wydatki wynikie z lub zwiazane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patenrowych pokryje Wykonawea, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenies wymkme z wykonama. projektu luh specyﬁkac_]; dostart.:zonej przez InZyniera. .

1.5.13. Réwnowazno$é norm i 7b1{)ro“ przeplsuw nravmych

Gdziekolwiek w dekumentach kou‘mkm\wch powolane sq konkreme normy i przepisy, ktére
spetniac maj anglcndiy, sprzet i inne towary oraz wykunan ¢ 1 zbadane raboty, beda cbowiazywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydama powolanych norm i przepisdw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panistwowe
lub adnosza sig do konkremego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inyniera: Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich
PrOpONOWANY T .4.1"ucnmkarm ml_s,:q byc dcldauue Dp‘lSﬂ.IlE przez W }konawcq i pr7ed}020nc Inzvmerow do
zatwierdzenia. 3 :

1.5.14. Wykopahska

Wszelkie wykopaliska, monety, przed_mid_l_.“y wartoéciowe, budowle oraz inne pozostalosci ¢ znaczeniu
gealogicznym lub archealogicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnoéé Zamawiajacego.
Wykonawea zobowiazany jest powiadomic¢ Inzyniera i postgpowad zgodm‘e z jego poleceniami, JeZeli w
wyniku tych polecenn Wykonawca poniesie koszty lub wystapia opoznienia w robotach, Inzynier po
vzgodnicnin z Zamawiajgeyrmn i W vkonawea ustali wydiuzenie czasu wykonania rnl"ot ilub wysokosc kwoty,
0 ktdra nalezy zwigkszyd ceng kuntraktowq 5

1.6, Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki konua.ktu _przewidﬁjq: reél_iz_ach]

Wykonawea zobowiazany jest zzbezpisczyé Zamawlajacvmu; pomieszczenia biurowe, sprzet,
transport oraz inne urzgdzenia Towa‘zywacce, zgodnie z 'mﬂragamanu podanymi w D-M-00.00.01 ., Zaplecze
Zamawiajacego”. ; :

2.MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmunicj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rehét, Wykonawea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zimawiania lub wydohywania tych materialéw jak réwnisz
odpowiednis $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialdw.
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Zatwlerdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza aut-:-matyczm-: ze wszelkie materiaty z
danego Zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badaf w celu wykazania, 7e materialy uzyskane z
dopuszczonego Zradta w sposdb ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolefl od wlascicieli i ednosnych wiadz na pozyskanie
materialow ze zrodet miejscowych wiaczajac w to frédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta., _

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowans przez sicbie metode wydobycia i selekeji, uwzclqd.majqc
akmualne decyzje o eksploatacii, organdw administracji pastwowej 1 samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosd za Spc}memc wymagan 1losc10wy chi jakoscmwyn:h
materialdow pochodzacych ze zrodet nne_]Scuvwc‘r

Wykonawea ponosi wszystkie koszty, z tytuha wydobym.l mtcrm}ow dz;.crzawv 1 inne jakie okaza
sie potrzebne w zwigzku z dosta.rczcmcfn materialéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formov» ane w hatdy i wy‘corzw stane przy zasypee. itekultywacji terenu po ukoniczeniu
robat,

Wszystkia ﬂdpDWlEdme rnatenak} pozvskanc z wykopdw na terenie budnwy luh z innvch miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystzne do rcbut lub odwwzwne na odklad edpowiednio do
W‘ymaﬂan umowy lub wskazan Inzyniera.

- Wykonawca nie de.zxe prowadzic zadnych vwkopqw w obrq_blc tcrcnu budcv—v poza tymi, ktdre
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach imowy, chyba, Ze uzyska na to pisermnna zgode Inzyniera.

Eksploatacja Zrodel materiatow quz:le zgodna z wsze}kum re gu]ac; ami prawnwm obowiazujacymi
na danym obszarze.,

2.3. Materialy nie. odpomad aj gce m magamom

\Iatana}y nie odpowmdajqce wymagamnm zostana pzzez W\'konawcq wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jedli Inz ynier zezwoll Wykonawcey na uzycie tvch
materialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewartodciowany (skorygowamj przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptcwane matena}y Wykenawca
wykonuje na wlasne ryzyko, lmzqc sig¢ Z jego nle przyjq..len, uhumquzm i nw?aplacemem

2.4. Warlamowe stusowame matermlow

Jesli dokumentacja proj iektowa lub ST przemdujq mozliwaic wamar’rowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
godnie przed uzyciem tego materiaty, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. thl any 1 zaakuﬂptuwanv rodzm materialu nie moze byé
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera. : - :

2.5. Przechnwwame i sktadcm anle materialda

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo akiadowanc ‘natcnafy do czasu gd\ beda ore uzyte do robar,
byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, za.buvva.l'y swoja Jakosc i wlaacmosu 1b v"‘hf dostepne do
konrroli przez InZyniera.

Miejsca czasowego skladowania ma%ena{uw deu zlokaluovmne w obr¢blc terenu ::udowy w
migjscach uz; n:uimcm} chz Inzymerem lub poza terenem bl..dowy w nuejscach zorva‘nzowanycn przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzymera

2.6. Inspekcja wytwonu materialdw

Wytwdrnie materialdw moga '-:.-yé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnodei stosowanych metod produkeji 2 wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwodci. Wyniki tych kort:oh quaL stanowu. podstawe do akceptacji okreslone] partii
materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy [nZynier bedzie Urchmwadza} inspekcje wytworm muszg byc spe}mrme
nastepujace warunki:

Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace; i pomoc W vkonawcy oraz producemd materialdw w czasie
przeprowadzania inspekeji,

Inzynier bedzie mial wolny dostep, w do wolnym czasie, do tych czedci wytworni, gdzie odbywa sie prcdul«.qa

materialéw przeznaczonych do realizacii robét,

i o
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Jezeli predukzja odbywa sig w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wrykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie taklcgo sprzgtu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakosc wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z
oferta Wykonawcey 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekeie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w wymlemonv\,h
wyzej dokumentach, sprzet powinien byé¢ uzgodmon} i zaakceptowany przez Inzyniera,

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okredlonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera,

“\prqu‘ bedacy wlasnodcia Wykonawcey lub wynajety do wykonania mbm ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodcnw:ska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzvtkowania. .

W }komwm dostarczy Inzynierowi kopic dokumentow potv.";erdzajacvch dopuszczeme sprzetu do
uzytkowania i badait okresowych, tam gdzie jest to wymagane przapxsam:

Wykonawea bedzie konserwowac sprzgt jak réwniez napraw 1aé lub wyrruemac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwoéé wariantowego uzycia Sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akeeplacjg przed uzyciem sprzqru Wybrany sprzqt po akceptacp Inzy'ruera nie moze by¢ ]JD{IIIEJ zZmieniany
bez jego zgody,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzema i narzqd.na nie gwarantujace zachowama warunkéw umowy,
zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszu,:one do mbnt :

4. TRANSPORT

Wykonawca jest mboma.zam do stosowama jedynie Lakxuh srod]mw tansportu.. ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakoéé wykonywanych rcbotl wladciwoscl przewoZonych materialdw.

Liczba srodkaw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bc;_dg spetniaé _wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych naciskdw na os i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dcpuszuone przez [nzyniera, pod warunkiem
P[Z\-WEOHSThd stanu pierwotnego uzytkowanych odeinkéw drdg na koszt Wy konav»cy

Wykonawca bedzie usuwacé na hiezaco, na wlasny koszt, ‘wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na d.roaa‘.h publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest cdmowued?mh) za prowadzeme robdt zoodme z warunkami umowy oraz za Jjakaosc
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych 1obot, za ich zgodnosé  z ‘dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem. organizacji mdot opr cowanym przez W yLomwcn oraz poleceniami
InZyniera. :

Wyknr\awca jest odpowiedzialny za s*osowar*e vnemdy wykonjwama robdt.

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wry wytyczenie w planie { wyznaczenie wymkosm
wszystkich elementow robot zgodnie z wvnuara'm i rzqdnynn Okﬂ:blﬂ‘ﬂ ,mu W dokumemacp projektowej lub
prm—.kazan vmi na pismie przez Inzyniera,

Bledy pop\,tml:-nc przez Wyktmawcq w wytyczeniu i wvznai.zamu rotot zostana, usuniete przez
Wykonawee na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze siz smtk_lt:m oI du zawartego w danych
dostarczonvch Wykonawcey na pismie przez InZyniera.

Sp:awd.zhnu, wytyczenia robot lub wyznaczenia W‘_‘(SOKI.):;CI Przez I.nzauera ne zw.il"na Wrykonawey
od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

[nynier podejmie decyzje w e WSEC].]QC}J aprawach zmq_z,.nvch z ]akas»la robot ocena ]akClSCl stosowanych
materialéw 1 posiepern robot, a takze we wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja Dokumentacji
Projektowe; 1 ST oraz dotyczacych akeeptacji wypehienia warunkdw Kontraktu przez Wykonawee,

ecyzje Inzyniera dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot bgda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dckmncntawp projektowe] i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzymer uwzelqdnl wyniki badan materialéw 1 robot, rozrzuty
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jakodé tych matcnafow j

normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszlodei, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez
Inzyniera, pod grozha zatrzymeania robét. Skutki fi inansowe z rego tytutu pomesw Wykonawea,

6. KONTROLA JAKOSCI ROB()T

6.1, Program zapewnienia jakos'ci"

W}konaw\,a jest znbuquanv opracowac i p:zccista\mc do akccptacll Inzymura Program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci W vkonawca powinien okreslic, zamierzony sposdb wykonywania
robét, mozliwodei techniczne, kadrowe i pIan urgamzacp robot gwarantuJa_cy \wknnamc robét zgodnie =
dokumentacja projektows, ST oraz ustalemaml e

Program zapewnienia Jakosm powmwn zamerac
a) czgse ogolng opisujaca; g : :

arganizacje wykonania robot, W tym terrnmy i sposob prow: adzema robot

organizacje ruchu na budowie Wwrazz oznakowamem m‘oot ¥ :

sposob zapewnienia bhp., . :

wykaz zespoléw roboczych, ich kwahtlkan:Je i nrzygotowame prakt}czne 3

wvl-:az 0s6b odpowmdaahly chzd _rakosc i terminowosd wykonania poszczegolnych elementow robot

system (sposdb i prm:edurq} proponowanej kontruh i sterowania jakodcia wykonywanych robét,

wyposaZenie. w.sprzgt i ‘urzadzenia do ponnarow i kontroli (opis laburamnum wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecic prowadzeme badas), " L
sposob oraz forme g;mmadzema wynikow .badaii laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw stequcych a takse wyciaganych wmos]cdw i zastosowanych korekt w procesie
tc‘.hnolomcznym, proponowany spgsob i forme przekazwama tych informaciji In:’:ymerouﬂ
b) czgsc szczcgolm\q oplsu}aca_ dla kazdcgo a.sortymentu Tobét;

wykaz ‘maszyn 1 mzqdzcn stosowanych na-. budomc z Ich parameiranu tcclmlcmyrm oraz

wypmazemem w mecham.zmy do sterowania i m,zaﬁzema pumlamwn -kontrolne,

rodzaje 1 ilosc drodkéw transportu oraz mzqdzcn do magazvnw ania 1 zal*aciunku materialéw, spoiw,

lepiszezy, kruszyw 1tp, i :

sposob zabezpieczenia 1 ccm'ony {a:.unkow plzcd utratq IC]']. wladciwosci w-czasie tranqurtu

sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czﬂsmthwus\_ poblerame probek, [egahzac;a i

Sprawdzame urzadzen, itp. } prowadzonych podczas dostaw matmaluw wvmurzama rmeszanek i
wykonywania puszczegohlych elementow robot, ; : et -

sposdh postqpowama z matena{am 1 mbotan'u nie odpomadaj q_cyml wvmag&nmm

6.2. Zasady kmttrob;akuscn robét .

Celem kentroli rob-:-t qu.zif' Iakle stcrowame 1c]1 przygotcw&meﬂ i wykonam\.m aby osiagngé
zalozong jakosé robat.

Wykonawca jest oapowudzuajn) za pehaq kontrole robot i jakosci materialéw. Wykenawca zapewni
odpowiedni -:,wtem kontroli zaakceptowany przez - Inzyniera, whaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pebieraiia probek 1 badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem sy:,temu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy prchmwnd7en1a
badan w celu zademonstrowania, ze pozmmmh wykonywa,ma jest zadowalajacy. -

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i ‘badania materiatéw oraz robét z czestotliwodcia
zapewniajaca St'merdzeme ze robow wykonano zgodms z, wymaf*amanu zawartymi w dokumenl.aql
projektowej 1 ST

Minimalne wyr".agama co do zalcresu badan i ICh czeqmthwosu. aq ckreslone w 8T, normach i
wytyeznych. W przypadku, gdy -nie zostaty ome tam. I:lk.reslone, InZynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnié wykonanie mbot zgodnie 2 umowa, - y

W ykonaw::a bedzie posiadaé odpomcdme dwiadectwa 'w;dane p'-z=7 upowaznione jednostki, Ze
wszystkie stosowane urzadzenia - posiadaja wazng legahzaqc zosta{y prawidlowo \aykahbrowam i
odpowiadaja wymogom norm okreslajacych proced.lry badan.

Inzymier bedzie mied nicograniczony dostep do pomieszezen Ia‘ooratorv_]n ych, w celu ich inspekeii,

InZynier bedzie przekazywac kaonav.ﬂy pisemne informacje o jakichkolwick niedociggnieciach
dotyczacych urzadzed laborateryjnyeh, - sprzgty, zaopatrzenia ]aboratonum, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, z& moga wplynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie ‘do robét badanych materiatéw 1 do‘pu“{l je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigria w pracy Iaboravonurr vaonawcy Zostang usumt;_te i stmardzona zostanie odpowiednia
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6.5. Raporty z badaii

Wszystkie Koszty zwiazane z - organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow penosi
Wykonawcea. ' > .

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobicrane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe ‘elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienistwem wytypowane do badar. . Sl _ : :

Inzynier bgdzie mied zapewniona mozliwos¢ udziahu w pobieraniu prébek. _

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera. W Tt I AL i

' Na polecenie Inzyniera , Wykonawea bedzie przeprowadzaé na wlasny koszt dodatkowe badania tych
materialow, ktdre budza watpliwosei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie Zostana przez

Wykonawcg usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. - -
6.4. Ra_{ianiéipbnﬁéry'_ . g PN e T B : ;

_ Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakéc;p'_tQWau_ne_przp;I'I_nzyuicra_L-l"'.'_- e e e T R P o

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawea powiadomi Inzyniera o rodzaju, migjscu i
terminic pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru Iub badania, Wykonawca przedstawi na pidmie ich

wyniki do akceptacii Inzyniera.

Vv_’ykonawc_a'_ﬁqdzie'przéka'zyt?faé Inzvmemu.l kopic ';r_épo'r'féw z wynrkaml badan jak najszybciej, nie

pé2nic] jednak niz w terminie okrelonym wprogramie zapewnienia jakosci. - ._ _ i
Wyniki badari (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez

niego wzoru lub innych, _prz_t:z"ni;gp_za';prob_dt\%sin'ych_. Gal

* 6.6. Badania prowadzone prz"e_z_ Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzania materiaiow i tobét, Inzynier uprawniony jest do do
dokonywania kontroli, pobierania prébek 1 badania materialow niezaleznie od Wykonawey. Zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcey i producenta materiatow. S

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemi kontioli robét prowadzonego przez ‘Wykonawce, poprzez
micdzy innymi swoje badania, bedzie oceniat zgadno$é materialow 1rob6t z wymaganiami ST na podstawie

- wynikéw whasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badaf dostarczonyc h przez Wykonawcs.

Inzynier powinien pobieraé prébki materiatow i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawey, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawey sa niewlarygodne, to InZynier oprze sig
wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i 1obot z dokumentacja projektowa i ST.
Moze réwniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych Iub dodatkowych badar
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtémych lub dodatkowych badan i

pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawee,

6.7. Certyfikaty i deklaracje : _ __
Inzynier moze i]__opuéci‘d deo uzyeia tylko te materialy, I_ct_éré posiadaja: e j
certyfikat na znak ‘bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono “zgodnosé z krvteriami technicznymi
okreslonymi na podstawic Polskich Norm, aprobat technicznych oraz. wlasciwych przepisdw i
dolumentéw technicznych, = ¢ i e 0 os e T : :
deklaracje zgodnosei lub certyfikat zgednosct z:
Polska Norma lub . S R e TR O : ' .
aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustznowiono Polskicj Normy, jezeli nie -
. sa objgte certyfikacja ckreslong wpkt1 . ' A - ; .
iktore spelniaja wymagi ST~ © T o e 0 o = s
W przypadku materialéw, dia ktorych ww, dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposcb jednoznaczny jej cechy. _
Produkty przemyslowe musza posiadad ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby:
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi, TS N S s
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
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0.8, Dokumenty budewy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym clo]-:urm:ntem prawnym nboquu]ac:}m Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie dmem:uka budowy zg odme z abomazuja\.ymj przepisami [2] spoczywea na
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy quq dokon}wanc na blEzq_l:CI i qua dotyczyc prz‘.biegu robot stanu
bezpicczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarcze] strony budowy
Kazdy zapis w dzienniku budowy. bedzie opatrzony data jego dokonania, podplscm osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska 51'uzbowcgo Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku ch.rono]og;cznym, bezposredmo jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dzlemuka budowy protokoly i inne dokumcntv qu:{ oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone data i podpisem W ykonawcv i Inzymc:ra &
Do dziennika budowy nalezy wplsywac w smzegolnosm
datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentaql pm_;ektcrwq,
date uzgodnienia przez Inzyniera prograimu zapewnicnia jakosci i harmouoa:ramow robot
terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszcrego]nych elementéw rubct
przebjcc' robét, trudnodei i pmaszkodv w 1ch prowadzcmu, okresy i przvczvl:l} przerw w robotach
uwagi i polecenia In;fy'ruera o :
daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z pc-damem powodu £ i 5
zgloszenia 1 daty odblorow robot zamkajacych i ulcgaj acy ch zakrycm czqscmwyth i ostateu.-:nych odbtotow
robot, . e : ;A 30
wyjasnienia, uwagi i prunozycm Wyknna\acv L B e T e :
stan pogody i temperaturg powietrza w ckn:sre W}kouy"ﬁ ania mbut podlega] a_cvch ogramczenmm lub
‘wymaganiom szczegdnym w zwiazku z warunkdnn khm,atycznyml : S
zgodnoié rzeczywistych wanmkaw 0eotechmcznych zich ppisem w dok.m‘cntac_]l pchktowe_],
dane dotyczace czynnosci ﬂeodcz'-gnvch (pomiarowych) dokon}wanych przed iw tra]-:me wykcnywama robot,
‘dane doty L.*:q_C.. pr:aObLl wykonywania zabezpieczenia robot, -
dane dotyczace jakosci matenalow pob;erama prohek oraz wyml-u prchrowadzo:u)ch badan z podamem kto
je przeprowadzal,
wyniki prob poszczegdinych elemento“ budowh z podamem, kto JE przeprowadzai,
inne istotne informacje o przcbu:ou robit. it
Propozycje, uwagi i wyjasmema Wykonaw cy, wp1sane do dzmnmka bu[.()wy qu-al przﬂdl‘ozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje InZyniera ‘wpisane do- dzxen.ruka budovw Wykonawca podplsuje z zaznaczeniem, ich
przyjgcia lub zajeciem 5ta110w1sk:1 =i
Wpis proj r‘-ktanta do dzuenmka budowy c-bl:lgu_re Inzymera do ustosunkawama sie. Prmeklaﬂt nic JCST
jednak strong umowy i-nie ma uprawuwn do W_\-dawama po]eu.en W ykﬂnawcy Iobot s

. (2) Ksmbk‘n oblmarow

Ksiazka obnuarow stanowi daku.me:nt pozwala_]qcv na rozlu.aemc fakwcznecro postepu kazdvgo 4
elementdw rohot, Ozmary wykonanych robot pnzeprowadza SIQ w spcsnb crqghr w Jedlloaf_.{dl..}l przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ks‘azkx obrmarow o : s 1

(3) Dokumenty laborauoryjm: :

Dzienniki laboxator‘;jnc duk]araqe zgodnasm ]ub cerryﬁkaty zgodnosc1 mathnaiow orzeczenia o
jakosci materiaiow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey b:;da gromadzone w formie

. uzgodnionej w programie zapewnienia jakoéci. Dom.unentv te stanoma zaiq..zmkn d::- odbioru robét. Winny

bye udos*enmone na kazde 4yczen1c Inzymera
(4) pozostale doku.mcmy budowy :

Do dokcumer’fow ‘budowy :rahcza SIQ, oprocz wyruemonych w punkmu‘l (1 - (3) naaTQpUjB:CE
dokumenty:
pozwolenie na reah?ac je zadania audcwianego
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobalm rzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét, - :
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
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(3) Przechn\vy\a*ame dokumentéw budowy

Dokumenty budowy quq przechuwyw:me ma terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolw:ck z dokumen‘row budowv SPD“-OJ.U_]C jC”D natychmiastowe odtworzenie w

formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty hudnwv qua zawsze dostqpne dia [n?}'.mera i przedstawiane do wgladu na

Zyczenie Za.ma“ lajace gu

7. OBMIAR ROBOT

Tl Ogolne zasad} obmiaru robét .

Obmiar robét bedzie olﬂ‘eélaé fakth'ly zakres wykonwanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawea po . pr.scrmym pomadommmu Inzyniera o zalcresm
obmierzanych robét i terminie obmuru co.najmniej na 3 dni przed tym tem:.nem ;

Wyniki obmiaru bgda Wpu.ms do ksiazki obmiaréw. - ;

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach padanych g slepvm kosztoryme lub gdzie
indzicj w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowxqzku ukunczcma wszvstk;-:h D;'Ibot Bigdne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na piémie. -

Obmiar gotowych robét dele przeprowad.zonv z czq LoscwfL wvmagana do celu miesigcznej plamosc:
na rzecz vaunawcy lub w mnym czasie akruslon}m w umj:;'me lub omkmnnym przez Wykonawce 1
Inzyniera. : Ly i

Obmiar cdbywac sig deZlL w obecnosm nzvm"ra 1podlega Jegn akceptacp o

7.2. Zasady okreslania ilosci rohotimatenaluw _

Dhigosci i odlegioau pomn:_dzv wyszczegéhnonym pzmktarm skra]n jl'[ll quq Obm.luféﬁﬂﬂ pozwrf‘o
wzdhiz linii osiowej.

Jedli ST whasciwe dla d:tnvch robot nis Wymaca}q u:gu macze;, obJ Qtoém beda \whczone w m’ jako
dhugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj. ;

Tlosci, ‘ktore maja byc obruerzone wagnwc qua wazoue w tonach lub k:logramch zgn:-dmc z
wymaganiami ST. ; P : e

7.3, eradze:ua i Sprzet pumlarnwv

Wszystkis urzqdzema 1 =pfz¢t pormarowy, stosuwan} w Czasne obrma.m mb()t beda z'lakc’*ptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzqt pmm:u'owy zostana( dos:arczcne pm:z W ykunawcq T eZeh u_rzqdzemd te lub sprzet
wymagaja badan atestujacyeh to Wykonawea bedzie pcsmdac wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomnmv-" quq przez vaonawcq utrzvmyw*ane W dobrym stanie, w c;lvm
okresie rwania robot. o : .

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea dostarczy i zamstalu]e mzadzcma wagcvs- deOW'ladan_CC od.nosn}m TOTmOem. Bcdﬂe
utrzymywac to wyposaZenie zapewniajac w sposch blag}y zachowanie. dok{'adnosm wg nerm zatwierdzonych
przez Inzyniera. Tylko za zgoda Inzyniera Wykona wca moze. dokonad: wazenia w pubhcznych nunktach
wazenia na .lrz.acdze‘uach wagowych poaada;ac ,-:h wazne smade..t'xa Ieﬂallzaqi

7.5. Czas plzeprowadzema obmiaru -

Obmiary beda przeprowauzone przed czqmm\x ym Iub cstatcczny’m odblorem odcmkow 10b0t, & takze
w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach, . :

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykunywama

Obmiar robét podlegajacych zakrvcm przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmjaru oraz mcodzowne ob iczenia quq wykonarle w sposc-b zrozunnalv i
Jjednoznaczny, -

Wymiary skomuhkowan ych pDW’lETZ"hDJ. lub objebosm bedn uzupc:ﬂuune odpomedmnu szkicami
umieszczonymi na karcic ksigzki obmiardw, W razie braku migjsca szkice moga byé dolaczone w formie
oddziclnego zatgeznika do ksiazki obmiardw, kiorego wzdr zostanie uzgodniony z Tn7vmerem
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. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznodci od ustaler odpowiednich ST roboty t\odlcgaﬁ na:.tq-u_;q_cym etapom odbioru:
odbiorowi robot zamkaj acyvch i u]::t'a_i a_cych zakryciu,
odbiorowi czesciowemu, : 2
odbiorowi ostarecznemu
adbiorowi’ ponuarancyjncmu

- 8.2, Odbmr roboi zamka}acych i ulegnjqc}ch z: krycnu

. Cldbmr Tobét’ zamkajacych i uiegajaccych zakrycm polega na ﬁnalnej ocemc ﬂo§c1 1 jakosci
wykonywanych robér, ktére w dalszym procesie rea]:zac_u ulegng zakryciu,

Odbiér robét zanikajacych ‘i ulegajacych zakryciu quzze dokcnanv w czasic umozlmﬂa}acym -
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bcz hamowama ogclneao postqpu robut

Odbioru robot dokonuje Inzynier. - : ;

Gotowos¢ danej czedci robdt do odbloru zglasza Wykonawca Wplsem do dziennika bud.cwv i
Jednopzesnym pow:admmemem Inzymera Odb]or ‘bedzie przeprowadzony mniezwlocznie, nie péniej jednak
niz wciagu 3 dni od daty zgloszema wpisem 60 dmcmn‘ka budowy 1pomadomlema 0 Wm fakeie InZzyniera.

| Jako$é 1iloéé robot ulegajacych zakz‘vclu ocenia Inzynier na podstawm wlasnych badan, dokumentdw
zawierajgcy ch komplet wynikow badaii Iaburatorygnych wymaganych przez. deowlcd.me asertymentovse ST i
W oparcin o prchmwadzone pormary,f konfrontac;l z clD]-:u"m:rl'fa::Jat pm_]ektowq_ ST i uf:rzﬁdmrm

ustaleniami. T - T
Na polecsmc Inzymera bad:mm sprau dza]qcc przeprowadza I.aboratonum Zarname qcctm '

8.3. Odblor czqscro“}

Odbidr \,zgscmw ¥ pule ga na acenis 110501 i ]akoéu Wykonany ch cz:sm robot Od‘blom czqsc:lcmtﬂo
1obat dokonuje 51q wg zasad _;ak pU} odbmrze ostaxecznym robét Odbmm rnbot dckomue Inzvmcr

8.4, 'Ddblér Ustateczny robot

8.4.1. Zasady odmoru nstatccznz,go robur > =

Odbiér ostateczny poleﬂa na ﬁnalnel m.eme uec?ywlstego wykonama rnbnt w odrues:emu do lCh
ilodcel, jakosci 1 wartosdei.

. Catkowite zakoficzenie robét oraz gotowosc do cdhloru 05 ‘a‘re-:znego chl;ne stw:ardzona przez
Wykonaweg | wms m dcl dz;eumka budowx z bczzw%oczvym powmdormcmcm na plsm.te 0 tym fd.kCIe
Inzyniera. o !

Odbiér ostateumy robot nastq_pl W termmle ustalonym w dokumcntach umowy, ],cza; od dma
potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia Tobét i przyiccia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Potwierdzenie przez Inzyniera w Dzienniku Budo wy z.akmcz**ma tobdr moze b)ﬂ: dokonane, pod
warunkanti: 1) przekazania Inzynierowi komp! emych badah i pcrm.uo w wymaganvch przez deﬂWl ednie
asortymenlo we ST; 2) uzyskama pom"’mvch wymkow bacar. 1 pormarow :

Odbioru ostatecznego robdt dokona komSJa WYZNACZONA PIZeT ZamaWLaJacego W obecnosc1
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbisrajaca roboty dukcma ich oceny jakos\,zowq na podstawie
przediozonych dokumentéw, wymkow Jbadan i pomiazéw c-mt wzuahc oraz zgod:aosq wykonania robét z
dokumentacja prm’ktowq 15T el e

- W toku odbioru ostatu:zm:go rebot komJSJa zapozna SIQ z rhal.zaqa af.talen przyietych w takuc
odbioréw robét zanikajacych i ule UB.J qcyc‘ﬂ zakryc.u zw*aszcza W zakrc.w: wykonama robdt lzupchuaj ac _,«ml
rohot “oprawkowych :

W przypadkach niewykonania wymczonv h robét poprawkow ch 1ub robut uzupcuuajqc,ych W
warstwig SLIEI‘&[DI:_] lub rohorach \&ykoncz.,mowych, kcmlsja pr.-:erv.'ie swcue LZVIJ.H.O}.LI i ustah ::lowy termin
odbioru ostatecznego. . ol :

Komisja dokoruje odbmm ostaPcznego robot j‘SZC]I 1ch Jakas‘.é i |Iosa, w neszczccohlvch
asortymentach jest zgodna z warun.ka“ru Kontraktu, ST oraz polecemanu Indytiiera,

W przypadhl stwierdzenia przez kor'usgq_, 72 jakosd wykonywany c]“ robdt w poszczcgoinynh
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane; dokumenraqatpmjektu wgi'STz uwzblcdme'nem tolerancji
1 nie ma mqkszego wphywu na cechy ekt:pioa*ac;qnc obiektu i bezme\_zmsm o ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomaie] szona_ wartosc W ykrmvw anych robot w stosunku do ‘.Wmagan przyjetych w
dokumentach umowy. - >

Badania wskazane przez Inz ;,'mn:ra du odbiori cshtecznege kaonu}e Laboratonum Zarmawiajacego
na probkauh pobranych przez Wykonawce (w obecnodei Ingyniera). Inzynier wskazuje rmerca p-:rboru probek.
Préby do hadan odbwrczych do;t:.rcza do Labo*a’fonum Za.mama}qcego In.zvm-:r
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§.4. 2 Dokumenty do odbioru ostatecznego .:_

Podstawowym dokumentem do dokonania odbloru ostatccznego robot jest protoko{ odbloru
ostatecznepo robdt sporzadzony wg wzoru ustaloncgo przez Zamawiajacego.
Da odhioru ostatecznega W ykonawca ;est zobowlqzaqv przy gotowad nastepujace dokumenty:
dokumentacjg projektowa podstawows z na.meslonyrm Zmianami oraz dodaﬂ{cwa, ]eslz zostata sporzadzona W
trakeie realizacji umowy,

szezegOlowe specyfikacje techniczne (pndsta-.w owe Z dokumenmw u:nDW} iew. uzupe!:maj ace hlb zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne, . . AL -

dzienniki budow} i ksiazki obmiaréw (orygma%v‘l : % i

wyniki pomiardw kontrolnych oraz hadaul oznaczen labmatomn}th zgod.ne z 8T " iew PZ],

deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnoém wbudommych materiatéw zgodnie z STiew. PZI,

opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystiich wymkow badan i pﬁrrua.row za]qczom ch do
dokumentéw odbioru, wykon.anych zgodnie z ST i PZJ, :

rysunki (dokumeutac_}e) na wykoname 1ohdt towarzysz&cvch (np na przetozeme lum te]efom{,zne),
energetycznej, gazowej, osmetlema 11p ) oraz protokoly odbmru i przekazama t_\rch mbol wiaseicielom
urzegdz*m ; ; : bk

geodcz» jna |nwemary7ac je powykonawczq robot i sieci uzi:lrujmla tcrcnu, :

. kopie mapy zasadnicze] pow. stah:J w wyniku gen}dezyjnq m“entaryzaql powykonawczc;

W przypadku, gdy wg komisii, mbory pod wzgledem przygotowania dokumeutacvlncgo nie. qua
gotowe do odbioru ostatecznego, kom.ls_]a w porozurmen.m z Wykonawcq wyznaczy punavmy termin odbioru
ostatecznezo Tohot, : i i :

Wszysme zv‘zqdzone przez komlslq rob-::ry pcpra k \&e lub uzupehua_iacc be‘_da_ zcstaw lone wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. © - '

Termm wykonama mbot popra\akawychl mbot uzupetmaj ZLC)’Ch W)znaczy kIJm.lSja

8.5. Odbibr pogwarancyjny

Odbidr pugwa.ramy_] ny polcgd na ocenie wvl-:onawch robot zuiqzanych z llSllleCIClll wad
stwierdzonyeh przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresm _gwarancyjnym.’

Odbiér po gwarancv]ny bedzie dokonany na poas*aWIe I:u:eny wizualnej omcktu z uwzglcdmt.nu.m
-zasad opisanych w punk(,w 8.4 ,,Odhior ostateczny robot :

9. PODSTAWA PEATNOSCH

9.1, I.'sta]erua 0gblne :

Podctdwq p}ammm jest cena jednosﬂmwa skalkmow ana przez vaonaw cq za jednostks obmiaro wa,
ustalona dla d.m"} pl]?\‘:]l kosztorysu, '

Dla pozycji koszterysowych “\'cemonwh ry.,zat'owo podstawa platnos\,x Jest warto$¢ (kwota)
podanq przez Wykonawce w danej pozycji. kosztorysu

Cena ]er‘nostkowa lub kwota r}czam:l'.&a pozyc i kosztor} sowej bg_dme L:I.Wz'.gl"'dnlac wszystkie
czynnodcl, wymagania i badama sk.ladajav sn: na Ju_i wykoname okreslom: dla IICJ I'Dbnty w ST i w
dokumentacji projekiowe]. : - :

Ceny jednostkowe lub kwo.x ryczahowe robo‘r nqda obe_]mow ad:
robocizng bezposrednia wraz z tow arzvuqcym kosztam1, _
wartoéé zuzytych materiatéw wraz z kcsz*a.m.l zakupu maaazynowama ewenm am.j, ch uth.kow i transportu na

teren budowy,

wartosé pracy sprzgtl wraz 2 towa:zvszqcvrm koszt.i'm
koszty posrednie, zysk kdlkulacv]nw ryzyko, ;
podatki obliczone zgodnie z obomaczu,]acvml pIzeplsarm ;

Do cen Jednosuko‘.\«"ych nie nalczy W]ICZBL podanku ’v AT

9.2. Warunki umowy i wy magania. ogélne D M—Bﬂ OD Dﬂ

Koszt dostosowania sig do “wmacan wan.nkow umo'.vy i wvmagan ogoTnych zawartych w D-M-
00.00. (;0 obejmuje wszystkie warunki okreslone WOWW. de‘LI.IILE!nL.-I.(..h a nie w:mzczec’ohuonc w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i orgamzac;a ruchu

Koszt wybudowania DbjaZdOW przejazd-jw i organizacji ruchu obejmuje;
opracowanie oraz uzgodnienie z InZynierem i edpowiednimi mstymc;a:m projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kcpn prnj\,ktu Inzynierowi i »mmwadzdmem dalszych zmian 1
uzgodmen wynikajac ych z postqpu rcbut,
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ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwieﬂema zgod.mc z vaagamann bezpleczcnshva ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,
przygatowanie terenu, ’
konstrukejg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodmko\& ]crawqimkow ba.ner omakowan i drenagu,
tymczasows przebudowe urzadzeri obeych. - : : ;
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i i orcamzac;l ruchu obc_;mu_]e
oczyszczanie, przestawxeme przylcrycre i usuchxe t\nnczaacwych cznakowan pmnou vch, poziomych, barier
1swiatel, £ e
utrzymanie phynnosci ruchu pﬁbhcznego -
Koszt likwidacji ubjazdowfprze_}azdow i orgamzacjl ruchu Ubﬁ_]ml.l_]f.'

usunigeie whudowanych materialow 1 oznakowania,

duprcwadzeme terenu do stanu pler\mmegn

10. PRZEPISY Z“’IAZANE

Ustawa z dnia 7 lipea 1994 r. - Prawn budow]anx {Dz U Nr 89 poz. 414 z pozmejszyml zrmanarm)
Zarzadzenie Mlmstra Infrastruktu.ty z dma 19 l:stopada 2001 1. w sprawie d.zu:nmka budowy, montazu i
rozbidrki oraz tabhcv informacyjnej (Dz. U. N1.138, POz 1555} ER

* Ustawa z dnia 21 marca 198‘\ r.o dmgach pubhcznvch (Dz U 1\Tr 14 pdz 60 z po:me:_]sz_,frm zmianami),
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~wchodza:

D-01.01.01 WYZNACZENIE TRASY W TERENIE
1. WSTEP |
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sa wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych , ogrodzen |, odwodnienia i uksztaltowania terenu przy Zespole Szkét
l’onadgxmnazlalnych w Chetmie Slaskim.

1.2, ?akres stosowania ST

Spccyﬂkauja techmczna JESTI stosowana _]ako dokumcnt przctargnwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robat W.'n:uemon},ch w pkt1 Tt

1.3, Zakres robat ob;qtych ST

- Ustalenia zawarte w. nJmeJ szej specyﬁkacu dorycza zasw.d pw\w.dzema robot zwmzanvch z

' wszystkimi czymnodciami 1.mozhmajacy:m 1 majquym na \.5111 odrworzeme W tereme przcbu:gu trasy

drogowej oraz poloZenia obiektéw mzynmrsmch
1.3.1. Oatworzemc rrasyzpunkluw W}sokoscmwych

W zakres mbot pomlarowych zma_zanvch z odtwmzemam n'asy Ipunl-:row v.-ysolc{)scxoww cb

sprawdzenie wyznaczenia smacyjnego i wysokoscmwegc punktaw glawnych osi trasy i pmxktow
wysokodciowych, f LA

uzupelnienie osi trasy dodatkowyrm pu.nktaun (\Wznaczeme osi),

wyznaczenie dodatkowych punktow vvysokescmwych (repemw robocz:, ch),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,: -~ :

zastabilizowanie punktow wsposéb trw al’} ochrona ich pr:fed zmsz\.zcm"m oraz uz.nakowame W 5posGb
ulatwiajacy odszikanie i Eu’enmalne od'rwolzcme S B : .

1.4. Okreslenia podstawowa

1.4.1. Purkry g}ow ne trasy punkty zalamama osi trasy punkty luerunkowe oraz poczeuku\w 1 koficowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozosta fe olcreslema pndqtawowe 5q zgodnc z oboqum a_cyml odpmw.,dmrm polskmu DOIMAmI 12
definicjami po._anym. w ST D-M- OO 0. 00 ,,W vma’*ama ogome” pkt 1; 4

1.5: Ogﬁlne ‘wmagama dutvcz:{ce robot _ i _ :
 Ogolne wy magama dotyczage Tobét podunc w TDTM-O_CI.OO.OO ~Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2 MATERIALY

2.1. Ogolne wvmagama dotvczqce materlalaw

Ogélre wymagania dotyczace mare“mlovv 101. pDZ‘:’Sled.Il!a i sktadow ama podano wSTD- \{-
00.00.00 ,,W)’ma:iania dgéh_lé" pkt 2. iy 2 -

2.2. Rodzaje matcnalow

Do utrwalenia pl.mctow glownv\,b trasy nalez ,f stosowac pale drewmane z gwozdziem lub pn{tem
stalowym, stupki bctonowe albo rury metalowz 0 dlugosci. okol‘o 0,50 metra.

Pale drewniang umieszczone poza granica robét ziemnych, w sqsn:dzm ie puuktovs zatamania trasy,
powinny mieé Srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugoéé ad 1,5do'1,7 m, '

Do stzbilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0, O‘é mi
diugodci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanvch w istnie] itce] n.amerz(.hm bolce stalowe sredmcy 5mmi
dhugosdei od 0,04 do 0,05 m. : .

Swiadki” powinny mied d%ugnsc Dkolo 0.50mi pr?ek:t)] prostokatny.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu :
Ogélne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

2, Sprzgt pomlarowy

Do odtworzenia sytuac yinego trasy i punktaw wysokosuowyuh llalCZ) stosowad nastqpu_] acy sprzet:
teodolity lub tachimetry,
~ niwelatory,
dalmierze, =
tyczki '
faty, *
tasmy stalnwe szpilld.
Sprzet stosowany do odtworzcma trasy dmgowe_] ijej pu.nktow wysckosmowyth pommcn
gwarantowac uzwkame Wymaga.ne_} douadnosm pormiar. : _ .

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagama dotyczace transpurtu :
Ogol_n.. wvmaaama dotycza_ce transportu pcdano w ST D \'I-OCI 00 DO ,,V\r ymagdma ogolne“ pkt 4.

4.2. Transport sprzgtu i materlalow
' Sprzqt i matenah do odtworz:ma trasv mo:zn.a przewozm dowulnym: srodkaml I:ranspcnrtu

5. WYKO‘TAN'IE ROBOT

e ()golne zasadv kaonama robét . . .
Ogo'me zasady W}kon;ama robotpodano w ST D ‘11 OD DO DG ,,mezama ogolne pkt 5.

52 Zasady wy kunywama prac pnmlarnW}ch 2 =
Prace pomuowe powm.ny byc wyl_onane zgodnle z obomﬁqz‘g}acyrm Iratmkqami GUGlK (od 1 do

7).
: : Przed przystaplemem do robot Wykonaw ca pommen pmemc od Zan1aW1aJacegc dane zawieraj a;e
lokalizacje i wspéirzedne punktéw glownych trasy oraz reperdw. - :

“W oparciu o materiaty dostarczone przez Zam“’quceoo Wvl-‘cnawva pommen prchrowadz'c
obliczenia | pomiary geodezyjne niezbgdne do :zczcgo{ow ega wytyczenia robdt,

~ Prace pormarowe powmm by¢ wkonane przez osoby po:.ladajace: odpowedme kv. ahﬁ.kac_]c i
uprawnienia,

Wykonawca powinien narychnuast pomfonnow ad Im}mera 0 wsze]klch btqdai.,h .wkn tychw
wyTyczeniu. punkidw Hh)\m\ ch asy i {Iub) reperow mbocz ,uh Biqu tc powmnv b}c usumqte na kosz
Zamawiajacego.

Wykonawca pommen sprawdzm czy rzedne te*cnu ok:es.ons w. dokumentac_u pIO}Ek‘tOWE_} 53 zgodne
Z rZeczywist ymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stw mrdzx 28 ;zec,:leste rze;dne terenu istotnie roZnia
sig od rzgdnych okredlonych w \...OkleEIll.&t,Jl projektove; , to ‘powinien powiadomic o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by : zmieniane przed pody;cmm odpowwqu decyzji
przez InZyniera. Wszystkie roboty dodarkowe wymkajace z rdznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzgdnych rzeczyw 1styc‘1 akceptowane przez Inzymc:a zostanq wyl-:onaae na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powm.dumlema InZ}mera 0ZNacza, e robory dodatkowe w takim l.:'zvpad]ao.l
obeiaza Wykonawcee.

- Wazystkie roboty, ktore bazugq na pozmarach Wykonawcv nie moaa bw: rozpouc;t: pri”‘d
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Ingyniera.

Punk'y wierzchotkowe, punkty glmxm\, trasy i punkty po;redme osi trasy musza by zaopatrzone w

- oznaczenia okreflajace w sposdb wyragny i jednoznaczny charakterystyke i polozeme tych punkidw. l~urma i
wzor tych oznaczen powinny byé zaakueptowanc przez Inzyniera,

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich puncmw pom_amwych i ich oznaczeti w
czasie trwania robot. JeZeli znaki pomdarowe przekazam: przez Zamama jacego zostang zniszezone przez
Wykonaweg §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeuzne da dalszego prowadzenia
robat, to zostana one odrw: orzone na koszt Wykonawuy o :
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Wszystkie pozostale prace pormamwc konieczne dla prawidlowe] realizacji robot nale?.q do
obowiazkéw Wykonawey.

5,3, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw olownvch 051 trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne pun}:ty gtowne powinny byc z.a.stablhzowane W sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub shipkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granica robét ziemnych, Maksymalna Ddleg}oéc porquz) punktamx glownmu na odcinkach
prostych nie moZe przekraczaé 300 m, .+ 3 )

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punktv wysokoscwwe (repery roaocze] wrdh_lz osi trasy
dmgowcj, a takze przy kazdym obiekcie mzymcrskml.

Odlegloéc miedzy reperam: mboczym] wzdhzz ::m_qv drogoweJ powinna b}c odpomedma do
kanfi guracp trasy.

Repery robocze nalczy zalazw: poza gramcarm mbot zwxa.:anych 4 wykonamem t.fasy drogowej 1
abiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkt)- state na srabilnych, istnicjacych
budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repery robocze nalezy zaloZy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych Ksztattow mkow sta[owych osadzom ch W grunm: W spOSDb wykxuczajqcy
‘osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. = -,

" Rzedne reperéw roboczych: nale;'} okreslaé z takq duklad:msmq, abv sredm h{qd mwclac i po
wyrdwnaniu byt mnigjszy od 4 mrrukm, stusujqc mwelac_]q I}Odwo_}nq w naquzamu do reperéw pafistwowych,
Repery robocze powinny byé w yposazone w dodatkowe oznaczema zaw:e:raj qce wyraénc i

jednoznaczne oxreslcm* nazwy reperui Jego rzqdne_] e : ..

5.4, Odtworzeme 0si ftrasy

Tyc:eme 051 trasy nalczy wykonau W nparcm o dokumcntac;q prcaentqu oraz, inne daue ‘geodezyjne
przekazane przez Zamaw:ajqcego przy wykmzvstamu 51e(:1 pongomza\,_;i pan .WQWeJ :zlbo mnej osnowy
geodezyinej, okreslongj w. dokumentacll Proj ..ktowej STl

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach glovmvch iw punkia.ch posrcdmch w adlegtoscr
zaleznej od charakterystyki terenu i ukszta}towama trasy, lecz nie rzad.cn:} niz ¢o 50 metrédw.

Dopuszczalné odchylenie svtuacywne Wwytyczongj osi trasy w stosunku do dolmmcntacp projektowe]
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drég- ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne
niwelety punktdw osi trasy nalez:, wyznar:zvr: z dokiadnosqu dol cmw stosurmu do rzqdnych mwalew
okreslonych w dokumentacji projekrowej. « :

Do utrwalenia osi trasy w terenic nalezy uzyc matenalow w;mucmonyu.h wpkt 2.2,

USLmqua pali z osi trasy Jest dopuszczalne tylko wo wezas, gdy Wyko‘iawc.i mhot zastapr je
odpowiednimi palarm po obu. stronach osi, um:eszczonych pl)z,d gra.mca robot

5.5. W yznaczeme pl’?ekrﬂjﬂw poprzecznyeh

Wyznaczenie pr"ekm] aw poprzecszch Obb]mlljl: wmir:zeme kraw, ¢dz1 nasvpow 1 vaopow na
powierzchni terenu (okredlenie gramicy robat), zgodnie z dokumcnfaqa projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzuncln.;ma d.a poprawne go pm-pro\mdzsma robot iw rmejscach zazkeeptowanych przez
InZyniera.
" 'Do wyznaczania krav. cdzl nas ;’pcw i mkopow nalazv stosowa.c dobrze mdocme paliki lub wiechy.

" Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypdw o wysokosel przekraczajacej 1 metr oraz wykopéw glebszych
niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub mckharm nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrl lrasy c‘.mgcw ej Odleﬂlosé taco na_]mmej powuma odpo‘madac odstf;_pom kolejnych przek:romw
poprzecznych. . .

Frofilowanie przekroj Hw poprzecz:wch mu51 umozhwzac wv‘coname nasy pow 1 wykopow o kszratcie

zgodnym z dommentaq a proy.ktam 3 % .

6. KO.VTROLA JAKOSCI ROB.OT '

6.1. Ogélne zasadv knntrall JakﬂSC! robut
Ogolne zasady kGIlI:rDllJElkOS robdt pc-dano wST D-M- 00 00.00 ,,W)Iﬂdgﬂﬂﬂ ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pumiarnwych

Keontrolg jakosci prac pomiarowy ch zmaczanvch z odtworzeniem trasy 1 punktdw W’}'SDkUSu]DWV\.h
nalezy prowadzi¢ wedhig ogélnych zasad okreslonych w mstmkqachl .wrycz'lvch GUGIK (1, 2,3 4,5.6,7)
zgodme z wymaganiami podanymi w pkt 5, d
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7. 0BMIAR ROBOT .

7.1. Ogolne zasady obmiaru robédt
Ogolne zasady obmiaru robot podano W ST D-M 00 00. 00 W ymagama ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmlarowa i . i _
jednostka obmiarowa _]CSI‘ km (k_llometr) odiwm?onej trasy w terenic.
Obmuar robdt zwiazanych z wyznaczemem oblektovf Jest czgsicia obrmaru robat mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

'8.1. Ogélne zasady udbmru robot

Ogdlne zasady odbmru rob6t poclazm wST D-M- 00 UD 00 .,W ymagama ogo]ne” pkt 8.
8.2. Sposdb ndbioru robét

Odbior robot zquanych Z odtwurzamem tmsy w tercmc nastt‘;pu]e na podstaww szkl-.,aw i
dziennikow pomiardw ﬂeodezy]nych 1ub 'protoko]'u z kontroll gccdez\gnq hore Vv ykonawca przedkkada
Inzynierowi. ; ; i : :

9. PODS TAWA I’LATVOSCI

0.1 Ogulne ustnlenla dotvczqce podstawy platnoscl

Ogdlne ust&ienla dotyczq_ce podstawy p}amuém podanc W ST D~M 00. OD OG' ,,W xmagdma ogolne”
pkt 9. i :

9.2. Cena chnosth obmlaruwej

Cena'l km wykonama robot obe_;rnuJa
sprawdzenie wyznaczenia pu.nktow ghownych osi trasy i pun.ktow wysuknscmwvch
uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktarni, o -
wyznaczenie dudatkowy ch punktéw wysakoscmwvch. . :
WYZNACZenie prZekrojow pr)przecmych z ewentualnym wvtyczemem dodatkom ch pvekro_]ow

. zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona :u:h pmcd zmszczcmcm i oznakowame ulatwiajace

odazuka-nc i \.\a‘_nma]ne odrworzeme

10. qumw Z“TﬂME

Instrukcja techniczia 0- 1. Ogolne zasad} wykonyvaama prac geodezvjnych

Instruxcja techniczna G-3, Geodezxjna obsluza IIlu‘rEStyc"fl Glowny Urzqd Geodezy i Kar’ogra'n, Warszawa
1979. : ;

‘Instrukcja techniczna G- 1 Gcodczyjna osnowa pozmma GLGlK 1978,
TInstrukcja techniczna G-2, Wysokosciowa osnowa geodczana, GUGlK 1983,

Instrukeja techniczna G- 4. Pomiary sy*l.acyne 1 wysokodciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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D-01.02.01 USUNIECIE KRZAKOW
1. WSTEP B
1.1.Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (8T) sa wymagania dotyczace mndernizaqi_i
i przebudowy boisk sportowych . chodnikdw i parkingow przy Szkole Podstawowel nr 2 w Chelmie
Slaskim.

1.2, Zakres stosowania 8T

pﬂcyﬁkaqa tech.mczna [bT} jest stosm&ana Jakcu dokumert prntﬂ:gowg,r i kautraktmw przy zlecamu
i real.zaql rabot wynuemon}ch w pkt 1. ] 57 ; R

1.3. Zakres rubot ob]f;tvch ST SR e g - T

Ustalenia zawarte w mmej SZCJ spe..yf kac_n dotycza zasad prowadzema robot zquany chz
usunigciem krzakcw wykonywa.nvch w ramach mbot przyootowawczvch e :

1.4. Okreslema podstawowe ;

Stosow ane okreslenia pndstav\-owe squ-:odnc z oboww,zu_]ac.} i, odpowledmm. pUlblel normani
oraz z defi nlL_]-lID.l podanym.l w ST D-M 00. 0{) {}O ,,Wymagama ogolm: pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dot}czqce rohét ; -
Ogulne \wmagama dor} CZB,_CL robot podano w ST D-M 00 OO DO ,,Wymagama ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie ‘.V'.fszr:_puja
3,.SPRZET
3.1. Ogolne wvmaganla dotyczgce spr:rqtu f ok ; :
DEoIre wy magama dotytz.qce sprzqru podano w ST D \{-00 00 DO Wymagama ogolre" pkr 3

3 2 Sprzect clo usuvwania krmkow

Do wukon}rwama robur zmag:anych z usumcc;cm krzakuw n.ﬂe:r} stosowac
pity mechaniczne, .
spycharki

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne » wymnoama dntyczace transportu
Ogdlne Wﬂmgama dot‘, czace transporl‘u podano W S'I D M 00.00.00, Wymagama ogdlne” pkt 4.

4.2, Transport pni i karpm\«

Pnie, karping ora,: galezm nalez\ przewozm transpurtem samochndowyvn
8. WYKONA.\TIE ROBUT

5.1. Ogdlne zasady “vknnama robét
Ogolne zasadv kacrmma mbct podano w ST D-M-00.00. 00 W ymagama cgolrc“ pkt 5.
5.2. Zasady nczvszczama terenu z krzakéw

Robory zwxatzanc z usunigeiem krzakow obe;mujq wyciecie i kadrcmwamc krzakdw, wywiezisnie
pui, karpiny i gatgzi poza teren budowy na wskazane migjsce, zasy ypanie aoh:nw oraz ewentualne spalenie na
miejseu pozostatosei po wykarczowaniu,

Teren pod budowsg “skazany W doklnnen’tac_]l prcg *kmwe] powmten byt oczyszezony z krzakow,
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Zgoda na prace Zwiazane z usunigciem .rzakow powinna byS uzyskana przez Zamawiajacego.

W miejscach dokopdw i tych wykopdw, z ]-:tor)-‘f.h grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalezy oczysécié z roslinnoéci, wykarczowaé pnie i usunaé korzenie tak, aby zawartosé czesei
organicznych w gruntach przeznaczonwh do whbudowania w nasypy nie przekraczata 2%,

W mmscach nasypow teren nalezy oczyécic tak, aby czedei roflinnoéei nie z:na]dowal:y signa
glgbokosci do 60 cm penize] niwelety robot ziemnych i linil slcarp nasypu, z WVJE{ﬂGCIl‘l przypadkéw podanych
w punkeie 5.3.

‘Roélinnoéé istniejaca w pas.lc mbnt ergOW) ch, nie przem.aczona do I.ISHMQCJ.a pom.n.na byé przez
Wykonawcg zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnodd, ktora ma byd zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wnkﬂnawcq, to powmm byc ona odtworzona na koszt vaonawcy w
sposob Zda.k-.eptowany pIzcz 0dpl:|w1cdmc w{ad:?e : Elie

5.3, Usunlque krzakow

Pnie krzakow zna] du]qce SIQ w pasu: robot memnych, prmnv byc wykarczowane za waatk.cm
nastepujacych przyparikow :
w obrgbie nasypow - jezeli éredm\,a pm Jcst mme_]sza od B Cm i; 131::11e1 a_ca rzqdna terenu w tym mleg scu
ZnﬂJdUJe sig co najmniej 2 metry od pnmerzchm prD]EkttlwaBE_] korony drogl albo powierzchni skarpy
nasypu. Pie pczostaw*onc pod nasvparm pow' y bvc scwte Tie WyZE_] niz 10, cm ponad pomcrzchma
terenu, - : :

w obrebie. wvo}crqglema skarpy W}‘copu przecmajqcego s:lQ z terenem W t}m pr‘ '"pa dku pme powmny b}n:
scigte TOWNO Z pomerzc}m.la( skarpy albo ponizej jej poziomu. .-

Poza migjscami wykopéw doly po \qyk owanych pmach nale:zy wypchnc gruntem przvclamyn- do
budowy nasypow i zaggécié, Zgodnie z wymaganiami Zawartymi w ST D-02.00. 00 ;»Roboty ziemne”, -

d Doly w obrqble przemdeanych wykopew na]eZy t:,mczasowo zabczplcczyc przed gromadzemem
sig w nich \&ody :

5. 4. stzczcnle pozustalnsu pa usumqtel rnéllnnoéci o

Sposcb zniszezenia puzosta}oém po su
* wskazaniami Inzyniera. : s : :
Jezeli dopuszezono przerobleme gah;m na korq drzewnq 7a pom(}c:{ eclahs.tycznego sprzqtu to
“sposob wykonania powinien’ odpomadm zaleccmom producenta sprzetu. \Ileuzyte‘.me pomstatosm pc
przerdhee powinny byé usunigté przez Wykonawes 2 terenu budCIVV} ;
Jezeli dopuszczono spalanie ; Toslinnoéel usumé(tej v« cza=zc roao\ przygotowawczych Wykcnawca ma
obowiazek zaclba:: abv odbv%c su; ono z zachc»\ mcm /SZ ogom hczplcczensma i Odpﬂ‘.‘ﬂ’dllhh
PIZepisdw. e
Zaleca sig stomwame technologu u:nozhmaj qcych im ensywne spa]arue, z powatawamem mlej
ilodei dymu, to jest spalanie w w ysokjch stosach albo ¢ paia.n.e wdolach z wymuszonym doplywem powietrza.
Po zakoriczeniu spalania ogien powinien by¢ calkow ie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sig czgéel.
Jezell warunkl atnlosieryczne Tub inng w ly Z‘l’l"lllall} ‘Wykonawee do odstapienia od spalania lub
jego przerwania, a nag‘cmadzony materiat do spalenia stanowi pl‘Z"'aZkOdQ w prowadzemu innych prac,
Wykonawcea powinien usunaé go w miejsce’t "k.{adowama Iub w m.nc I‘].:P.JSC.. zaakueptowane
przez Indyniera, w ktérym bedzie mozliwe dalsz spalanie.
. Pozostaloéei po spaleniu powinny byn, usunigt ﬁrzez .1 }knnawuq z 1ercnu budmw Jesli pozmtah::sct
po spalenin, za zgoda I_rzs'ymera 53 zakop ywane na terenic budowy, 1o powumv byc one ukladanew
warstwach. Kazda warstwa powmﬂa byé przvkry“a wa:rsrwaL gnmm Ostathia warstwa, po winna b)-: przykryta
warstwg gruntu o grubosci co Lajmmcj 30 cm i;powinna by¢ odpomedmo WYTOWNnana 1 zageszczona.
Pozostalodci po spaleniu nie moga by¢ zakopvwane pod rowami odwadma]a_cvm: ani pod Ja]-:mnkolwwk
-obszarami, na ktorych odbvwa sig przepfyw wod pomarzahmowych i :

'qte_] rosllnnosm pommen byn. zgodn}, z uslalemamt ST lub

6. hONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady kontrol] ]akosci robﬁt
Ogdlne Z’lsad\. kontroli _]!dk()sCl robotpodano W ST D-\-{ DO 00 CID ,,W}mac'ama 0‘*61116" pkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwamu drzew i krzakéw

Sprawdze:ue jakasci mbot pni g1 na WllealeJ ocenie komplemosm usunigeia roéhnnoscn
wykarczowania korzeni i zasypania dolow. Zageszczenie gruntu wypeiajacego doty powinno spetniac
odpomedﬂle twmagama okreslone WL . D-02.00.00 ,R.ohoty ziemme”. .
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7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robgt
Ogdlne zasadv obrmam mbotpodano W ST D M- D(] 00. 00 ,,W)macama ogdlne” pkr 7.
7.2. Jednostka obmlaru“a : 2, ; :
T :dnnst_kq'obnuaro“_q robot zwi{ia_i_l}'ch z i_lsuniqciem- k:rzakéw jes: hektar.
8. onBIOR".ROBél' £

8.1 Ogélne zasady odbmru robot : s
Ogolne zasady cdbmru robot podano w ST D M OCI 00 00 ,,vaagama ocol.nc pkt 8.
8.2, Odbmr robnt zamkajqcych i ulegajqc)ch zakrycm 3

Odblorow1 robot zam.kajqcvch i uiegajqcych za.hycm pad]cga sprawdnme dehaw po
: wykarczowanych pruach przccl lCh zasypamem. et SN

9 PODSTA\VA PLATYOSCI

: 9 1. Oﬂélne ustalema dotyczgce pods'{ wv.' p}amusm

Ogulnc mtaiema cluryczqce podstawy ﬂamosm podano w ST D \ri OEI 00 0(} ,,Vv vmagama, ugo]ne"
pkt 9. : A

9.2. Cena ]cdnosrk.l obmiarowej

. Platnogé nalazy przyjmow c na podstav-'le Jed.nostek obmxarowych wed}ug pkt %
“Cena wykonania robdt obcjmuje‘ o -
wycigcie 1 kaarczowanm kIzakew o .' 7 ; ; ¢l
wywiezienie pni, karpmy 1 galezi poza teren budowy lub przerobu:mc galqn na korq drzewna wzglq-:lmc
spa[e-ne na miejscu pozostazoscl po Wykarczowamu o : :
zasypamc dolow i : Hae
uporzqdkowame T]’llEJ“.\..El prov.adzonych robot :

10. PRZEPISY ZWI;\ZAN
Nu: wystqpum
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D-01.02.02  ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP '
1.1, Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfi kacji technicznej ( ST) sq wymagania dotyczace budowy

boisk sportowych, ogrodzen , odwodnienia i uksztattowania terenu przy Zespole Szkét
Ponadﬂlmnazjalnych w Chelmie Slaskim.

-1 L2 Zakres stosowanla ST

SpEC}ﬁkaLjd. techmczna _]est stosov&ana _}ako dolcumcnt przetargowy i ktuntrakrowy pr?y zlecaniu i
reﬂlmacu mbot vammonych W pk:t 1 1 : :

1. 3 Zakres rolmt ﬂbjn;tych ST

Ustalema zawarte w niniej szc_} specyﬁkaCJL dotycza zasad prowadzema robot zw1q_zanych ze zdquem
Warstwvy humusu wykonywanych w ramach robm pmygo’rowawczych i it

1.4 Oh.reslema podstawowe

Stosowane okreslcma podﬁrawowe sz[ zgodne z obowwzuj apy‘ml cdpomedmma palskn:m normarmi
oraz z definicjami podanynu w ST D-M-00. 00 00 ,,Wymagama ooolne" pk* 1.4, Far

1.5, Ogéblne wvmaganm dotvczace robot ; : ; ; PR .
; ()ga[ne wymagama dotyczzp:e robét podano w ST D-\{ EID GG 'DO_ ,,vaaﬂ'ama ogolne pkt 1 5

2. MATERIALY :
Nie wystq:rtljaL o

3. srmi

5 l Ogu!ne wy magama (Iut} quce sprzgtu _ : :
Ogolne vwmagama doryczace sprzq‘ru podano W ST D M (}(} DU ﬂO ,.W ymagama ogolne" pkt 3,
"3 2. Sprzqt do zdqua humusu '

Do wykonama robot 7W'1qz'anych ze Zdjqﬁ.lum warst»s y bu.mnsu me nadaJ aceoc s;q do powtomceu uZycn

nalszy stosowac: . L

rowniarki,

spycharki, : : e :

fopaty, sz,pa:ﬂe 1 inny sprcht do rqczn.cco vn'lconw.’ama robot me'nnych w miejsca»h gdzle prawzdtowe
wykonanie robét sprzetém zmechanizowanym nie jest mozhw

'kuparlu i samochody samoxwiadowczc w przypadzcu tranopnrm na odlegloso mmaaa] a_ca za<msow‘.ma
taklﬂgo qprzqu. ; ; S L :

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dot} czqce h'anspurtu
Ogadlne wymagarm dotyczq._ce t‘ransportu podano w ST D- \'I DO OO 00 5 ymaga.ma ognlm: pkt 4,
4.2, Transport humusu -

Hurmnus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarck lub spycharek albo przewozic transportem
samochodowym. Wybdr stodka transportu zzlezy od odlegiosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humust.
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. 5, WYKONANIE ROBO‘ T

5.1. Ogdlne zasady wy konania robot

Ogolne zasady kaonama robét podano w ST D-M:00.00. 00 ,.W vmagama ogé]ne pkt 5,
Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w rmc_;scach dokopdw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji proj ektowm powinicn byc oczyszc.zmw z humusu

5.2, Zdjgn:le warstwy humusu

Warstwa humusu pomnna byc zd]qta z pnﬁmaczemem do pozmejszego u:zycla przy umacnianiu skarp.
zakladaniu trawnikéw, oraz do innych czymlosc: ckreslonych w dokumentacji projektowej. ;

Z agmpodamwame nadnuam humusu pow mno byc wykonane zgodme z ustalemann ST lub Wskazamaun

Inzyniera. @ i "

Humus na]ezy zde;mo“ ac mechamczmc z zastosowamem rawmare:k lub spycharek W wy]qtl-:cwych
sytuacjach, gdy Zastosowanie maszyn mie jest. wystarczajacc dla praw1d}awega ‘wykonania robat, wzglednie
moze stanowic zagrozenie dla bezpleczensrwa Tobot (zmlenna grubosé, warstwy humusu, sa'_swdzmo budowli),
naiezy dodatko“o stosowac rgczne wykoname robot jako uzupehneme pra» w_,konywan}ch mechanicznie.

Warstwg humusu nalezy. zdjad z pow'lerzc_ pasa i ych oTaz W mn)ch Ime]scach
okreélonych w dokumentac;l prOJektoweJ Tub \wkazanych przez Inzym

Grubosc zdejmnw anej warstwy humusu. (zalezna od gteboko (o zalef—-ama, wysakoém nasypu,
potrzeb jega wykorzvstama na budowie itp.) powinna byc: wskazana przez Inzymera w::dtug faktycznego
stanu wystepowania. Stan’ ﬁiktyczm de.z:le stanowit pod.stawﬂ dc) rozhczema czwnos»l zmatzanvch ze

- zdjeciemn warstwy humusi. _

Zdjety humus nalezy skiadowac W ragulam ch pryzmach Mxejsca skiadowama humuau powmny “byé
przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpmcmnv przed Zamcczyszczemem, a takze - najezdzaniem
przez po_lgzdy '\1c nalezy zd.e;mowaé hmnusu w czasie i tcnsywnych Dpadow lbe;,*pc-sredmo po nich, aby
um_kuq zameczv zvzen.a gling lub umym gruntem meorgarucmvm_ !

6. KO"JTROLA J-&KOSCI RGBOT -

L 6.1, Uga]ne zasady koutro[uakoscl rohot b : s
Dgolne zasady kontr-:-h 'akosm robot podanc w Q’I‘ D M 00 OU OG ,,W ymagama o golnc” plcr 6.
6.2. }mntrnla ueumgc:a humuau - A & :

Spr'mdzen_e TakDaCl mbot polega na wu.ualneJ o*e*ue kcmplemosul usuchm humusu
7. CIBVLIAR R()BOT i

7.1. Ogolne z.l.udx nhmmru rubnt g 3 :
Ogélne zasady obrmaru robot podano w QT D ’Hrf 00 OO 00 ,,Wymagama ogome ."pkt 7
7.2. Jednustkd obmmrn“a '

Ieﬁmstka obml.,.mw 3, Jecr m (metr szeﬁulcnnv} szQteJ waramy hl..'lT‘LlSlJ
8 UDBI()R RQBOT ; ;
Ooolne zasady odbwru robot pcdanc W ST D M-C!O 00 OG ,,Wymaaa.ma 0 go,ne . pkt8.

9. PODST AW A PLA I‘NO&CI

1. Ogﬂ]nc ustalenia dotvczgce podstawv platno:m

Oﬂolrc ustalcnm dotyudcc pcdatam p}a'nosm podann w ST D ’\a{ 00 00.00 ,M yma”ama ogélne” pkt 9.
9.2.Cena _]Edl’lﬂsﬂ\l nhmmrowe; '

Cena ! m’ wykonania robét Dbejmu“ :
zdjgele humusu wraz z hqldowan.em W pryzmy wzdhiz ::mgl Tub odwmzmmemna odklad,

10. PRZEPISY ZMQZAI\E

Nie wystepuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I PRZEPUSTOW
1. WSTEP | e P Ui

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sg wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych , ogrodzen , odwodnienia i uksztaltowania terenu przy Zespole Szkol
Ponadgimnazjalnych w Chelmie Slyskim.

1.3 anres stosawmua ST

Spccvﬁkaqa techniczna _]est stowwam ]d.LD dokurnent przctargowy 1 kuntraktowy przy zleca.uu 1
reahzacu robot wvnuemonych wpkt 1. 1 3 : g

1. 3 Zakres robot oqutych ST

_ ' Ustalema Zawarte w mmc_}szq specyﬁkacy doh c:zaac za.sad prowad.zema rnbot zw lq_zanych z rozbidrka:
. warstw ﬂawwrzchm & ; " e B ; ;

barier i poreczy, =~ ...
-znakéw drogowych, '
przapustow bctonovq. ch.

14, Okrcslema podstawowe

Stosowane okredlenia pnd_stav. owWe 53 zoodnc z obOWLacquqcym.l odpomedmrm pnlalur'u normami-
oraz z deﬁmqarm podanvnu w STD -M- 00 00. DO ,,Wy‘magama ogcuh.e" pkt 14,

1.5 ()gn]ne wvmng.mu dotyczaccc robot
Ogé]nc W}!magama don u:ac.e mbot pudano W ST D "vi IJD DO 00 ,,vaagama ogolne” pkt 1.5,

2. V[AI ER[AL

2.1, Ogulne “)’magamn dotyczqce materlalﬁw _ g

Ogdlne W}maoama dotycz.qcc nmtcnaiaw u,h pozyskman‘a i sktadowama podana w ST D M-00.00.00
,,Wymagama ogolnc nkt 2 : : .
3. SPRZ]:}T

= 1 Ogolne WY m.lgama dui) c7£[ce sprzqtu
Clc'ohe wymagania dotvczqce sp'*zetu padano w ST D M ()(LD{J DO ,,Wyma gama ozolne pk‘ 3.

a2 Sprzgt do Tﬂ?blO]’kl

Do Wy kon.ama robot zwm::anvch z mzblorkq elementow drog Lprzepusww mo.::e b;,f.. kaonystany

sprzet nodam ponizej, Iub nmy f zaak.,eptawan y przez I.Lu}mera. £
* spycharki, . F e Ly j

%adowarkl,

furawie samochodowe,

samochodj’ cigzarowe,

zrywarki, '

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

frezarki nawierzchni, -

koparki.,

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace fraRSpo'rfu'

-Ogdlne wyTmnagania aci‘ryczacc trans;idrtﬁ pcd'arin' W ST D-M-DD.O0.0C! » Wymagania ogélne” pkt 4,
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Materla} z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym _é:ddkiem transportu.
5. WYKONANIE RDB()T

5.1. Ogilne nudy wykonama robét. .
Ogolne : zasadv W\«konama mbot podan-:l w ST D M~00 UD 00 ,,W y‘magama ogolne" pkl 5.

5 P “}koname robot rozl)mrkowvch

* Roboty rozbidrkowe elementow drog, 1prchustow obejmja,_ usuchm z tcrc.lu budov.f;,« WSZY, Stkich
elementow mmemonych w pkt 1 3 zgodme z dol-:ummtaqa pIDj ektowa, ST Tub. wskazanych przez
InZyniera. y

Inwmer mOZe. poiemé Wykonawcy spmzqdzbme dClk'U.UEDT&C}l mwentaryzacy_]ne_l lubv: rozblorkowej, W
ktorej zostanie akreslony przcwr.dzxanv odf}sk matenal_ow

Roboty m7b10rk0w= moZna wykon)wa | f:'lczme lub rqczme w sposob okresluny W ST Iub przez
Inzyniera, : :

W pmfpadku usuwania warslw naw 1erzchm z zastosowamem frezarek drogowv\.h na]ﬂzv spelmc
warunki okreslone w ST D-05:03.11 ,,Rcc;ldmg—ﬁczowame” RN .

W przvpudlcu mbot rczblorkowych przepustu na]e:y dokonad: T
; odknpama prchusm ' £ e

lub"rhéc}:ianicz'ny Z ew.
: 5 )_z uprzedmm oc:-:vszczemcm spoin i
czqscwwym usuchm law wzglqdme rozebrama konstrukcp kamiennych, ceglanych, Klinkierowych itp.

- Wszystkie elementy mozliwe do powtimeg mkorz_vstama powinny byé usuwane bez powodowama
zbcdnvch uszkod.zeﬁ O 1]e uzyska.ne clzm Hasnoscia konaw ') : pommt,n on przewlezc je

k awcy, powmny byc usumqte i

: Dol’y {‘mk@pv) powsm{e pD rozbu:arcc clcmc,ntow dmg 1 pr7epust0w z.n.ajdu]qcc 51; W rmemcar:h, gdzw
-zcrodmﬂ z dokumcntacda pm}ektowa 'bt:da '.wkom - drg ; powinny byc r'_,mczasowo
' iu sie'w nich wody opadowej. -
Dolv w rme]scach gd.21e nie pr;evndu}e sie wykomma wykopu drogowvch nalezy wy pt,{m.,
| warstwami, odpowicdnim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu i za gqscl\. zgodmc z w;-magamanu
_mk:mlnn}rm w ST D- 07 00. 00 ,,Roboty _iemne NN . : i :

6. KON FROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Oﬂu}ne zasad} kantroh]aku&m robot M N
Ogo ne ;w-;ady kcnhDhJakcs i robo* nodmn W ST D-M 00 00 0a. ,,Wynmganm ngohe pkt 6.

0.2 hontrol.a 3aknm rubnt rozbmrkowych

Kontrola jakcsbl oaét pole ga na wmﬁainej ocenie komplctnoém WY kondn\«ch Tobot rozblorkowych
ﬁagsszczeme gruntu Wth‘h’lld_] acego ewentualne doty po usumqtych ::'e'nenta»h nawierzchni i
przepl. tow powmno sne}mac odnov. ledme wy'nafra.ma o-creslone w ST D-G" 00 0{) ,Ruboty mcnmc

7. OBMIAR ROBCIT

7.1, 0GOLNE ZAb-tD‘t mmmzr, ROBéT . .
Ogdlne zasady obmlaru Tobiot uodam) w ST D- M 00. 00 00 Wym.iga.ma Dgo]n.. pkt7.
7.2. Jednostka ohmlarowa & ' e

J ednoc‘rl-:'i obnuaro wa, robot zvs«lqzan"ch 2 rozbmrka elemet thw drog jest:
dla nawierzchni - m” (metr ;{Wadr" towy) Iub m (me:tr szesmennv) pOddeOW 1 nawn:rzchm z kostki m’
(mmetr szedcienny)
. barter - m (metr), :-
dla znakéw drogowych - szt. {sztuka)
dla przepustow 1 ich elemenrow
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- zatadunek i Wu&lezteme m

a) betonowych - m* (metr szedcieriny),
b) prcfabrykowan) ch betonowych -m (metr), lub rn (metr szescn:nny)

8, ODBIOR RDBDT . 1 = ; ; _
Ogélne zasady odblom Tobét pn:-danc w ST D-‘\A 00 DO 00 ,,Wymagan_i’a ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9. l Ogolne ustalenla dot}czqce padstawypla usm -
Dgnlnc ustalcma doryczqce podstawy phtnusm podauo w S’I D M 00 00 00 ,,vaagama ogoh:e pkr g,
9.2. Cena ]cdnostki ohmiaroweJ ks g i

~ Cena kaonama robot UbEJmlle
a] dla rozblorka vfs.rstw nawxerzchm blturm 2

b] dla Iozblorkl barler
demontaz clcmcntow barlcr\
odkoparie i W}dobycm slupE S : iy : :
zasypanie doléw't po -:kupk:tch WTaz zzagQ czemcm do uzyskama Is =1 DG wg BN 7’?:’8931 12 [9]
zatadunek i w ywmmeme ma enalcw Z 10, _01'k1_, : : : Srmnl B e g
- uvporzadkowanie terenu.rozbidrki; ot
) dla rozbiorki znakéw drogowych: -
demontaz tablic znakdw drogow_',(ch z sl'up_ ow
: ndkr)pame i wydobyme shupkow, - A e
" zasypanie dolow B sh‘pxach Wraz 'z zagqszczammn do mskama Is = 1 OO wg BN—7 7 *8931 12,9, -
"enalow z rozbmr pEEChD“ anie znakow dc pomwnego 'budm& ama
uporzqdkowa::ua terenu 10Z _ork1 Sy : :
d) dla Tozbiérki przepustu: : :
odkopanie przepusty, ﬁmdamentov& }aw umocni et i
rozebranie elementow przepustu wraz ze $ciankami- cznlov@m
zaladunek i wywiezienia matma}ow z mzbmrk1 i
zasypanie dolow (wykcpow) grimtem z zageszcz' mcm du
j upnrzqdkowa.me tervnu rozblork ; Lo Wi

ryskania s> 1,00 we BN-77/8931-12 (9],

10. PRZEPISY ..z_wm_za_l\_E e

9. BN-77/8931-12 . Oznaczenic wskiénika zageszczenia gninty. <
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D-0200.00 ROBOTY ZIEMNE
1. WSTEP T

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej ( ST) sq wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych , ogrodzeri , odwodnienia i uksztaltowania terenu przy Zespole Szkat
Ponadgimnazjalnych w Chebmie $laskim,

1.2, Lakres stosowama ST

Specyﬁkaqa teclunczna jest stosowa'
reahzaql robnt W\nuemonych W pkt L.

ri1,3: Zakres robét ob;qtych STT e

jako dokument przetargowy 1kontralctowy przy zlecaniu i

: Ustalema zawarte ‘w mn_l jszej
budowy lub modem:zac_]l d.rc-g i obejmuija; -
‘wykonanie ‘.&yknpow w gruntach meskallsrv;:h
budowe nasypéw. drogowych, - Al
pozvskm ame gruntu z ukapu 1uh dckopu

wadzenia robét ziemnych w czasie

1.4, Okre‘ilema pudstawowe

1.4.1. Budowla ziemna ° _ budoxvla 'wykonana w .g;runi:lc lub 'z gru'ntu :naturainego Iub z gruntu
anrropocemczneco spe}majaca warunk. statecznoscnod“odmema ] . ; o

1.4.2. Korpus drogowy nasyp 1'ub'ta czqé*_ wykopu. lctéra Jest ogramczona koroua drogl i skarpam.l TOWOW,

1.4.3. Wysokos¢. Tl:hvpu 1ub glqb 0S¢ - w_l,kopu_

zmca_.mgdnc_]'l_tcre_ng i tzqdne_]_ ‘tobdt - ziemnych,
wvzm.zonych w.osi nasypu lub kaopu e AT R e :

1.4.4. INasyp maL1 -'vasyp, ktorego wyso __osc jés

1.4.5. Wykop p}"tlﬂ - Wykop, ktorego giqbcko:é je a3 A o
1.4. 6. Wykop sredni - mrkc-p, ktérego gh:‘ooko Jest aw nav. gram-:ach od i do 3 n:l i
1.4.7. Grl.lnt meskausr'» dazd; g*unt rodzmly, i eo k:rcs ony w puﬂ(cw L 4, 12]4}.{0 gnml 51\&]:@[;

1.4.8. U"mp - rmeﬁcc pozyskama gruntu d -;wykonama i

53- ow, po%o:onc W obrqu.c pasa robot
dro"owych . i ; ;

1.4.9, Dokop m.lcjsi:v.: “ozyskama gnmtu du wykonama msypow'. po?focons poza pasam robn)i dmgow\ \.h
14.10. Odklad - miejsce wbudowama lub skladowama (Oi..WICZ hia)’ gnmtow pezysl-:anych w czasie
wykonywania w‘»kopow ‘a nie Wykorzvstanyc"l ‘do badowv na;-y'pow o1az mnych prac zwzqzanvch z frasg
drogowa, e e e S el T gl T i :
1.4.11." Wekaznik zage_si'zc'ze_rﬁa gm_nm i&'iel__l{c_iéé; charakteryzu]qca _§tah zag’e_szézcnia g_rmitu, okredlona wg
WZOTW! e i G ah e T R N B i .

o eng
i pc’s : NE
edae: 5w ' 5 i
pi - gastosc objgtosciowa szk_eletu zagqszczmcen grurtu zgcdme z BN 7 '»’8931 12 [9 (Mg;ﬂ s

pss - maksymalna gestosc objgtosciowa- ‘szkieletu ‘gruntowego przy wilgotnosei optymalnej, zgodnie z PN-
B-04481:1988 [2], s}uzqca do oceny zagqszczema g;mm"u W robotach ziemnych, (szm“l

1.412, Wskasnik rcmoaarrlswsq - wxelkosc charakten'zu_}aca ZaGCSZLzainosr: gru'ltow niespoistych,
okreslona wg wzon: . i : i T
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=%

80\ -

i

Q,

10

gdzie:

Oge - drednica oczek sita, pmcz }cmre przcchcdzl 60% gruntu (mm),
Uy - Srednica oczek sita, przez ktorc przechodz1 ID% gruntu (mm).

1.4.13. V\askazmk od.ksztalcema gruntu - melkoéc chamkteryzuﬂca stan zagqszczenm gnmm olcreSIona wg
WZOru,

2 By |
i ET .
- gdzie: . : : Lt e 5 ;
E; - modut odksztatccma g;runm ozmaczonv w purwszym obquen_m badanej warstwv zgodme Z PN-S- .
02205:1998 [4], : > :
E; - modul odl-_qz‘ta}cema gruntu oznaczony w powtornym ohclqzcmu bau:lane_] war stwy ,;gudmc z Pl\ 3-

022051998 [4]. .

1.4.20. Pozostale okrvslcma po«..s awowe g zgodn "';_obomaczu_;ahcyrm, odpomedm'm polsknm normnrm iz
deﬁmc; arm pc-danyml w.ST D-M-00: 0{} 00 oW vmagama ugolm," pkt L 4 : ; S

_' _1 5, Ogolne wvmngama dotvczqce robnt
' Ognlne wwna gama dotyczqcc robot podano w ST D \4 0{} 00 {J{) ,,Wymagama ogolne“ pkt 1 3.

% MATERIALY [GRUNTY)

2.1 Ogﬁlne wvmagama dotyczagce mal:enaluw

. Ogohm wvmaganm dow;zqce matena{ow'-luh pOZ}Skl‘-VElllla 1 skladowama podanc w ST D~M—
-00.00. 00 ,,\’v ymagama ognlne” pkt 2 ; : :

22, Podzial grunu‘m ;

(:runrv uz'w:kane prz\ xwkonywamu 1.v3kopow ¢ przez. Wykonawcq kanrzyst:me w
maksymalnym stopniu do budowy nasv;m ‘Grunty | rzydame dc buuowy nasypovv moga byc wy\wemone
poza  teren budmw t}]ko WOWLz.us,
Inzyniera. :

. mc.quaL na.dnuanm nqutosu robét
y‘\cmaw € poza teren’ budowy z przeznaczeniem
.-vaonawca _]cst zobowtqzanv do

dostrczema row'lowa.mej Dqutos'cl
I_nzymura

S na odkiad ILaIeZy do ohome,_zknw
Zamama;acegﬂ 0 1Ie nie okrcslonc tcgo ma .} w_ kontrakme Inzvmer moze '1akazac pozostawierie na
terenie budowy gruntéw, k‘orvch czasowa meprzydatno:c wymka *cdvme z powodu zamarzchm Tub
Hddmlemc‘.] WLIaomosm : hes :

Grunty uzy\.kane przv \*.’vkon}wamu wykopow mozna pUd.."'.'ldllL. na: u?yskane Z W1 kopow pud urzqczema
kanalizacyine(drenaze, studnie wpust}) z profilowania skarp, z pogithama rowéw 1 inne. Do ponowrego
wbudowania na nasypy nic moga byé \&ykorzustanc gr..mlv zamecmzczone oroam{,.me {Hum}lsowe‘l czy
“namuly thest pochodzqce np z dna rowuw : . :

; -5!_rnna-3_3 :



Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzglqdem wysadzmnwosm wg PI\' S- 022{)5 1998 [4]

Lp. | Wyszczegélnienie | Jed- ! A Grup} grunmw i TR
wiasciwodc nostki ni_cwysad.zinﬂwe : ._qut_phwg_ = E _a.wys;,dzm.;.wé
1 |Rodzaj gruntu mimosz, L s | piasek pylasty - . [ malo wysadz:mnwe

megimmst} zwiewzelina glina piasz- . czysta
_ z'wn' il : : -zwiezla, glina’

pospétka | rumosz g{mmstv _m‘ma glina
piasekgruby | 2w gliniasty :
.| piasek $redni; - ¢ pospoll{a glmlasta
¥ plasek drobn}
Mei s >
merozpadowy T A

2 |Zawaroie |
czastek- %
<0,075mm |

<0,02. mm

3. |Kapilamogé -« '+ - .
' biermaHyg - | m

4 Wskaznik

| plaskowy WP | © o e wsse i G ed D8 038

3. SPRZ}:}T .

' osprzetu zagtbzua}uaego (walce, ubijaki, p}yry wlbrauyjne tp\
sprzetu do pompnwa.ma wndy zZ W js.opt) w (1mof (

‘jednoczesnego w Jfdoljx wania .1 przerrnuszczama

Tadowarki, wrertarkl mechamczne Irp J

hydromect hanizacji itp.),

trans::om.l mas ziemnvch (sa'mm,hody wywmtki samu..,hody skrzyrumw. g, ‘tasmoc;agl 11:[: )

4. TRANSPORT * i

4.1. Doolne wnmagama dotvczf{ce tranSPBrtu Gk
Doo]ne wymagama dorvczqce transportu podano W, ‘ST D M 00 OD 00 ,,\\ ymagama Dgé]ne pkt 4.

4.2, Transport gruntow

Wybér érodkéw transporto'a yu,h oTaz m:tor‘ transpoﬂu pommcn bxc dos oaowany do rodzaj Ju grunftu
(materiatu), jego objgtosced, sposobu cdspajania i zal‘adunku oraz do odleg{osa transnortu Wvdajnosc srodkow
transportowych powinna byé ponadto dosto;owana do uyda_]nosm sprzqm etnsowancgo do ur.:bmn.a 1
whudowania gruntu (materiafu), ?

Zwigkszenie odleglodci transportu ponad \x-artcsm zarwmd.zone nie moze byc podatawq roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dedatkowe] zaplaty za transpnrt 0 11:: zmqksmne odleg{osc; me zostaly wezesinie]
zaakceptowane na plsmlc przez Inzvmcra : : :
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‘aby zabezpleczw ‘grun

© przydatnymi na- wl:asny__ko zt-bez
. jak rowniez za\-‘do_ﬁiic;ipny-gn t.:

: -<01€JHOSC1 i sposoau cdspa_]ama

_ 55 Rnwv

5. Wﬂ{'d’h"ﬁhﬁ ROBOT
5.1, Ugolne zasad} kaunama robot

Ogélnc zasady W}konama robot podano w ST D M 00 00.00 ,,Wyma,w_.,ama og,ulne pkt B

5.2 DoI\ladnosc mkonama w;kopéw i nasvpﬂw

Odch}leme osi kﬂrpusu nemnegl:i, W W\kople lub nasvple, od osi pmJektowaneJ nie powmny by¢c
qusze mz + 10 cm. Roi‘.mca w stosunku da’ pm" owan ch r?q_dnych Iobot zlcmnych nie moze przc}craczac

Szerokosc gomej ]JDWIEIZChIlI korpusu nie moze rozni 519{ cld szcrokasm pro_]cktowarej o quccj ma

wy‘raionel tangenscrn kata ‘Mak
przy. pn:-m]arze }atq 3 men-o

‘terenowe, wykonad

dokumentac il pl’()j ekm weJ,
Tobét. zxcnmvch tak,

urzadzenia, ktore zapewn

_dh‘gotrwalq meprzydafrm

Odprcwadzeme wod

_ e"hnologla
trwania robot zmmnvc

spmswch i mc mmejsz‘r

Zrodia WOC].V Ddaiomc
opadom i gmntowe na;eiy odor "
W p:zvpauku wympo ol

ig'Z kaulecznosu:lap powama wodv przez: Jed.na dob({ dex.q pl.‘lmpa

1°}oﬁln‘ dla ka?dego vwko-pu pod sm' n

ROW} ‘Boczne oraz rowy stoknw powinny byé WYy anane zgodme z. dokumcntaqa_ prcgektowq ST,
Szerckos¢ dna i gPr'bokesn, TOWL nie « roznié sig Dd-_- Hardw prqcktowanych 0 wiecej niz = 3 cm.
Doldadnosc W;konama skarp mwow puwlnn.i bw zgodnaz Dkrea]unq_ dla s(zup wykopou w ‘}l D- 02 01.01.

6. KDNTROLA 'JAKo'Scr ROB'OT-. .
6.1, Ogélne z:asady kontroll jakosn rﬂhdt o : i
Ogolne zasadx kD‘[ltrUll_]&kDSLl rubot ﬂodam} w ST D-M 00 00 00 ,,Wymagama ogolne™ pkt 6.

6.2 Badama i pom:arv w crasw WY anywama mhut z:emm{:h :

6.2.1. Sprawdz:cmt: c.ldwcdmcma S L :
Sprawdzenie ‘odwodnienia korpusu z:cmnego polega na kontroh zgodnoécl Z wymaganiami

specyfikacyy Dkxeslonvrm w pk..lc 5 o147 7 dokumentdqq prOJekqu_

: "_S.trnn'afifg 3



o

- wlasciwe u_|c;ur: i odprowalizeme wod opadovm:h
- whasciwe ujgcie i odprov.adzcme Wysquow wodnvch

6.2.2. Sprawdzemc jakosm wykonama rabot

Czy‘nnosm wchodzqce w zakrcs sprawdzc:ma jakosm kannama robut ol{reslono w pkcw 6 ST D- -
02.01.01, cmrD -02.03 01 .

. 6. 3 Badanin do odbloru kurpusu zmmnego

6.3 1. Czeqtothwo‘sc oraz za}cres badan i pormaréw :

Badana cecha

1 Pormar SZET{’.‘]{OBCI korpusu ELE
ziemnégo | - it

‘2 |Pomiar szemkasct dna
| rowow: R

| Pomiar rzr;dnych VA
pomcrzchm korpusu b
| ziemnego-

."‘)J

4 | Pomiar puchy]ema skarp
§ | Pomiar réwnoici .-
.| powierzehni korpusu

6 | Pomiar réwnosei skazp

7 | Poriar ‘spadku podh]znenn :
pcw'erzchm korpusu }ub dna ‘ora
Jrowa i o

?d&; ulozcne_]

8 Bad_amgr Za _g;qsz_c;::l_ua_; g:unt_u 47

P un.k‘rach na

e 603, bzemkosc korpusu zmrrmego
£ 6 3. 3 Szerokosc dra rowow

6.3.4. chdne korony .vtorpum zmn:mego

L cmlub +1 cm.

Szﬂrokos km-pusu zlenmega nie moze roznic si szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

Szerokosc dﬂa rovmw nie mnze rozmc su; od szerokosct prcu cktowanq 0 W'chel mz s : cm,

Rzﬁdnu kum‘w korpusu zmn:mcgo me 'moga 6znid su; od rzqanych projektcmanvch 0 w;qca niz -3

6.3.5 Pachy-sme s-carn

Pocnyl&nzu skm me moze ro.cmc su: od pochxh,ma pro_;ektowaneoo o WIECC_} mz 10% wartoscl
pochy! ema wyraznnego angenaefn kata o o e > ;

6.3.6. Rownos‘. -cumnv korpusu

I\Jero'.mosm pumcrzchm korpusu zwmnec'o rmerzone {atq 3 rnetrovua_ nie ml:lgq prz lcraéza'é Jem

63 Row'ws\, slczup

Nierdwnosci skarp, mPrzone larq 3 mctrﬂwq rue mogq przekmr:zac = 10 u.'n :
6.3.8. Spadek pudhlzny korony km-pusu hlb dna rowu _' '

Spadek yodh.i:ny pomurzcum korpusu ziemnego Iub d'lﬂ rowl, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzgdnych wysokosc:;o'.vych ‘nie moze dawac roznic, w stcsunku do rzqd.nych pmjektowanvc‘l,

‘wiekszych niz 3 em lub+1 ¢m.

6.3.9.Z ageszczeme gruntu :
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iy ‘Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z: BN: =77/8931-12 9] powinien “byé zgodry z
za!ozon\'m dla odpomcdme_] kategorii ruchu W przypadlcu gruntow dla ktorych nie mozna okre$li¢ wskaznika
; zageszczema n:dcz) nlm:shc. wska.zmk ud.kszta{ i ma Io, : dme z normq PN- 8-0‘2205 1998 4].

_nych w odpomedmc'h punktach specyfikacji,
zostana wbudowam: ]ub zasmsowanc 1o na

9. PODSTAVVA PLA] ‘IOSCI

Dgolm: ustalct.w. doryczaccc podstnwy latnosci, podanu W ST D M OD 0[) 00 .,W}magama ogélne

pkt 9. :
S’I‘ 02 0101

Z ak; es '-zvnnosu ob]qtycn cem jednnstkow i no Iaz D D,’-l 03 0‘ p;ct 9

-lﬂ.'PRZEPISY ZWIAZAI\_"E s '

.10.1.{\701'.11‘_1)'( : ! : _; -
1. PN-B-02480:1986 .'Gmpty bud-:-wlanc Olcreslema s mbo]e Pad;__ial__{_”.cp_i_s ;
2. PN-B-04481:19388 _Gnmtu budowlane: Badama pmbek g;runtow

3.0 PN-B-04493:1960 = Grunty budowlane. Oznaczanie kap:.lamosm blEl‘l‘Le_]

PN-5-02205: 1998 i Dmgl smochedov»e 'Rcbo'ty ziernrie. Wymaganmlbadan.a

5. BN-64/8931-01 Drog1 samochodowe Oznaczuuc WS mmxa p;.askoweoo e

6. BN-64/8631-02 ' Drogi “samochodowe." znaczenie -, moduiu odksztalcenia
SRR _.nawlerzchm podatnychipo loza przez obmazeme p»lvta :

©7. BN-77/8831-12 . Dzna\,zemc wsmzmka 2agqszczema g‘“untu e

10.2. Inne dckhrﬁeﬁtv

. Wykonanie 1 CldblCll' robét zie mm«'ch dla drég s;rvbkl"gu mLhu IBDiM Wa:szawa 19’18

Instrukcja badan podloza gnmtow=go budowli drogowyth 1 mosmwych, GDDP Warszawa 1948,
Katalog rypowuch konstrukeji nawierzchni podahw"h i pé}szwwnvc}g IRDIM, Warszawa 1997,
Wytvezne wzmacniania podloza g'runtow::go w budowmcm ie drugowym, ]ZBDM WaIszawa 2002,
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: 1’ Zakres stusowamx ST L

' 'l'E&IlZElCJl robot wymlenlon ch'w pktl 1 :
R P2 Zakres robot objtgtvc_ )

'budowy lub modcrmzaujl cl:og 1

i MATERIAL& (GRU TY]

. na Nlerzchm

* InZzvnicra.

'D-02.01.01  WYKONANIE WYKOPOW

W GRLTNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST - -

Przedmiotem ninicjszej spscyﬁk'ic]l technicznej ( ST) sa wymagania dotyczace budowy
boisk sportowych, ogrodzeri , odwodnienia i uksztattowania terenu przy Zespole Szké6l
Ponadgimnazjalnych w Chetmic S$laskim,

Specyﬁkac_]a tech.mczna Jcst stosuwana :Jako_do-:'ument przetargowy i konn-aktowy p:zy zlecamu i

mmqsz ] spe vf l-:ac31 | do

1. 4 ()kreélenia podstawowe
Podstawom: okreslema zcstaly podanc w STD -02.00.01 pkt 1 4
1 S Ogélne wymaganm dutyczqce robo" :
Ogolne \Wmagama dotyu:a.celrobct podano w ST D-02.00.01. pkt I 5

Materml wystqpuj qcy W podlo?u wykcnpu _]est gmntem rodmym ktorv quzw stanowﬂ podlnz‘e ;

3, SPRZI;T iy ;
Ogolne W} magama i ubtale _1a dotvczaccc sprzqm nkreslo

wST D-02.00.01 pk 3.

4. TRANSPORT - Fod ;
Ogolre wvmagama; ustalema dot\*czaﬂc Lranspcrtu o‘qeslono W ST D 02 OC' 01 plc* 4

“’YI{OV ANIE ROBO 1%

81 Zasadv prowadzema rubot

Ogélne zaaady prowadzema robot podancu w ST D 02 00 01 pkt 5,

Sposob W}ko nania skarp wvl-:opu P en gwaranot h statecznosc W cal}m okr-sw
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, W},mka_]qc'ych z mepramd&owego ukszta{towama s]-:arp Wykcpu, ich
podcrma lub mny..h ndstqpsrw od. dOkIumEHta{JJI pl’D_]'EkIO ob-.mcza Wykonawee., " |

: Wykonawea powinien wykonywaé w ykop& W ial 0b; aby grunty o m?nym stnpmu przvdatncs»:

. do budowy nasypéw byty odspajanc odd?lélme, w sposdb umemnz];wm]qcy ich’ wvnneszamc Odstqpihm od

powyiszego w mugama, 'lzaaadmope skumphkowanvm ukladum warstv.' cremechmr.mych, wymaga zgody

Odspojone gLrW przxdamr: do wykonama I‘asypuw povy'm_ny byc; pdpo_\_x_rledmo zabezpie:zgne przed
nadmiemnym x.amlgocumem , SR B

5.2. Wymagania dot} czce zagqszczema l noénoscl gruntu

RS gqcz.,zeluc gruntu w wkopach i nuercach zerowych mbot ziemnv. ch powinno spehniaé
Wynagania, dotyczace minimalnej v.aroscl wskaz.mka zagqszczema (IS}, podanego w tabhcy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaén.i_k@'.z.agqsz_czgijja w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

et YRl "--".'-"='1\1mifﬁa1na-wa&.':'.s:'e'1"aza
Serefar sLos o el L B innvelidiep

korpusu T kategonamchu KR{S
Gérna -.»arst