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D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.  Okrelenie przedmiotu zamowienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsizigcia

Przedmiotem ST niniejszej specyfikacji techniczasiyymagania dotycice wykonania i odbioru
robét dla zadania ,Przebudowa ul. Poglwv ChetmieSlaskim wraz z odwodnieniem”.

1.1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1.1.2.1. Zamawiagcy : Gmina Chetn$laski, ul. Konarskiego 2, 41-403 CheBtaski

1.1.2.2. Instytucja finanSURCa INWESTYCE: .....oiiiiiiiee e et
1.1.2.3. Organ nadzoru budowlanegadPowiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego w Bieruniu
R VYA (o] g T 1 - SR

1.2.  Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zleceniu i realizacji

rob6t zwhzanych z wykonaniem robot opisanych w punkcie $1L00.00.00. i obejmagych:

- Roboty rozbiérkowe istniggych nawierzchni z ptyt betonowych.

- Roboty ziemne zwizane z wykonaniem koryta pod nawierzehaiogi

- Roboty zwizane z odwodnieniem drogi oraz wykopow

- wymiarg i zabudow nowych elementow drég (krasnikow ulicznych, obrzey)

- remont zjazdow na posesje (ujednolicenie geometmawierzchni na wjazdach
bramowych),

- Budowe odcinkéw kanalizacji deszczowej wraz z przykareik oraz studzienkami
odwadniagcymi

- roboty zabezpieczaje uradzenia uzbrojenia podziemnego

- roboty nawierzchniowe zwiane z wykonaniem nawierzchni drogi

- Uzupetnienie terenu humusem

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany niedalacy budynkiem, stanowcy catag¢ techniczno-

uz3ytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny

(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet)

1.3.2. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lustgpe pojazdéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Droga tymczasowa (mont@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dauruc

pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po

jego zakaczeniu.

1.3.4. Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi

stronami, stzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgan

rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot, przeksmya polecgé i innej korespondencii

technicznej pomidzy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.3.5. Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania

Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktra

1.3.7. Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasavaryjnego postoju i

pasami dzielcymi jezdnie.

1.3.8. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichagzeinia.

1.3.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzafda w nim konstr.

nawierzchni.

1.3.10. Ksgga Obmiaru - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronami

stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dok. Robét w formie wylicae szkicdw i ew.

dodatk. zatcznikow. Wpisy w Ks¢dze Obmiaru podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.




1.3.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaréb zwhzanych z ocenjakosci
materialéw oraz Robot.

1.3.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niezisine do wykonania Robo6t, zgodne z Dokumentacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pitreyniera.

1.3.13. Nawierzchnia -warstwa lub zespdt warstw ghcych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.14. Niweleta wysokaciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.15. Odpowiednia (bliska) zgodn& - zgodnd¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohdatdwlanych.

1.3.16. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewOw. Besgowy mae rOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy agzer chroniacych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.17. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

1.3.18. Polecenie lkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji Robét lub innych spraw azamych z prowadzeniem
budowy.

1.3.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

1.3.20. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gm#tenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomefrych trasy w planie i przekroju podhym)
istnieacego padczenia.

1.3.21. Rekultywacja- Roboty majce na celu upoazlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlash@go.

1.3.22. Rysunki -cz$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robdt.

1.3.23. Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ich #d (przedmiar) w kolejnéi
technologicznej ich wykonania.

1.3.24. Zadanie budowlane -z$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebra calcs¢
konstrukcyjma lub technologicza zdolma do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uytkowych. Zadanie me polegéd na wykonywaniu Robét zwkanych z budow
modernizadj, utrzymaniem oraz ochrarudowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogodlne wymagania dotycrce Robot.

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za js&koich wykonania oraz za ich zgodio z
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami liyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiagcy w terminie okrédlonym w Warunkach Szczego6towych Kontraktu przeka
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganyanzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj punktéw gtdwnych trasy oraz reperow, Dziennik Bugiooraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowe] i dwa komple®f. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialné za ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbi
koncowego Rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki gaguie Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.4.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawieraejiwymienione rysunki i dokumenty:

a./ Dokumentacja Projektowa zagczona do Dokumentow Przetargowych

W sktad Dokumentow Przetargowych wchedzw. zahczniki Dokumentacii Projektowe;j:

- przedmiar robét

- Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t




b./ Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznidoitraktu

dla zadania opisanego w punkcie 1.1. specyfikacliicznej.

I. Cze$¢ opisowa

Il. Specyfikacje techniczne wykonania i odbiorudbb

Ill. Cze$¢ kosztorysowa - przedmiary robot

IV. Czes¢ rysunkowa — zawieraga:

Plan orientacyjny

Plan sytuacyjny

Profile podhine

Przekroje typowe

Przekroje poprzeczne

. Rysunki szczegétowe

c./ Dokumentacja Projektowa, ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej

Wykonawca jest zobowrany do spormdzenia dokumentacji technicznej dotyce; :

- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty abgtantéw uzyskanych z wykopow

- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazsy

- drég i objazdow tymczasowych oraz drog dla transpi@chnologicznego

- projektdw organizacji ruchu na czas robét (zakrpsacowa bedzie wynikat ze sposobu
prowadzenia prac budowlanych)

- Plan Bezpiecasstwa i Ochrony Zdrowia (BIOZ)

Dokumentacja Projektowa spaozona przez Wykonawc powinna zawier@& uzgodnienia ze

wszystkimi wiagciwymi Urzedami oraz z wigcicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego

lub stalego zagia, a take stosownymi instytucjami zajmagymi sk ochrorm $rodowiska

naturalnego.

W/w Dokumentagj Projektova Wykonawca spoedzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi

Inzynierowi do akceptacji przed rozpaeciem robo6t okrdonych Kontraktem.

Ponadto Wykonawca spadzi receptury na wykonanie:

- mieszanek mineralno-bitumicznych na warsfaieralra, i wyrbwnawca,

- mieszanek betonowych do wykonania elementéw lostgoh ,na mokro”.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej

przekazanej przez Zamawgaggo, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i ST na wtasny koszt w

4 egzemplarzach i przedipje Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez @lodatkowe dokumenty przekazane przez

Inzyniera Wykonawcy stanowiczgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w @hojednym

Z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimientaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpuje nastpujaca

kolejnas¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bigdow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o

ich wykryciu powinien natychmiast powiadairinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub

poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentacProjektow i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedn uwazane za wartiei docelowe, od

ktorych dopuszczalne®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i

elementow budowli musgz by¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi

wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektovg lub ST

i wplynie to na niezadawalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwiocznie

zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.1. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w okresie

trwania realizacji Kontraktuzado zakaczenia i odbioru kbcowego Rob6t.

aRrONPEE



Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca przedstawitylmierowi do zatwierdzenia dodatkowe,
wynikajace ze sposobu prowadzenia rob6t drogowych, uzgodriadpowiednim zagdem drogi i
organem zargzapcym ruchem projekty organizacji ruchu i zabezpie@eRob6t w okresie
trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu Robot projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonaw®a biezaco.

W czasie wykonywania Robo6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uemlzenia zabezpiecz@je takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniac w ten sposéb bezpiegmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie lxda akceptowane przez Ayniera. Fakt
przyshpienia do Robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoezem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach §cidmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lkda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caly okres realizacji
Robét. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie gedtalebnej zaptacie i przyjmuje size jest
wiaczony w Cen Kontraktows.

1.5.2. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkzek zné& i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawcatizie:

a./ utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b./ ponost wszelkie koszty zwizane z zabezpieczeniem gruntow po korytowaniu,

c./ podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradZte uniké uszkodzé
lub uckzliwosci dla oséb lub wlasrgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania. Stasugk do tych wymaga
bedzie miat szczegdlny wzgl na:

1./ Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych

2./ Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisOw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszierh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dma skladowane w sposOb zgodny z odpowiednimi przepgisa
zabezpieczone przed dgsem oséb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpnzarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykeaoy.

1.5.4.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwahy szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadoweryie do Robét bda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okémjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, aza#aiczeniu Rob6t ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z# wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavdi@j powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wéaiwych organéw administracji patwowe;.



Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Wykonawca.

Wykonawca hdzie wspotpracowat dostarcaej wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca ddzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagizen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

1.5.5. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddabych wi&cicielami tych urzdzeh
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji

i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktore majby¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urzdzex podziemnych
na terenie budowy i powiadotinzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpga robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmszzwtocznie powiadomi hyniera

i zainteresowane wiladze orazdazie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonawedZie odpowiada za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urgdzeh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu prze zdsapcego.

1.5.6. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na & przy transporcie
materiatdw | wyposzenia na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie rigab zezwolenia od wtadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposhgly bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #yniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w ollsie Terenu Budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera.

1.5.7. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Przed realizagj robot kierownik budowy zobowtany jest spormizic Plan Bezpieczestwa i
Ochrony Zdrowia (Plan BIOZ). Podczas realizacji BioWykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw
dotyczcych bezpieczsstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowieaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgmje, socjalne oraz stz

i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagyaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochretfRobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do Rob6t od Daty Rozpoezia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez liyniera.
Wykonawca kdzie utrzymywa Roboty do czasu Kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dy
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djlelementy byly w zadowakgjym stanie
przez caty czas, do momentu odbiorudmwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie hgniera powinien
rozpoca¢ Roboty utrzymaniowe nie giiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralméjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposdb zwgzane z Robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, praepiswytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca khdzie przestrzedgapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizex lub metod i w



sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawdakopie zezwol# i
inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wggsianiem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycxe
proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatéw i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatdbw z danegddia nie oznacza automatycznigze wszelkie
materialy z daneggrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do przedstawienia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegidta w sposob ggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych
w czasie pogpu Robdt.

2.2.Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiobel wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wdczapc w to zrédla wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bad@ terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowaqprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spelnienie wymagda ilosciowych i jakdaciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zZwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskanisskigai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcezipiracaniu stanu terenu przy ukzeniu
Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wvTerenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcieeda wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odkladowdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdlzie prowadz zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w Kontrakcie.
Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3.Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamiobR materiatbw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

Inzynier kedzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekciji;

Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojntfaktu.

2.4 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, kadz ztozone w miejscu wskazanym przez Wykonawaatwierdzonym przez #yniera.
Jeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostgmzewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadfedo czasu gdydoda one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenmohowaly swaj jakos¢ i whasciwos¢ do
Robot i byly dostpne do kontroli przez kyniera.




Miejsca czasowego skladowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgaminych przez
Wykonawe,.

2.6.Wariantowe stosowanie materiatdw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 2 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dkrym, jgli bedzie to wymagane
dla bada prowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiagi mize by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego smptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot powinien By
zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, lub projekcie organizacji Robot, krasptowanym przez #iyniera; w przypadku
braku ustalé w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidabyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrosipdowiska i przepisami
dotyczacymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kynierowi kopie dokumentow potwierdaajych dopuszczenie spitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by pazniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigtodkdéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dalzie zapewniaprowadzenie Robét zgodnie z zasadami d&rg/mi w
Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniamkyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgadspetnig wymagania dotyee przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giebi na osie pojazdéw i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom Kontraktu na poleceniezyniera
beda usunete z Terenu Budowy. Wykonawcadzie usuwa na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ratgiidnie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatléw i wykonywanych Robot,dazgodné¢ z Dokumentag Projektova,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot orazepgehiami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \Wgsci
wszystkich elementow Robét zgodnie z wymiarami ¢drgymi okrélonymi w Dokumentacii
Projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
Robét zostam jesli wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wystkarzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatow i elemeniobét keda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokutaejn Projektowej i w ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer uwzgédni wyniki bada materiatow i
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Robot, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i w badaniach materiatow $@@dczenia z
przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzan kwestk.

Polecenia layniera keda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazom jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok Robot i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materialtbw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tameglkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnivykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane wgdzenia i sprat
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kxdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnigciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 2ei niedocigniecia te keda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych materiatow i dégilje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&kotych materiatdw. Wszystkie koszty zwane z
organizowaniem i prowadzeniem badaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier bgdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawe
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pagku koszty te pokrywa Zamawsay.
Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez myniera.
Probki dostarczone przez Wykonawao badéa wykonywanych przez lyniera lgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przgziera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmayj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmzgmlera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baiawykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu

I terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomniarb badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami badlak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod.
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Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez l#zyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéwiradta ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroliolsdt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na podstawimitow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to lkynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezammemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lubdatkowych
bada, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoaterialdw i Robét z
Dokumentacj Projektova i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtorhylab dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zostpnzez Wykonawg.

6.6. Atesty jakdici materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakosci materiatow przez WykonaweInzynier maze dopyci¢ do wycia
mat. posiadage atest producenta stwierdggj ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atestyveymagane przez ST, k@da partia dostarczona do
Robét lzdzie posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowecda posiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razie gy
wynikami wykonanych przez niego badaKopie wynikdw tych bada beda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Materialy posiadajce atesty i urmlzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodtadch wiaciwosci z ST to takie materialy i/lub udzenia
zostan odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdazujacym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy kbaca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfioza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olhawjacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robaét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska skbowego. Zapisy dila
czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtéda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonogramoéw Robdt,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robdét zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i kaicowych
odbioréw Robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Robé6t podlagggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczego6lnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,




12

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robdt,
- dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,
- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada

Z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Rob6t.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowgdd przedicone
Inzynierowi do ustosunkowaniaesi
Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipisz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniaesProjektant nie jest
jednak stroa Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Rob6t.
(2) Ksigga Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwatsj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementéw Robd6t. Obmiary wykonanych Robot przepdzrsase w sposéb aigly w jednostkach
przyjetych w WycenionynSlepym Kosztorysie i wpisuje do Kgji Obmiaru.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetaeo jakdci materiatldw, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Robot. Winny kByudosgpnione
na kadezyczenie Irzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
a./ zgtoszenie robot,
b./ protokoty przekazania Terenu Budowy,
c./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wmyccywilno-prawne,
d./ protokoty z odbioréw Robét
e./protokoty z narad i ustale
f./ korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.
Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyebtla zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdét zgodnie z Do&otacy
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pownigidniu Ireyniera o zakresie
obmierzanych Rob6t i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Ksigi Obmiaru. Jakikolwiek ki lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych vBlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikat¢jabechnicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich Robot. &ne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Irzyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robét dolzie przeprowadzony z eztcscia wymagala do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkneym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2.Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Ditugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida obmierzone poziomo
wzdhwz linii osiowej.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wdaeiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w nf jako diugéé¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rohgatraakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob agty
zachowanie dokfadoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed geziowym lub kaicowym odbiorem Robét, a tak w
przypadku wysgpowania dhiszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mpdy¢ dofaczone w
formie oddzielnego za¢znika do Kst¢gi Obmiaru, ktGrego wzor zostanie uzgodniony z/imerem.

8.0ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez liyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi czsciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdo i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reafiaulegr, zakryciu.

Odbidr Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu Robot.

Odbioru Robo6t dokonuje aynier.

Gotowas¢ danej czéci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwiocznie, piéniej
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®wudi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robat ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawiecgich
komplet wynikow bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav konfrontacji z
Dokumentagj Projektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci Robot. Odbioru agciowego
Robo6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze sapwym Robot.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.
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Calkowite zakéczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiaidéoiem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.
Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia robét i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaxzprrez Zamawiafego w obecnimi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.
W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoZaa sealizacy ustal@é przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub robét uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czys§oio ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komispe jakaé wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej noehktacy projektowa i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéastwo ruchu, komisja dokona patehr, oceniagc pomniejszom wartagsé wykonywanych
robot w stosunku do wymagygrzyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiadgo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgviesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
2.szczegobtowe specyfikacje techniczne,
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
6.deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z SST.
7.0pink technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsST
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsrpgych (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych
robot wiagcicielom uradzen,
9.geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimiz Wykonaweg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdét.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupgtcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwiazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny dglzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczbgtro

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wylkanaa jednostk obmiarovy
ustalon dla danej pozycjslepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgtdniac wszystkie czynn<ei, wymagania i badania skiadeg
sie na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacijojektowej.
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Cena jednostkowaghzie obejmowé

- robocizre bezpdredna,

- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartcé¢ pracy sprgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Teren Budowy

i Z powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w skiad ktérych wchosatz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa dr6g dojazddwitp.), koszty dotycxe oznakowania
Robét, wydatki dotycgee bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zargaie placow i bocznic,
ekspertyzy dotycce wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz kosztyadarzrzedsibiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikday
mogacych wyshpi¢ w czasie realizacji Roboét i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonamec dan pozyck w WycenionymSlepym
Kosztorysie jest ostateczna i wykluczaawos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot
objetych & pozycp kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektéw orggariji
ruchu na czas trwania budowy wynik@jych ze sposobu prowadzenia robét drogowych, wraz z
dostarczeniem kopii projektu 4ynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robdét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiecz. ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikow, krganikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizagghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier $wiatel,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow; przejazdow i organizagjchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowyacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.NR.2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzri@z. U. Nr 14, poz. 60 z pgoiejszymi
Zmianami).
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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokociowych

|. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacii technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgdanych z
odtworzeniem osi trasy oraz wyznaczeniem punktowokgciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadwvy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. SST D-00.00.00.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia robét zazanych z odtworzeniem w terenie
ptaskim przebiegu trasy drogowej oraz wyznaczenie® przebiegu sieci uzbrojenia naziemnego
oraz podziemnego zgodnie z Dokumergdtijojektows i obejmup :

a./ sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy

b./ wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

c./ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d./ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentuamytiyczeniem dodatkowych przekrojow,
e./ zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochramteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f./ wykonanie pomiaréw biacych w miag postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektowva,

1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy- Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezopacatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia - 53 zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami,
wytycznymi i okr&leniami podanymi w ST D-00.00.00. Wymagania ogolne.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyaee materiatdbw podano w ST D-00.00.00. “Wymaganialrog’ pkt. 2.
Materiatami stosownymi do wykonywania robét s

v' slupki betonowe, rurki stalowe, paliki drewniane dta punktéw zlokalizowanych w
gruntowej partii korpusu drogowego,
gwozdzie z folg lub bolce metalowe — dla punktéw w nawierzchnatefvej,
farba chlorokauczukowa do wykonywania opiséw i azea punktow ladz inne materiaty
akceptowane przezigniera.

v
v

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" Bkt.

Do wykonania robdt konieczny jest sgirgeodezyjny taki jak:

- teodolity lub tachimetry, niwelatory,- dalmierze, tyczki, - taty- tasmy stalowe i parciane.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownymbwinien gwarantow@a uzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00. "Wymaganidnay pkt. 4.
Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych dalstatji osi trasy i wyznaczenia
zakresu rob6t me odbywé sig dowolnymisrodkami transportowymi .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00@0Wymagania ogolne”.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zobawany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktéw fsawowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w graaita
projektowanych robo6t. Obowikiem Wykonawcy jest ochrona tych punktow przedszoikeniem
w trakcie prowadzenia robot. z## takie punkty zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
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lub wskutek zaniedbania to zostabne odtworzone na koszt Wykonawcy przez odpowigdni
uprawniorn, jednostkk wykonawstwa geodezyjnego.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK.
Wykonawca spoeglzi uproszczom dokumentag geodezyja na wykonanie robot offych
niniejsz ST co umaliwi biezaca kontrok prowadzonych robét.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za nasipstwa niezgodri@i wykonanych robo6t z
dokumentagj projektows, niniejszymi ST oraz zmianami wprowadzonymi w nikdwczasu przez
Inzyniera.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. X Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu
istotnie ré&nia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddenic o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszelkie roboty dodatkowe, wynike¢ z rénic terenu
podanych w dokumentacji projektowej icdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku olpei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpgoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigérednie osi trasy musgzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okénajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacagpowinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktdw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe zostarzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmame do dalszego prowadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diawidtowej realizacji rob6t nam do
obowiazkéw Wykonawcy. Dodatkowo na k@ wezwanie liayniera Wykonawca wykona wszelkie
pomiary geodezyjne oks§iene przez layniera. Koszt tych pomiaréw ohgia Wykonawe.
5.2.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne tymzenia powinny b zastabilizowane w
sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azaldowkzane do punktéw
pomocniczych, potmnych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza250 m.

5.3.Robocze punkty wysokéciowe

Stosownie do potrzeb Wykonawca zatododatkowe punkty robocze. Repery robocze ayale
zakladé poza granicami robot zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. Raine reperu naly okresli¢ z doktadnécia do 0,4 cm/km
stosujic niwelacg podwojr w nawhzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyrane

I jednoznaczne okskenie nazwy reperu i jegogadnej.

5.4 Wyznaczenie osi trasy

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrednich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@syt w stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie maze by wieksze nk 5 cm. Rzdne punktow osi trasy nale wyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych okrélonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni
stalowych, ktérych usueétie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca ratsshpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaonpoza granig rob6t. Generalnie prace
pomiarowe kda prowadzone po trasie drogi istriegj, w zwihzku z czym punkty giébwne trasy
powinny by wyniesione i zastabilizowane przed prapstniem do robot rozbiorkowych.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie sytuacyjno-wysal@mowe krawedzi jezdni i chodnikéw,
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b) wyznaczenie granicy rob6t ziemnych,

C) wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych kontuvdykopdw i nasypdw w przekrojach
poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojow popragazh)

5.6. Inwentaryzacja powykonawcza.

Inwentaryzacgj powykonawcz sporadzi¢ nalery réwniez dodatkowo w postaci mapy elektronicznej

i przekaza ja na dyskietce wraz z szkicem i zaktualizowanym pediim mapowym oraz kapi

operatu geodezyjnego, przy odbiorzéémwym.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolpkt” 6.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.@0ymagania ogoélne" pkt. 7.
Jednostl obmiarowa robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilortresy [km)].

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano wi300.00.00. "Wymagania ogolne™ pkt. 8.

Odbidr robdt nagpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréwagxyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitadayiierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dot. podstaw ptaitigpodano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne" p. 9.
Cena 1 kilometra [km] wykonanych rob6t obejmuije:
- dostarczenie materiatow i spta,
- odszukanie i oznakowanie punktownpawvowej osnowy geodezyjnej,
- wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej,
- wyznaczenie pkt gtdwnych osi trasy, granicy robgkt. wysokdciowych oraz ich oznakowanie,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyzn. przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytygee dodatkowych przekrojow,
- wyk. pomiaréw bieacych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentadprojektova,
- wykonywanie pomiaréw dodatkowych nazkla zadanie Irzyniera,
- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
- utrzymanie i odtwarzanie zniszczonych punktéw gegjigrch
- inwentaryzacja powykonawcza robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonye@rac geodezyjnych.

2./ Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaidsUGIK, 1978.

3./ Instrukcja techniczna G-2. Wysalabowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4./ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga atyefi, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

5./ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&J 1983.

6./ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjnd 38, 1983.

7./ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne sekcgiciowe, GUGIK, 1979.
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D-01.02.01. USUNECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usuitiem drzew rosqtych w pasie drogowym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obawtijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w purkgil. ST 00.00.00 .

1.3. Zakres robot obgtych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awanych z
usungciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robdtygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaigaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie”™].5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

Ogélnez\Fvymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.
Do wykonywania robét zwzanych z usurciem drzew i krzakdéw naky stosowa:

— pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniar@niich usuricia z pasa drogowego,
— koparki lub cagniki z osprztem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregj@kt 4.

Pnie, karpig oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy powinny by transportowane w sposéb nie
powodupcy ich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00MM/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwazane z usumgtiem drzew i krzakdédw obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gai poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozasiafp wykarczowaniu. Teren pod budew
drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéwv iinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zawiane z usugciem drzew i krzakow powinna by uzyskana przez
Zamawiajcego. Wycink drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego nalgy wykonywa w tzw.
sezonie ¢bnym, ustalonym przez igniera.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doigsia, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢, ktéra ma by zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykoaatecpowinna b§ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiedtzidze.

5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakOw znajdige st w pasie robot ziemnych, powinny bwykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pimiaalery wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST. Doly w gie
przewidywanych wykopOw, natg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniem ¢siw nich
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wody. Wykonawca ma obowiek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat mytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie
robét. Mtode drzewa i inne éliny przewidziane do ponownego sadzenia powinn wwykopane z
dwza ostraznoscia, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkadze nastpnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostaiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST
lub wskazaniami layniera. Jeeli dopuszczono przerobienie gat na ko drzewry za pomog
specjalistycznego spgtui, to sposéb wykonania powinien odpowiadzaleceniom producenta
sprztu. Niewyteczne pozostatoi po przerdbce powinny byusunéte przez Wykonawgz terenu
budowy. Jeeli dopuszczono spalanie shmnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby odbyto & ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczastwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umaviajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alialanie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zakiazeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienia
tlacych sg¢ czsci. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do
odstpienia od spalania lub jego przerwania, a nagromagzmateriat do spalenia stanowi
przeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien uélgo w miejsce tymczasowego
skladowania lub w inne miejsce zaakceptowane phzgmiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze
spalanie. Pozostaio po spaleniu powinny l#yusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k
pozostatéci po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bygie
ukltadane w warstwach. Kkda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio
wyréwnana i zagszczona. Pozostdld po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych bgdia sé przeptyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
Sprawdzenie jakmi rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiousungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zsarzenie gruntu wypetnigego doty powinno
spetnid& odpowiednie wymagania oltene w ST.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00M¥magania ogdlne” pkt 7.
Jednostk obmiarova rob6t zwhzanych z usurtiem drzew i krzakow jest:

- dladrzew - sztuka,

— dla krzakéw - m2.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

Platnd¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie¢gaina kor drzewr,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,

— zasypanie i utwardzenie dotéw oraz upgiowanie miejsca prowadzonych robot.
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D-01.02.04. Rozbiorka elementow drog

1. WSTEP

1.l. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgdanych z
rozbidrka i wywiezieniem materiatéw z rozbiorki:

- Nawierzchni z ptyt betonowych prefabrykowanych

- Podbudowy z tlucznia, kruszywa naturalnego

- nawierzchni drogowej z mas mineralno-bitumicznyetjezdni

- nawierzchni wjazdéw bramowych ,

- elementow drogi (kragznikdw, obrzey, chodnikdw sciekdw, przepustow),

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i lkdadivy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1. SST D 00.00.00.

1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanpwiymagania dotyce robo6t zwizanych z
rozbidrka elementéw ulic, wykonywanych w ramach robét praggawczych.

Asortyment i objtos¢ robot zostaty okrdone w Przedmiarze.

1.4.Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganialog".

1.5.096Ine wymagania dotycgce robdt

Ogdblne wymagania dotygze robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementéw drog mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- zrywarki przyczepne

- tadowarki, koparki

- mioty pneumatyczne

- samochody samowytadowcze

- zurawie samochodowe

- reczny sprzt do robot rozbidrkowych.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dla transportu podano w ST D-00@0Wymagania ogolne" pkt. 4.

Materiat z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Wykonawe, i zaakceptowane przez zZyniera. Wybor srodka transportu zatg od warunkow
lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpghsiaZ wymagania dotyee przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychagét na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét rozbidrkowych

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0000Wymagania ogélne" pkt. 5.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodzei przewiezione na miejsce sktadowania do czasypatownego
uzycia. Bezuyteczne elementy i materialy powinny dwywiezione w miejsce wskazane
Wykonawe i zaakceptowane przezzymiera. Ewentualne doty powstate po rozbidrce elade
drég znajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumerdapjojektowa beda wykonywane
wykopy drogowe powinny ky tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@naalezy zapobiec
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gromadzeniu gi w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyenalwypetnic gruntem do
poziomu okrélonego w dokumentacji projektowej i zggi¢ zgodnie z wymaganiami SST.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

5.2.1. Rozebranie elementow infrastruktury ulicznej

Wszystkie elementy infrastruktury ulicznej nalerozbierdg dowolnym sposobem pod warunkiem
nalezytego wykonania robot rozbiérkowych. Materialy prmaczone do ponownego wbudowania
lub wykorzystania w innym miejscu (kostka brukovesdmowa) g wiasndcia Inwestora.
5.2.2.Rozebranie oznakowania

Roboty rozbiérkowe naky prowadzt wg dokumentacji inwentaryzacyjne;.

5.2.3. Rozebranie podbudow z kruszywa

Materiat ten po wydobyciu nalg przesortowa i kruszywo zakwalifikowane do ponownego
wbudowania przewig na miejsce tymczasowego sktadowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne”
Sprawdzenie jakwi robdt polega na sprawdzeniu komplétiovykonanych robét rozbidrkowych
oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidziangohodvtérnego wykorzystania.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowa robot zwhzanych z rozbiork elementédw drog jest : dla nawierzchni
bitumicznych, betonowych, podbudoéw (z kruszywaphetvych i bitumicznych) - metr kwadratowy
[m?] i obejmuje roboty zwizane z wywozem materiatu rozbiérkowego obmierzanenetrach
szeciennych [m]

8. ODBIOR ROBOT
Roboty zwhzane z rozbiérk elementéw drog podlegapdbiorowi robot zanikagych i ulegajcych
zakryciu. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SI0MO0.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dot. podstaw ptatcigpodano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne"p.9.
Ptatnag¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. ngod obmiarem,
po odbiorze robot .

a./ Cena jednostkowa robot zyganych z rozbiork wszelkich nawierzchni oraz podbudéw
obejmuje:

-wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki

- rozebranie nawierzchni i podbudoéecznie lub mechanicznie

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérkigkywo z podbudéw) w celu ponownego jego
uzycia,

- zatadunek i odwiezienie na miejsce skladowanidenzow przeznaczonych do jdejszego
wykorzystania — ag¢ materiatu z rozbiérki podbudow

- zatadunek i wywiezienie nieprzydatnych materiaorzbiorki

-wyréwnanie podiga i uporadkowanie ter. rozbiorki wraz z ich zabezpieczenigyodnie z pkt. 5.
b./ dla rozbiérki znakéw drogowych i reklam:

- demontatablic znakéw

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem

- zaladunek i wywiezienie stupkow, tarcz oraz grmzozbiorki znakéw i reklam

-wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki wraz z zabezpieczenieatng z pkt. 5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1./BN-77/8931-12 Oznaczanie wahika zagszczenia gruntu
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D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D-02.01.01. Wykonanie wykopow w gruncie kat. +V

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej S& svymagania dotyege wykonania i odbioru wykopdw pod konstrukcj
nawierzchni pasa jezdnego, kanalizacji, przepusitfw,

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadivy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1. ST 00.00.00.

1.3. Zakres robét ujetych w ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygarowadzenia rob6t ziemnych w gruntach nieskalistyc
(kat. 1-V), gtéwnie kategorii lIl.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Wskaznik zagiszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=Pd /Pds
gdzie:

Pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, [Mg/m3]
Pds - maksymalna egtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88881, stiaca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z ad@h77/8931-12 [Mg/m3 ]
1.4.2.Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U= dso/d10
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrdmm]
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrdmm]
1.4.3. Pozostate oki&enia - s3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganialog".
1.5.0gdélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne"
Przed przysipieniem do wykonania robét ziemnych ngle zakaczy¢ wszelkie roboty
przygotowawcze. Zakres rob6t przygotowawczych i agania dotycze ich wykonania ok&ono
w ST D-01.00.00. “Roboty przygotowawcze”.
Wykopow nie nalgy prowadzé w okresie zimowym a odstagie grunty nalgy chroni przed
doptywem wody. Ponadto wszelkie koszty zméne z zabezpieczeniem wykopow przed
zawilgoceniem oraz koszty zawiane z zapewnieniem transportu technologicznego dpie
wykopow ponosi Wykonawca. Koszty te ngleoszacowé& na podstawie wizji w terenie,
Dokumentaciji Projektowej i przewidZiev cenie ofertowe;j.

2.MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D-00.00.00. "Wymaganiarogj'.

3.SPRZET

Wymagania ogolne dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogoélne" Bkt.
Wykonawca jest zobowktany do uywania jedynie takiego smptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zaieggak
tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania ieszagania. Spet uzywany w robotach
ziemnych powinien by zgodny z ofest Wykonawcy i uzyska akceptagj Inzyniera. Wykonawca
powinien wykonywa roboty ziemne przy ayciu potrzebnej liczby maszyn o odpowiedniej
wydajnaci. Powinny one gwarantowgrzeprowadzenie robot zgodnie z zasadamistmgmi w
dokumentacji projektowej i wymaganiami niniejszegsyfikacji technicznej.
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Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Whdwca powinien
rowniez dysponowdé sprawnym sprgem rezerwowym, umibiwiajacym prowadzenie robot
w przypadku awarii spetu podstawowego.

Inzynier poleci usugt z placu budowy sper nie odpowiadaicy warunkom kontraktu i
wymaganiom sformutowanym w dokumentaciji projektoesgjz specyfikacji technicznej.

Do zagszczania powinien ldyuzywany sprzt okreslony przez Wykonawgi zaakceptowany przez
Inzyniera.

Do wykonania wykopOw misa stosowa&nasgpujacy sprzt:

— koparki

— samochody samowytadowcze do transportu gruntu kiadd

— sprzt do zagszczania tj. ubijaki i mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dla transportu podano w ST D-Q0@0Wymagania ogoélne” pkt. 4.

Do transportu gruntu na najestosowa samochody samowyladowcze, transport na miejsctemo
odbywa sie spycharkami lub taczkami.

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwglieniem wymogow
bezpieczastwa, zarbwno w okbie pasa rob6t drogowych, jaki poza nifrodki transportowe
poruszajce sk po drogach poza pasem drogowym powinny spéeta@powiednie wymagania w
zakresie parametrow charakterymyjch pojazdy, w szczegOlém w odniesieniu do gabarytow i
obciazenia na 6. Jakiekolwiek skutki prawne, wynikgie z niedotrzymania wymienionych poxey
warunkow obcizaja Wykonawe.

Zwiegkszenie odlegkei transportu ponad wako zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile geszone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0906Ine zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Odwodnienie robét ziemnych

5.2.1. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w
projekcie przebudowy usdzer, Wykonawca powinien wykortaurzadzenia, ktore zapewdi
odprowadzenie wod opadowych poza obszar robét ziemtak, aby zabezpieozygrunty przed
nawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonania robét, aby
powierzchniom wykopow i nasypow nada catym okresie trwania robot spadki poprzeczne i
podiuzne zapewniace prawidiowe odwodnienie.

Jesli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntdow i zagpienie ich gruntami
przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dédatych optat ze strony Zamawisgggo za te
czynndaci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnienie z odpowiednimi wtadzami.

5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ushiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podtny i nad@ przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczeypawinien
by¢ mniejszy nk 3%. Naley uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania
gruntow oraz terminéw wykonania innych robot nahsig@ie wymaga dotyczicych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pggti rob6t ziemnych.

Zrodta wody odstonite przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.
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5.3. Wykopy w gruntach nieskalistych

5.3.1. Zasady prowadzenia robot

Wykopy naley wykona z zach. wymagadotyczcych doktadnéci, okreslonych w p. 5.3.4.
Sposéb wykonania skarp wykopow powinien gwarantoweh stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkagaeynikajacych z nieprawidiowego uksztalttowania skarp
wykopu, ich podcicia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe
robot ziemnych.

5.3.2. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétrobiemnych powinno spetiia
wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Is), podane w paszej
tablicy.

Strefa korpusu Minimalna wakt
Is
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
Powierzchni korony rob6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle maj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogscic do wartdci Is,
podanych w tablicy j.w.

Jezeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w powyszej tablicy nie mog by¢ osihgnicte
przez bezp&ednie zagszczenie gruntdw rodzimych, to nafepodpé srodki w celu ulepszenia
gruntow podtaa, umaliwiajace uzyskanie wymaganych waitowskanika zagszczenia. Mdiwe
do zastosowanidrodki, o ile nie § okreilone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji lizynierowi.

5.3.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczéa do ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gédbwarstwy gruntu
(nadktadu) powsej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu gaprza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynnd¢ budowlan. Moze odbywaé sk jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktdre nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robo6t ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

5.3.4. Doktadndgé wykonania wykopéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od ogj.prie mae przekracza+1 cmi -3 cm.
Szerokad¢ korpusu nie me sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz 10 cm, a krawdzie
dna wykopu nie powinny méewyraznych zatama.

Pochylenie skarp nie me sk rézni¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ wklgsnig¢ na powierzchni skarp wykopu nie o
przekracza 10 cm przy pomiarze fat3 metrow, albo powinny by spetnione inne wymagania
dotyczice réwndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lubstikre przez
Inzyniera.

5.4. Odklady

Lokalizacja odkltadu powinna bywskazana przez Wykonawé zaakceptowana przezzymiera.
Wykonawca musi uzyskagod: wtasciciela terenu.

Odktady powinny by uformowane w pryzeo wysokdci 1,5 m, pochyleniu skarp 1:1,5 i spadku
korony od 2 do 5% albo powinny byksztattowane tak aby harmonizowaty z otagzan terenem.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Kontrola jakaci robo6t powinna b przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podiawyS8T
D-00.00.00.

Przed przysipieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdrawidtowa¢ wykonania
robét pomiarowych i przygotowawczych.
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W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadgistematyczne badania kontrolne i
dostarcza kopie ich wynikow do layniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykona
zakresie i z agstotliwascia gwarantujca zachowanie wymageadotyczcych jakdgci robot.

Inzynier maze pobierd probki gruntow oraz materiatow i prowaézbadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. aai wyniki niezalenych bada wykaza, ze wyniki bada Wykonawcy
sa nhiewiarygodne, to lkynier mae polect Wykonawcy lub niezalmemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych aalho mae opieré si¢ wytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgoded rob6t z niniejszymi specyfikacjami. Catkowite daby takich
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek zostaponiesione przez Wykonawic

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1. Dokumenty kontrolne

Wyniki bada i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robi@mnych nalgy wpisywa do:

- dziennika laboratorium Wykonawcy

- dziennika budowy

- protokotéw odbioréw robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu

6.2.2. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaeraroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w punkcie 5.

SzczegObln uwag: nalery zwréci na:

-whasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych

- whasciwe ugcie i odprowadzenie wygkow wodnych

6.2.3. Sprawdzenie jakéci wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania jakd wykopow polega na kontrolowaniu zgodobz wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentagrojektowej. W czasie kontroli
szczegOla uwag; nalezy zwrock na:

a./ odspajanie gruntow w sposéb nie pogargzajch wiaciwosci,

b./ zapewnienie stateczéw skarp,

c./ odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robob iigh wykonaniu,

d./ doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e./zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w p. 5.

6.2.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odkladu polega na sprawdzagodndci z wymaganiami ok&onymi w
p.2. oraz 5. Niniejszej specyfikacji i w dokumeljitacojektowej.

Szczego6la uwag; nalery zwréck na:

a./ prawidtowd¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu

b./ odpowiednie wbudowanie gruntu

c./ wiasciwe zagospodarowanie (rekultywegcpdktadu

6.3. Badania w czasie odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Cel i zakres bada

Badanie maj na celu sprawdzenie czy wszystkie elementy kargiesmnego zostaly wykonane
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST oraz wskazéwkami tgniera. Sprawdzenia dokonuje
Inzynier na podstawie dokumentéw kontrolnych prowagzbrw czasie wykonywania roboét
ziemnych oraz wyrywkowych baflavykonanych w wybranych losowo punktach po Zada@niu
budowy korpusu ziemnego.

W zakres badaw czasie odbioru korpusu ziemnego wchodzi spranidze

a./ dokumentéw kontrolnych

b./ przekroju poprzecznego i szeréidkorony korpusu ziemnego

c./ spadkéw poditnych korpusu i rowow

d./ zagszczenia gruntéw

e./ wykonania i umocnienia skarp

f./ odwodnienia

Pomiary w czasie odbioru powinny dgrzeprowadzone przez Wykonawwe obecnéci Inzyniera.
6.3.2. Sprawdzenie dokumentdéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:
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a./ oznaczé laboratoryjnych i ewentualnych, wynikaych s&d, zmian technologicznych w
stosunku do dokumentaciji projektowej,

b./ dziennikbéw budowy,

c./ dziennik laboratorium Wykonawcy,

d./ protokotéw odbiorow robét zanikgjych i ulegaicych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci
robot. Ponadto Wykonawca powinien przygotéwarzedstawd tabelaryczne zestawienie waitd
wskaznika zagszczenia lub pierwotnego i wtornego modutu odksetaia oraz stosunek wtornego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modutu odkeetdl, wraz z warkziami srednimi tych cech
dla calego odbieranego odcinka. Zestawienia powirenyier@ daty bada i miejsca pobierania
préobek.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego i szerokw korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadzag s zastosowaniem day, szablonu, faty o dlugoi 3 metrow i
poziomicy, w odsfpach co 200 metréw na prostych, co 100 metréw kaclu o promieniu
wigkszym lub réwnym 100 m, co 50 metrow na tukachanpeniu mniejszym 100 m, a take w
miejscach, ktére budawvatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokutaein projektowej nie mog przekraczé
okreslonych poniej wartgci dopuszczalnych :

- pomiar szerokéri korpusu ziemnego 10 cm

- pomiar szerokéri dna rowdéw 5 cm

- pomiar geébokasci rowow 5 cm

- pomiar rzdnych korony korpusu ziemnego +1 cmi -3 cm

- pomiar pochylenia skarp 10% waitdpochylenia wyraonego tangensenata

Nierownaci stwierdzone w czasie kontroli rowdw ptaszczyzn tat nie mo@ przekracz&
okreslonych poniej wartgci dopuszczalnych:

- pomiar réwnéci korony korpusu 3cm

- pomiar réwnéci skarp 10 cm

6.3.4. Sprawdzenie spadkéw podiunych trasy drogowej

Kontrole spadkéw podt. naly oprze& na ocenie r@nych wysokéciowych korony korpusu oraz
rowow. Odchylenie rgdnych od rzdnych proj. nie powinno liywieksze nk +1 cm i -3 cm.

6.3.5. Sprawdzenie zagszczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza& sia podstawie wynikow podanych w dokumentach kdmyadh oraz
przez przeprowadzenie wyrywkowych badeezpdrednich.

Badania zagszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadgzawsgoérnych warstwach
korpusu ziemnego doglokasci okoto 1.0 metra powej jego korony, a w dolnych warstwach, tylko
w przypadku gdy zachodawvatpliwosci co do wiaciwego zagszczenia gruntu w tych warstwach.
Kontrole w zagszczenia gruntdw w gornej warstwie korpusu ziemnggeprowadza siwediug
metod podanych w p.5.

Ocere wynikdéw zagszczenia gruntow, zawartych w dokumentach kontinprzeprowadza siv
nastpujacy sposob :

a./ Oblicza st sredni arytmetyczn wszystkich wartéci Is lub stosunku modutéw odksztatcenia
E,/E;, przedstawionych przez Wykonagvev raportach z bimcej kontroli rob6t ziemnych dla
danego odcinka.

b./ Zag;szczenie korpusu na ocenianym odcinku uznagezai zgodne z wymaganiami,zgi
spetnione bda warunki :

Is - $rednie nie mniej riils — wymagane, lubJE; < 2.2,

a take 2/3 wynikoéw badauzytych do obliczenidredniej spetnia wymagania sformutowane w p. 5.
oraz pozostate wyniki nie powinny odbi€ga wiccej niz 5% (Is) lub 10% (EE;) od wartdci
wymaganej.

6.3.6. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie przeprowadzae sia podstawie dokumentédw kontrolnych prowadzonyctcaasie
budowy, oceny wizualnej oraz pomiaréw wedtug p.&.3

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogdlne" pkt. 7.
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Jednosti obmiarowa robét zwiazanych z wykonaniem rob6t ziemnych jest metésieany [m3].

8. ODBIOR ROBOT

Poszczegblne elementy robo6t ziemnych jako ubegajzakryciu podlegaj odbiorom robdt
zanikapcych a caty korpus drogowy odbioromeéziowemu i kaicowemu wedtug zasad podanych
w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

Roboty ziemne uznaje¢sta wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, jezeli wszystkie wyniki
bada przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzgodne z wymaganiami.

W przypadku gdyby wykonanie chigednego elementu rob6t ziemnych okazatp réezgodne z
wymaganiami, roboty ziemne uznajec sta niezgodne z dokumentacprojektows. W tym
przypadku Wykonawca rob6t zobewany jest doprowadziroboty do zgodnixi z wymaganiami i
przedstawé je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opigamyzej sytuaciji nie podlegaj
zaptacie.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia ogdlne dot. podstawy ptatoigpodano w ST D-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt. 9
Cena 1 metra sgeiennego [M] wykonania wykop6w obejmuije:
) wszelkie prace pomiarowe,
odspojenie gruntu,
zatladowanie i wywiezienie odspojonego gruntu naamtik
profilowanie dna wykopu zgodnie z dokumenigmjojektows,
plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i dna vpyko
- zag:szczenie powierzchni wykopu do wietlod podanej w ST,
- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i lalddooratoryjnych,
- rozplantowanie urobku na odkfadzie z nadaniem odgame] formy zgodnie z SST,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,
- koszty zwizane z zapewnieniem transportu technologiczneginmwykopu,
- koszty zwiazane ze wzmocnieniem pod& w przypadku braku mibwosci uzyskania
wiasciwych wskanikéw zagszczenia

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qlaria. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

2./ PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badaolowe.

3./ PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badamobek gruntow.

4./ PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Ozaage kapilarnéci biernej.

5./ PN-S-02205 Drogi samochodowabh@®y ziemne. Wymagania i badania.

6./ BN-64/8931-01 Drogi samochodowe.n&zenie wskanika piaskowego.

7./ BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanadutu odksztatcenia nawierzchni i
podiaza przez obaizenie piyh.

8./ BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Polmiergrébek gruntow do celéw drogowych i
lotniskowych.

9./ BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. &zanie wskanika nagnosci gruntu jako podiza

nawierzchni podatnych.
10./ BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. @zaaie wskanika zagszczenia gruntu.
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D-03.00.00. ODWODNIENIE

SST 03.01.01. Kanalizacja deszczowa.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj\yymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowkanalizacji deszczowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot okrélonych w punkcie 1.1. SST 00.00.00. Wymagania ogoln

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zgaénych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy przebudowiegernizacji i remontach drég.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - 8i&kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw opadowych.

1.4.2.Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmgfiacyjnego odprowadzansaiekow.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwavesadzanigciekow opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony doageenia wpustu deszczowego z siekanalizacji
deszczowej.

1.4.2.4. Kanal zbiorczy - kanat przeznaczony deariasciekbw z co najmniej dwoch kanatdéw
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtébwny - kanat przeznaczony dderdmnia sciekOw z kanatdw oraz kanatéw
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamilyio wysokdci wewretrznej mniejszej ki 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamtgio wys. wewntrznej rownej lub wgkszej niz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgjWwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaejiina zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz nankalch prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczontaakenia co najmniej
dwéch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzid&akalizacyjna maga dodatkowy przewod
pionowy umdaliwiajacy wytracenie nadmiaru energéciekow, sptywajcych z wyej potazonego
kanatu doptywowego do 7] potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwilazowsalepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu
wlazowego, spetniaga funkcje studzienki patzeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjne&kanale przetazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonadehia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraeaapochylnt i zagkbienie dna umdiwiajace
wytracenie nadmiaru enerdiciekow sptywajcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego.
1.4.3.9. Wyloticiekow - element na Keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przéfie syfonowe - jeden lub wiej zamknitych przewodow kanalizacyjnych z rur
zeliwnych, stalowych lukzelbetowych pracacych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptywu
sciekdw pod przeszkadha trasie kanatu.

1.4.3.11. Wpust deszczowy - gdzenie do odbiordciekow opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczasé€zstudzienki lub komory przeznaczona do czyeno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomkdzy rzdmn dolnej powierzchni
ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdmory, a rzdna spocznika.
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1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pgizeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony
do zejcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytpa przykrywajca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elemeneliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siemek
rewizyjnych lub komaor kanalizacyjnych, umtoviajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.
1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuglaki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kogmanalizacyjnej pomdzy kinet a sciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostale okitenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ywagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania pexe ST D-

00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

Dokumentacja przewiduje stosowanie rur PVC klasyqg,Srednicy 0,200 m; 0,250 m; 0,315 m.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1.Komora robocza

Do wykonawstwa nalgy stosowa studnie prefabrykowane z tworzywa sztucznego ledmdav

betonowych @ 800 i @ 1000.

Komora robocza studzienki (powsj wefcia kanatéw) powinna liywykonana z:

- kregbw zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08.

Komora robocza pomej wefcia kanatdbw powinna ldy wykonana jako monolit z betonu

hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadego wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07.

2.3.2.Komin wtazowy

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kegdéw betonowych lulielbetowych dsrednicy 0,80 m

odpowiadaicych wymaganiom BN-86/8971-08.

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o delvosciach podanych

w pkt 2.3.1.

2.3.4. Whazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalsg wykonywat jako:

- wihazy zeliwne typu ctzkiego odpowiadaice wymaganiom PN-H-74051-02 umieszczane w
korpusie drogi,

- wiazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgje wymaganiom PN-H-74051-01 umieszczane poza
korpusem drogi.

2.3.5.Stopnie zlazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadajce wymaganiom PN-H-74086.

2.4. Studzienki bezwtazowe

Zastosowa studnie prefabrykowane z tworzywa sztucznego @ 600

2.6. Studzienkisciekowe

2.6.1.Wpusty ulicznezeliwne

Stosowa wpusty uliczne prefabrykowane z tworzywa sztucon@gb00, lub alternatywnie studnie z

kregdw betonowych prefabrykowanych.

2.6.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosow@aprefabrykowane kgi betonowe agrednicy 50 cm, wysokai 30

cm lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6.

2.6.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Piercieniezelbetowe prefabrykowanesoednicy 65 cm wykonaz betonu wibrowanego klasy B 20

zbrojonego stal StOS.

2.6.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane
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Ptyty zelbetowe prefabrykowane grufmo 11 cm wykona z betonu wibrowanego klasy B 20
zbrojonego stal StOS.

2.6.5.Plyty fundamentowe zbrojone

Ptyty fundamentowe zbrojone o gr#ildd5 cm wykona z betonu kl. B 15.

2.6.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lukewiru. Uzyty materiat na podsygk powinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 , PN1B11, PN-B-11112 .

2.7. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadrymaganiom BN-62/6738-07.

2.8. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.

2.9. Sktadowanie materiatow

2.9.1.Rury kanatowe

Rury mana sktadowé& na otwartej przestrzeni, ukiadejje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgej. Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i
zabezpieczona przed gromadzeniegngdd opadowych.

W przypadku skiadowania poziomego piersvswarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podkfadach drewnianyckzyalkltad& wyroby w pozycji stajcej i
jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wgardom.

Wykonawca jest zobowzany ukladéa rury wedlug poszczegodlnych grup, wiedkoi gatunkéw w
sposOb zapewnigjy stateczn@ oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoélnych stoséw lub
pojedynczych rur.

2.9.2.Kregi

Kregi mozna skltadowé& na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiepe nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Bkigdowaniu wyrobow w pozycji wbudowania
wysoka¢ skladowania nie powinna przekra¢Zg8 m. Sktadowanie powinno umiiwvia¢ dostp do
poszczegodlnych stoséw wyrobow lub pojedynczyciyéw.

2.9.3.Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanalowe i stopnie powinny bgkladowane z dala od substancji dzidggh korodujco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowanidnma by utwardzona i
odwodniona.

2.9.4. Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, ha paletastosach o
wysokaci maksimum 1,5 m.

2.9.5.Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaahzi i frakcjami kruszyw.

2.9.5.Studnie prefabrykowane z tworzywa sztucznego

Studnie mana skladowé& na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiege nacisk studni
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Bkigdowaniu wyrobow w pozycji wbudowania
wysokas¢ sktadowania nie powinna przekracZg8 m. Sktadowanie powinno utiiwiac¢ dostp do
poszczegodlnych wyrobow lub pojedynczychddw.

2.9.6. Separator substancji ropopochodnych

Zastosowa separator lamelowy w wersji ,kompaktowej”, o pasirach zgodnych z dokumentacj
projektowg

3. SPRZET

Ogélnez\Fvymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé& sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— zurawi budowlanych samochodowych,

- koparek przedsbiernych,

— spycharek kotowych lubagiennicowych,

— sprztu do zagszczania gruntu,

— weciagarek mechanicznych,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegagjje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomegituz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtaéciovyskpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa miae przewysza& sciansrodka transportu

0 wigcej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu.

4.3. Transport kregow

Transport kegéow powinien odbywa sie samochodami w pozyciji wbudowania lub prostopadie d
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpordlinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatéw.

Podnoszenie i opuszczanieggow naley wykonywa za pomoa minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefatlityka

4.4. Transport wiazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyndifodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cézkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego nglaiktada na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasma stalowy.

4.5. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniempdczas transportu.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewkietsrodki transportowe, ktére nie
spowoduy segregaciji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankijexzzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczaej grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpiegzajje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczentiavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej 46 reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonze (z
rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i iztdme
przekae Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniéato- wykopu
(recznie lub mechanicznie) dostosawdo gkbokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgts mechanicznego.

Szerokd¢ wykopu przygto 1,0 m do 1,5 m. Deskowanseian naley prowadzé w miar jego
giebienia. Wydobyty grunt z wykopu powiniendowywieziony przez Wykonavecna odkiad.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunafinpaojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na.peyzszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.
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Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno¢ byykonane bezpoednio przed

utozeniem przewoddw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb

uzgodniony z laynierem.

5.4. Przygotowanie podiga

Na gruncie rodzimym natg wykona podiaze z pospoikizwiru lub ttucznia o grubiei od 15 do 20

cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

5.5.1.Rury kanatowe

Technologia budowy sieci musi gwarantéwatrzymania trasy i spadkow przewodow,

zgodnie z dokumentagjtechnicza. Budowe kanatow nalgy prowadzé od odbiornika.

Temperatura montza min.5-36C. Do wykopu rury mina opuszczarecznie.

taczenia rur PVC na uszczelki gumowe rglevykonywa zgodnie z wytycznymi zawartymi w

JInstrukcji projektowania, wykonania i odbioru tafacji rurochgowych z nieplastyfilowanego

polichlorku winylu” wydanymi przez producenta r@sie hczonych odcinkéw przewodu powinny

sig pokrywa. Przewod po uleeniu powinien przylega na catej swej diuggi w co najmniej ¥

jego obwodu. Zcza powinny pozoséaodstongte do czasu przeprowadzenia proby szczeino

Nie wolno wyréwnywa kierunku utaenia przewodow przez podktadanie pod niego twardych

elementéw. Wiczenia do studzienek za pomquzefcia szczelnego.

Whtaczenie do projektowanych studzienek :

-przebicie otworu

-zamontowanie rury i prz@ia szczelnego

-zabetonowanie otworu.

Poszczegdlne udkone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskientrgdku

diugcdéci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita peoia do czasu wykonania uszczelnienia

Zlaczy.

Wszelkiego rodzaju betonowania wykonyiwa temperaturze nie mniejszepmg’ C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegomdy przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce

utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Przy wykonywaniu przykanalikOw natg przestrzeganastpujacych zasad:
trasa przykanalika powinna byprosta, bez zalamaw planie i pionie

— minimalny przekréj przewodu przykanalika powiniepnesic 0,20 m

— dhugas¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekracza4 m,

— wiaczenie przykanalika do kanatu mathwykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej.

- kierunek trasy przykanalika powiniendygodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wiaczenie przykanalika do kanatu powinnoébwykonane pod d&em min. 45 max. 90
(optymalnym 660),

— wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigmidaczeniova nalezy dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipstudzienki wynosita max. 50,0 cm.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych aglprzestrzeganast¢pujacych zasad:

- studzienki nalgy wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsiwtucznia lubzwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

— studzienki wykonywé nalezy w wykopie waskoprzestrzennym, wzmochnionym.

Studzienki rewizyjne sktadapgie z nas¢pujacych czsci:

— komory roboczej,

- komina wtazowego,

dna studzienki,

wiazu kanatowego,

— stopni ztazowych.

Przefcia rur kanalizacyjnych przegciany komory nalgy obudow& i uszczelnd materialem

plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;.
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Komin wlazowy wykoné z kregobw betonowych lubzelbetowych osrednicy 0,80 m wg BN-
86/8971-08. Posadowienie komina mglenvykona na plycie zelbetowe] przejciowej w takim
miejscu, aby pokrywa wtazu znajdowata 50 m od krawdzi jezdni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez komindéw wtazowych, wowczas béppdnio na
komorze roboczej natg umiesci¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazows wg PN-H-74051.
Dno studzienki (za wytkiem studzienek z tworzywa sztucznego) malgvykona& na mokro w
formie plyty dennej z wyprofilowapkinet.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekroj
zgodny z przekrojem kanatlu, a powy przedidony pionowymi sciankami do poziomu
maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kiarurasy kanatu kineta powinna raiksztatt
luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w paziku zmianyrednicy kanatu powinna ona
stanowg przegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Na studzienkach stosowaiaz typu cgzkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom wlazu w powierzchni jezdni powiniencéby nia rowny. W scianie komory roboczej oraz
komina wlazowego naly zamontowé& mijankowo stopnie ztazowe w dwoch edach, w
odlegtaciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni 0,30 m.
5.5.4.Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowyezdni, nalgy zastosowa
z wpustem ulicznynageliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyriosi

- glebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna vylprzykanalika min 1,1 m

— giebokas¢ osadnika 0,95 m,

- $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna bysytuowana vécieku jezdni oraz w linii krawznika, przy czym
wierzch kraty powinien byyusytuowany 1 cm po#ej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozyania drogowego.

Przy umieszczeniu kratekciekowych bezp@ednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa sie 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralne;.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanatu za paednictwem studzienki rewizyjnej
pofaczeniowej.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecghaisytuowania wpustu nad istrieymi
urzadzeniami podziemnymi, nina studzienk sciekowa wyplyci¢é do min. 0,60 m nie stosig
osadnika. Osadnik natomiast powinien¢ hystawiony poza kolizyjnym uggdzeniem i pajczony
przykanalikiem ze studzienkjak réwnie z kanatem zbiorczym. Odlegioosadnika od kragznika
jezdni nie powinna przekracz&,0 m.

5.5.5.1zolacje

Studzienki zabezpieczagsprzez posmarowanie z zewirr izolach bitumiczra. Dopuszcza si
stosowanie innegérodka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

5.5.6.Zasypanie wykopéw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nafg prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie ukladany i zagzczany po obu stronach przewodu. V¥ska
zag:szczenia powinien wynasiL.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca drga Irzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materialtdbw do betonu i
zapraw i ustadi recepg.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobot w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Irzyniera.
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W szczegOlIngéci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie rdnych zataonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadnécia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

— badanie i pomiary szeroka, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy poddoz kruszywa
mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtovgoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtovgoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskanikow zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie kdnych posadowienia studzienakekowych (kratek) i pokryw wiazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed kaerozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegixi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykamie powinno
wynosk wigcej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodyicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracéza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleodtegtcci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powiprzekraczat 5 mm,

— odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie miwipno przekracza
-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppdkid 0% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

— wskanik zag:szczenia zasypki wykopdw okteny w trzech miejscach na diugn 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.6,

- rzgdne kratel§éciekowych i pokryw studzienek powinny bwyk. z doktadnécia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne” pkt 7.
Jednostk obmiarova jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

— wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

- wykonana izolacja,

— zasypany zagzczony wykop.

Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobot.

Diugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptaitigpodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- o0znakowanie robdt,

dostawg materiatéw,

— wykonanie robét przygotowawczych,

wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoarniemscian wykopu i jego odwodnienie,
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— przygotowanie podia i fundamentu,

- wykonanie gczkow,

— wykonanie wylotu kolektora,

- utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekciekowych,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowrury i ksztattki. Wymagania i
badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaurgline do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywaaae do nawierzchni drogowych
5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glirkaralizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kdizacyjne. Ksztalty i wymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasfysowany na gaco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wyardag i badania
10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wtagou lekkiego)

11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C(wdazy typu cézkiego)
12. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
13. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

14. PN-H-74086 Stopnieliwne do studzienek kontrolnych
15. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do peaiczen sztywnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaywe

17. BN-62/673833,04, 07 Beton hydrotechniczny

18. BN-86/8971-06.00, 0IRury bezdinieniowe. Kielichowe rury betonowezg¢lbetowe ,Wipro”

19. BN-86/8971-06.02 Rury begcieniowe. Rury betonowezelbetowe

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfregi betonowe elbetowe.

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kagdapnstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej — Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec80)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @uziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Ke&gi betonowesrednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych’ramsprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowgeprodéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”,
Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siegsizadzen sieciowych, wodoaigowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastopeijt- Warszawa, zaakceptowane i
zalecone do stosowania przez Zespét Doradczy dsepu inwestycyjnego powotany przez
Prezydenta m.st. Warszawy — siefpi®84 r.
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D-04.00.00 PODBUDOWA
D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podiaa

1.WSTEP

1.1._Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgzanych z
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i z@gczeniem podia.

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadivy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1. SST 00.00.00.

1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyaasad prowadzenia rob6t aganych z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, poboozgazddw bramowych.
1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia s zgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi
w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00. Wymagania ogoélne” pkt. 3

Do wykonywania robo6t naky stosowa:

- réwniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne psole ustawionym lemieszem, Zynier
moze dopyci¢ profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

W miejscach trudno daginych roboty naley wykona& rgcznie. Stosowany spgz nie mae

spowodowa niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 Wymaganianagol

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@QWymagania ogoélne” pkt.5
5.2.Warunki przyst apienia do robot

Wykonawca powinien przygbic do profilowania i zagszczania podia bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&eejsze wykonanie tych
robét z wyprzedzeniem jest mwiwve wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.W wykonanym korycie nie imoodbyw& si¢ ruch budowlany, niezwzany
bezpgrednio z wykonaniem warstwy podbudowy.

5.3.Profilowanie podtoza

Przed przysipieniem do profilowania podle powinno by oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszcze Nalery usunaé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pogho ktére ma by profilowane nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu umdiwiaja uzyskania po profilowaniu zaprojektowanyclkduych podiga. Jeeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanzenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania

Jezeli rzedne podiaa przed profilowaniem nie wymagajlowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygbieniem do profilowania oczyszczonego padtgego powierzchginalery
doggscic 3 - 4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego (lub w innysgjinzaakceptowany
przez Ireyniera) i nasipnie przysipi¢ do profilowania podiza.

Sciety grunt powinien by odwieziony na odktad.
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5.4.Zageszczanie podida
Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownsei powstate przy zagzczaniu powinny hynaprawione przez Wykonawc

w spos6b zaakceptowany przezyniera.

Zageszczanie podia naley kontrolowa& wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzanej
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda | lub 11). Wahik zag:szczenia nalg/ okresli¢ zgodnie z BN-
77/8931-12. Minimala wartas¢ wskaznika zagszczenia podano w paseej tablicy.

Minimalna wartd¢ Is

Strefa korpusu

Gorna warstwa grulioi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm
Od powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Wilgotnos¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu nie powinna #0i¢ sie od wilgotngci optymalnej o
wiecej niz 20% jej wartgci.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material po@dto uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrole zagzczenia nalegy oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogho wg BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygpuje natychmiast do uktadania warstw nawierzclmpadwinien
on zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, w sposéb zaakeepty przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane 1 zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przyshpieniem do ukltadania warstw nawierzchni ngleodczekéa do czasu jego naturalnego
osuszenia. Po osuszeniu padiolnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopani
niezlxdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Zasady ogoélne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 “Wymagania ogoéine”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do wykonania robot Wykonawca powinien spmizgv sprawnéé sprzitu,
srodkow transportu, zasoby sprowadzonych materi@dag inne czynniki zapewntgje maliwosé
prowadzenia robét zgodnie z warunkami niniejsz€f.SS

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowa&dgystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakasci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Wskaznik zag;szczenia naley sprawdzt wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadzief mi jednym punkcie na 600 m2. Zmgczenie naly
kontrolow& na podstawie normalnej proby Proctora, wg PN-83B81 (metoda | lub II). W
przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaggaggenia wg metody Proctora jest niglivee ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu twoego podtae, kontrot zag;szczenia naley
oprz& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podiaza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego do pierwatmegdutu odksztatcenia nie powinien
przekracza2.2.

Wilgotnosé gruntdw w czasie zagzczania naley bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziejniaz na 600

6.4. Badania i pomiary podiga

6.4.1. Zagszczenie podiga

Do odbioru zagszczenia podita Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelarycznstazeienie
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wynikow bada wskanika zagszczenia, wraz z waddami srednimi dla calego odbieranego
odcinka, wykonane na podstawie taieej kontroli zagszczenia.

Na podstawie zestawienia najeobliczy¢ procent wynikdéw badaw granicach dopuszczalnych, tzn.
gdy wskénik zag;szczenia jest nie mniejszy od wymaganego i ewemiakreli¢ potracenia za
niewtasciwe zagszczenie wg ponszej tablicy

Procent wynikow bada Potrcenia od ceny
w granicach dopuszczalnych Jednostkowej (%)

95 5

90 10

85 20

80 30

75 40

70 50

Jezeli procent wynikow badaw granicach dopuszczalnych jest mniejszy od 70%tqie naley
spulchnt i roboty powtdrzy w sposob zaakceptowany przezyiniera.

6.4.2. Cechy geometryczne

6.4.2.1.R6wné¢ podioza

Nieréwndaci profilowanego podtza naley mierzyt 4 metrowy fata co 20 m w kierunku podimym.
Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrovy tata co najmniej raz na 100 m.

Nieréwndaci nie mog@ przekraczé& 2 cm.

6.4.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomoea 4 metrowej taty i poziomicy co najmniej raz na 00
i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych tukéezipmych.

Spadki poprzeczne podda powinny by zgodne z projektem z tolerand0.5 %

6.4.2.3. G¢bokosé koryta i rzedne podtaza

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzt co 100m na kragdziach. Rénice pomé¢dzy rzdnymi
zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekragzd cm i —2 cm.

Dokladne zuycie lepiszczy powinno lyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

6.4.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nate sprawdzé co 100 m w osi i na jej kraaglziach

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej azegj niz 0 5 cm.

6.4.2.5. Szerok&t koryta

Szerokd¢ nalezy sprawdzt przynajmniej raz na 100 m. Szerékmie mae sk rozni¢ od szerokeci
projektowanej o wicej nz +10 cm i =5 cm.

6.4.2.6. Zasady pogpowania z odcinkami o niewtdciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w p. 6.2.2. powinny by naprawione przez spulchnienie dcelgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zagzczenie.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania obmiaru przedstawionavib$0.00.00. ,Wymagania ogoélne”.
Obmiaru wyprofilowanego i zagzczonego podia dokonuje € na budowie w metrach
kwadratowych [rfi.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér wykonywanego koryta wraz z profilowanie iggszczeniem podia jest dokonywany na
zasadach odbioru robo6t zanig@jch i ulegajcych zakryciu okrdonych w D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
Platng¢ za metr kwadratowy [fh profilowanego i zagszczanego podsa koryta nalgy
przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocegnjakoici rob6t na podstawie pomiaréw i bada



40

laboratoryjnych z ewentualnymi peteniami za niewkxiwe cechy geometryczne oraz

zag:szczenie.

Cena jednostkowa profilowania i zsgczania podiaa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oczyszczenie podia
- profilowanie podiga wg zasad okéonych w SST,
- zagiszczanie podim do wymaganych wskaikow zagszczenia wg zasad oklenych w SST,

- utrzymanie podiga,

- pomiary i badania kontrolne wymagane przez SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./PN-87/S-02201
2./ PN-88/B-04481
3./PN-S-02205 -

4./PN-B-06714-17
5./ BN-64/8931-02

4./ BN-75/8931-03
lotniskowych.

5./ BN-68/8931-04
6./ BN-70/8931-05
7./BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Nawierzelkinbgowe. Podziat, nazwy i okfenia.

Grunty budowlane. Badania pkafruntu.

Drogi samochodowe. Rob@ynne. Wymagania i badania.

Kruszywa mineralne. Badanizn&zzanie wilgotniei.

Drogi samochodowe. Oznaczamdutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podia przez obearzenia piyt.

Drogi samochodowe. Pobieranieb@kogruntdw do celéw drogowych i

Drogi samochodowe. Pomiarma@iei nawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wgkika nagnaosci gruntu jako podtza nawierzchni podatnych.
Drogi samochodowe. Oznaczessieaznika zagszczenia gruntu.

8./ Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robo6t dwagch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDIPwa 1989.
9./0ST D-04.01.01 Koryto wraz z zgggczaniem i profilowaniem podia.
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D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konakcyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyeze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. SST D-00.00.00.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@zasad prowadzenia robo6t z&anych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymagaogdlne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kowvykonanych robot, oraz za ich zgodaoz
dokumentagj projektows, ST oraz poleceniami tgniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00. ,Przepisy ogdélne”.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Ogdllne wymagania dotygze materiatdbw podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganialrog’ pkt. 2.
2.2.Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia.
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawidmacmusz by¢ zaakceptowane przezzymiera.
Do skropienia naley uzy¢:
- do skropienia podbudowy z kruszywa stabilizoagm mechanicznie emudsjasfaltove
kationow sredniorozpadow o wiaciwosciach zgodnych z EmA-1994,
- do skropienia podbudowy z betonu asfaltowego emulgjsfaltows kationowg
szybkorozpadowo wiaciwosciach zgodnych z EmA-1994.
2.3.Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne z#iycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni:
- podbudowa z kruszywa: 50% emulsja asfaltowa scilok. 1,4kg/m,

- podbudowa bitumiczna: 50% emulsja asfaltowa wcilok. 0,9kg/m,

- istniejace warstwy bitumiczne: 50% emulsja asfaltowa wdil@k. 0,9kg/m,

- przed utgeniem siatki wzmacniagej: 50% emulsja asfaltowa w $i ok. 0,9kg/m,

- warstwa wizaca: 50% emulsja asfaltowa w ko ok. 0,5kg/m,
Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone na odcinkach probnych w zalsci od rodzaju
warstwy i stanu jej powierzchni oraz zaakceptowanzez Irzyniera.
2.4. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i olmeinia jego jakeci.
Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza siagazynowanie
lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowych httbetowych przy spetnieniu tych samych
warunkdw, jakie podano dla zbiornikdéw stalowych.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngleachowa nastpujace warunki:
- czas sktadowania emulsji nie powinien przekrac&aiesécy od daty jej produkgciji
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza n 3° C

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" Bkt.
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nglezywac:
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- szczotki mechaniczne, zaleca sizycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementow czysmozrh i stieyé do zdrapywania oraz
usuwania zanieczyszazeprzylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé migkkie elementy czyszaee i stiy¢ do zamiatania. Zalecagsuzywanie szczotek
wyposaonych w urzdzenia odpylajce.

- sprzarki

- zbiorniki z wody

- szczotki eczne

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna oy

wyposaona w urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwale¢ na sprawdzenie i regulowanie

nastpujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza

- cisnienia lepiszcza w kolektorze

- obrotéw pompy dozuygej lepiszcze

- predkaosci poruszania siskrapiarki

- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien doyzolowany termicznie, tak aby bylo miwe

zachowanie statej temperatury lepiszcza

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigra zaleénosci

pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nggtjacymi parametrami:

- cisnieniem lepiszcza

- obrotami pompy

- predkaoscia jazdy skrapiarki,

- temperatu lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewriozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dla transportu podano w ST D-Q0@0Wymagania ogoélne" pkt. 4.

Transport emulsji powinien odbywaic w cysternach samochodowych. Dopuszczasgisowanie
beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterngegnaczone do przewozu emulsji powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 nt, a kada
przegroda powinna miewykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorik
przeznaczone do transportu lub sktadowania empésjiinny by czyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00@0Wymagania ogolne™ pkt. 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiuniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywumtl cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywa¢ szczotek¢cznych. Wyjtkowo, ze wzgidu na ucizliwos¢ dla otoczenia,
bezpdrednio przed skropieniem warstwa fedy¢ oczyszczona z kurzy przyyciu spezonego
powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by oczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero
po wyschrgciu warstwy.

Skropienie warstwy mi@ rozpocaé sie po akceptaciji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna byskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostpnych kcznie (za pomacweza z dysz rozpryskovd).

Temperatura emulsji powinna né@ sie w przedziale 2840°C. W razie potrzeby emutspalery
podgrz& do temperatury zapewnigej wymagaa lepkac.




43

Skropienie powinno hy réwnomierne, a il& rozktadanego lepiszcza powinnac¢bgdwna ilGci
zalazonej z tolerang +10%. Na wszystkich powierzchniach gdzie rdmioo nadmiera ilos¢
lepiszcza Wykonawca powinien rozi@ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ustinadmiar
lepiszcza przez szczotkowanie.

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno — bitumiczngjkdhawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakasci robot
Zasady ogoélne kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00. ,Wymagania ogblne
6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowégzobne skropienie warstwy w
celu okrglenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki isSlenia wymaganej il&ci lepiszcza w
zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.

6.3. Badania i kontrola w czasie robat

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dpparta na atestach producenta, z tym \Wykonawca powinien
kontrolow& dla kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Whasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

Lp Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie wedtug
wiasciwosci normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa Lepko EmA-94
6.3.2. Sprawdzenie jednorodgd skropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna ldysprawdzana wizualnie.
Zaleca st przeprowaddi kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczéoiei rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogdlne" pkt.7.

Obmiar oczyszczonej oraz skropionej powierzchnistvey powinien by dokonany w metrach
kwadratowych [rfi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne™ pkt. 8.

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jesikahywany na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawiaystde wyniki bada z
biezacej kontroli materiatéw i robét.

Odbioru dokonuje liaynier na podstawie wynikow ba@laVykonawcy z bigacej kontroli jakdci
materiatow i robot i ogldzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowycbb&y
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w ternistalonym z liaynierem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptaitippodano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne” p.9.

Cena dla wykonanego oczyszczenia i skropienia wadshstrukcyjnych obejmuje:

- mechaniczne oczyszczenie z#aj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem weadub wyciem spgzonego powietrza, w zateosci od potrzeb,
reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragiaraz podgrzanie do wymaganej temperatury,

skropienie warstwy lepiszczem w §to okreslonej w ST,

ewentualne badania emulsiji.
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

1./PN--84/C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneatesfpltow.

2./ PN-65/C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

3./PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniongMdo nawierzchni
drogowych

4./ "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa." Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5. 3a-551/6#a 1992.02.03.
5./Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfad EmA-94. IBDIM — 1994 r.
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SST 04.04.01. Warstwa odgzajaca

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj\yymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstw eagzapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1. SST 00.00.00.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zgaénych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinagcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lub atpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolp&t 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogéine”1pk.

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, padav ST 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gmpcych s

- piaski,

- zwir i mieszanka,

a odcinajcych - oprécz wyej wymienionych:

- miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spenia nastpujace
warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinaicej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warsitigczapcych warunek szczeldo musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastuae odcinajcej.

b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

d
U=-"\55
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw agdapcych i odcinajcych powinien spetnéa
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacmEacych i odcinajcych powinny
spetnid wymagania normy PN-B-11111, dla klasy I i Il.
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Miat kamienny do warstw odsz. i odcinagcych powinien spetntawymagania normy PN-B-11112
2.4. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aoriacej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpw zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca robo6t powinien zabezpiedauszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Padtav miejscu skladowania powinno dy
rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST -00.00.00 ,Wymaganiarajgbkt 4.
Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST 02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odaczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagcprojektow, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno ufiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow gdaych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnigto grubad¢ projektowan.
Dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie waystedsiczapcej o grubéci 15 cm.
Rozpoczcie ukladania kadej nastpnej warstwy mge nasipic po odbiorze przez #yniera
warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjadywa naley przed zagszczeniem wymiehi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysgpic¢
do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i stopniowo
przesuwé pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku rgleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami
podiuznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej kraedzi.

Nieréwnaci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyréwnywane na biaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isbnigcie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna by zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuow@& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejiuge PN-B-04481. Wskanik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinajca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia naley oprzé na metodzie obgien pltytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-Oths8nek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraé2a2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerang;j
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnas¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdow koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST -00.00.00 ,Wymagania ogolnd’

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy odgczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. [ Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 3 razy na powierzchni boiska
2 | Rowng¢ podiwna co 20 m na powierzchni boiska
3 | Réwnd¢ poprzeczna 3 razy na powierzchni boiska
4 | Spadki poprzeczne 4 razy na powierzchni boiska
5 | Rzdne wysokéciowe co 20 m w osi boiska i na jego kegl@iach
6 | Uksztaltowanie osi w plani¢co 20 m w osi boiska i ha jego kresiziach
7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nadieq dziatce roboczej, lecz nie rzadzie} iz
na 400
Przed odbiorem: w 3 punktach,
8 | Zagszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
kruszywa

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwnas¢ warstwy

Nierownaci podiuzne warstwy odcinagej i odgczajcej naley mierzy¢ 4 metrowy tata, zgodnie z
norng BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinag)j i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy fata.
Nieréwndaci nie mo@ przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigEgj i odaczapcej powinny by zgodne z dokumentag]
projektowg z tolerancj £ 0,5%.

6.3.5.Rz¢edne wysokéciowe

Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz + 3 cm.
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6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubaci¢ w-wy powinna by zgodna z okrdona w dok. projektowej z tolerangitl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostatla wykonana w dwdch twmarsh, naley
mierzy¢ taczrmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy naelgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wdeiwosciach, wyréwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkiau tych robot nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zag:szczenie warstwy

Wskaznik zagiszczenia warstwy odcirgge) i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporoéwnanie wartaei modutow
odksztatcenia, to wargé stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02, nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad@ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé
kruszywa powinna hyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgtkdsci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienyieonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST -00.00/@@magania ogolne” pkt 7.

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczapce;.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.09mbania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows, SST | wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Og0dlne ustalenia dot. podstawy ptattigpodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruboi i
jakaosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji tetcznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

- utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugabio nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaedwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalio nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #hoododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie plyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilimanego mechanicznie

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyce wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadwvy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. SST 00.00.00.

1.3._Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stangwiymagania dotyee robot zwizanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie :

- pomocniczej pod nawierzchnilrdg

- zasadniczej pod nawierzchnie wjazdéw bramowyclodoikéw

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechanicznaproces technologiczny polegay na odpowiednim zagzczeniu
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotfm optymalnej.

1.4.2. Pozostate okéenia — sa zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymaganiabg”.

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogomel’.5.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogoélne

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdbw podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganiélrog' p. 2.

2.2 Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamganestabilizowanego mechanicznie
powinno by kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenravsca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziarewiru wiekszych od 8 mm .

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaateych.

2.3._Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa oldlena wg normy PN-91/B-06714/15 powinnazdé pomidzy
krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego raeidznie do podbudowy

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]

63 100

315 76-100
16 57-93
8 42-75
4 28-58
2 19-42

0,5 10-24

0,075 3-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie przebiegaod dolnej do gornej krzywej
granicznej uziarnienia naasednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie b0
przekraczé 2/3 grubdéci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszymzechodzce prze sito
0,075 mm nie powinny stanoéwviecej niz 65% frakcji przechodcej przez sito 0,5 mm.
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2.4. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinno spetntavymagania okrdone w pontszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wisciwosci kruszywa

L.p. | Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania
1 | Zawartd¢ nadziarna, %, nie wiej niz 10

2 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nieaej niz 40

3 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, %, nie wtej niz 1

4 | Wskanik piaskowy po 5-krotnym zagzczeniu metad | lub Il wg 30-70

PN-B-04481:1988

5 [Scieralngé¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-78/B-06714/42,

- ubytek masy po petnej liczbie obrotow, %, nieksizy niz 50
- po 1/5 liczby obrotéw 35
6 Nasikliwosé, %, nie wecej niz 5
7 Mrozoodpornét ziarn wikszych od 2mm, wg PN-78/B-06714/19 10
Po 25 cyklach zamgania i odmraania, ubytek masy, %, nie ggej niz
8 Zawartd¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na S, nie wgcej niz 1
9 | Wskanik nosnosci w, mieszanki kruszywa, nie mniejszyzni 60

2.5.Zrodta_ materiatow

Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodzitylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez hyniera.

Zrodta materiatow powinny iywybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem, przed rozpeciem
rob6t. Wykonawca powinien dostarézynzynierowi wyniki bada laboratoryjnych dcznie z
projektowanm krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.

Materialy z zaproponowanego prze Wykonawoddia keda zaakceptowane do wbudowania prze
Inzyniera jeeli dostarczone przez Wykonagvavyniki bada laboratoryjnych i ewentualne wyniki
bada laboratoryjnych prowadzonych przezzyniera wykaa zgodnd¢ cech materiatowych z
wymaganiami.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne" p.3.

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabiliaonych mechanicznie nalestosowa:

a./ Mieszarki stacjonarne do wytwarzania miesz. kraszyyposaone w uradz. dozugce woc,

b./ Rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniater&tu,

c./ Walce ogumione i stalowe wibracyjne Iub statyczde zagszczania. W miejscach
trudnodostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub maie
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. "Wymagan@nej p.4.
Transport kruszywa powinien odbyiaie w sposob przeciwdzialgjy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanymdipou drogi powinien by tak
zorganizowany aby nie dofxi¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpghsiaZ wymagania dotycze przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiggbgia osie i innych parametréw
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00@0Wymagania ogolne” p.5.
5.2.Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicztaaosvi warstwa
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczigobdice gruntowe.
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Jezeli podtaze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny dyone usunrite wedlug zasad
akceptowanych przezagpniera.

Podbudowa powinna by wytyczona w sposob unibwiajacy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacj Projektove lub wedtug zaleaeInzyniera z tolerancjami ok§®nymi w niniejszej ST.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania wanstpowinny by wczeniej, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wagkae. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwia¢ nachkgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét i niewpono byt
wieksze nk co 10 m.

5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowakrzywa uziarnienia i wilgotnéci
optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach stacjonarnych gwaramtygh otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzghlu na konieczni@ zapewnienia jednorodéc materiatu nie dopuszczaesi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblnfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna ldy od razu transportowana na miejsce wbudowania ws&po
przeciwdzialajcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4.Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowe] gritio takiej aby jej
ostateczna gruBé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Grukig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20cm po zagszczeniu. Warstwy kruszywa powinnydy
rozktadane w sposéb zapewnidj osagniccie wymaganych spadkéw igdnych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sktadacse wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to k@da warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnygch wysokéciowych.
Rozpoczcie ukladania nagpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. Kruszywo w miejscach w ktorych widocznat jg=go segregacja powinno byrzed
zag;szczeniem zagbione materiatem o odpowiednich Wtavosciach.

5.5.Zageszczanie

Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczenia
przez watowanie. Watowanie powinno pgsiwa stopniowo od krawdzi do srodka podbudowy
przy przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnejgidonej krawedzi podbudowy przy przekroju o
spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nierédeidub zagebienia powstale w czasie zmgczania
powinny by wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywadaioe lub usurcie materiatu, 2
do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niglinych dla walcéw podbudowa powinna
by¢ zagszczona zagpzczarkami pltytowymi, matymi walcami wibracyjnymull ubijakami
mechanicznymi. Zagzczenie naly kontynuow& do osagnigcia wartdci okreslonych w punkcie
6.4.2. Wilgotné¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kyréwna wilgotnéci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z-8§88-04481. Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie rozloej warstwy i napowietrzenie zidi
wilgotnos¢ materiatu jest risza od optymalnej, materiat w rozémej warstwie powinien Igy
zwilzony wody i réwnomiernie wymieszany. Wilgot&é przy zagszczaniu powinna lkdyrowna
wilgotnaosci optymalnej z tolerang}1%, -2%.

5.6.Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowizany jest do przeprowadzeniahieych napraw podbudowy uszkodzonej przez
ruch budowlany jak rowniewskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznyeakich jak opady
deszczu,sniegu i mréz. Wykonawca zoboaziany jest wstrzyma ruch budowlany po okresie
intensywnych opadow deszczuzgé wystpi mazliwosé uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0gdIne zasady kontroli jakgci

Zasady ogdlne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoIp.

6.2.Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi, wg zasad okénych w p.2. w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmbwazystkie wiaciwosci okreslone w p.2.
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6.3.Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy budowie podbudawkruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie podano w gengj tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robét przy budowie podbudawkruszyw
tamanych stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwosé bada
Minimalna  liczba Maksymalna powierzchn
Lp. | Wyszczegdlnienie bada bada na dziennej |podbudowy przypadaga na
Dzialce roboczej |jedno badania [
1 | Uziarnienie kruszywa
2 | Wilgotnos¢ kruszywa 2 600
3 | Zagszczenie kruszywa
4 | Zawart@¢ zanieczyszcaeobcych
5 | Stopier przekruszenia ziarn
6 |Zawartg¢ ziarn nieforemnych
7 | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych
8 | Granica ptynnéci - 6000
9 | Wskanik plastycznéci i przy kazdej zmianiezrodta
10 | Mrozoodpornéc kruszywa
11 |Scieralng¢
12 | Wskaznik piaskowy

6.3.1. Badania wtasciwosci kruszywa

W czasie rob6t Wykonawceetizie prowadzit badania wdeiwosci kruszywa, okréone w tabl. w
p.2. Uziarnienie kruszywa i zawasto zanieczyszcze obcych powinno by przez Wykonawe
badane co najmniej dwukrotnie dlazlej dziatki roboczej, lecz nie rzadziejzniaz na 600 m2
warstwy. Probki naley pobierd w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by biezaco przekazywane #ynierowi

Badania petne kruszywa, obejracg ocen wszystkich whaciwosci okreslonych w p. 2. powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakei robét, lecz
nie rzadziej ni raz na 6000 m2 wykonanej podbudowy, azéakv przypadku zmianyrodia
pobierania materiatdbw i w innych przypadkach glomych przez layniera. Probki do bada
petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecéw Inzyniera.

6.3.2. Badania wilgotndci kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa powinna kyréwna wilgotndci optymalnej okrélonej wg normalnej proby
Proctora, wg PN-88B-04481 z tolerancil%, -2%. Wilgotné¢ kruszywa nalgy bad& wg PN-
77B-06714/17 przynajmniej dwukrotnie nazklej dziatce roboczej, lecz nie rzadziep maz w
jednym punkcie na 600 m2, przy ocenie¢gzgzenia warstwy.

6.3.3. Badania zagszczenia

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wg normalnej proby Proctora, WgBBB-04481 Zagszczenie nalg sprawdza
przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowdkaadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej ni
w jednym punkcie na 600 m2, wg BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaggacgenia wg metody Proctora jest nigtivee, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kortmag;szczenia nalg oprze& na metodzie
obciazen ptytowych wg p. 6.4.2.

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czstotliwos¢ 1 zakres bada i pomiarbw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w isaej tablicy.

Tablica 4. Czestotliwosé i zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwas¢
Bada i pomiaréw bada i pomiarow
1 Gruba¢ warstw Podczas budowy:
-w 3 punktach na kalej dziennej dzialce roboczej le

Cz
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nie rzadziej ni 1 na 400 rh
Przed odbiorem:
- w 3 punktach , lecz nie rzadziegmaz na 2000
2 Nosnos¢ | zag:szczenie  wgRaz na 3000 m
obciazen ptytowych
3 Szerokéc¢ 10razy na 1l km
4 Réwna¢ podiuzna W sposéb ggly planografem albo co 20 m 4ata
kazdym pasie ruchu
5 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km tata 4-metyow
6 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1l km
7 Rzedne Co 100 m
8 Uksztattowanie osi w planie

*

dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksziedimia osi w planie naly wykona& w
punktach gtéwnych tukéw poziomych: na petka i na kacu kazdej krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kacu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubgé warstwy

Grubai¢ warstwy Wykonawca powinien miergzynatychmiast po jej zagzczeniu co najmniej w
trzech losowo wybranych punktach nade dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej wi jednym
punkcie na kade 400 M podbudowy.

Bezparednio przed odbiorem nade wykona pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziejiniaz na 2000 m

Dopuszczalne odchyitki od projektowanej grétiavarstw nie powinny przekracza10%,-15%.
6.4.2. N@nos¢ | zageszczenie warstw wg obazen ptytowych

Nalezy wykona pomiary nénosci podbudowy z kruszywa, wg metody odpan plytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02.

Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotycgce ndnosci podane poriej:

Pierwotny modut odksztatcenia warstwy z kruszywa @zdni powinien by wigkszy ni E;>60
MPa, wtérny modut odksztatceniag=H 20 Mpa. Dla nawierzchni chodnikéw i wjazdow branyotv
E, 2100 MPa.

Zaggszczenie warstwy z kruszywa nafeuznag za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia M do pierwotnego modutu odksztalceniaeMmierzony przy ayciu ptyty
o srednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2:

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.3.1. ROwWné¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy tata 4-metrowy, lub planografem zgodnie z nogm
BN-68/8931-04, z cgtotliwoscia podan w tablicy w p.6.4.

Nierownaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrowa taty z czstotliwascia jak wyzej.

Nieréwnaci nie powinny przekracza20 mm w przypadku podbudowy pomocniczej i 10 mm w
przypadku podbudowy zasadniczej.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalemierzyt za pomog 4-metrowej taty i poziomicy z estotliwoscia podan,
w tablicy w p. 6.4. Spadki poprzeczne powinny godne z dok. projektawe toleranci +0,5%.
6.4.3.3. Redne podbudowy

Rzedne podbudowy naty sprawdzéa co 100 m.

Ra&znice midzy rzdnymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekza od +1 do -2 cm.
6.4.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

Uksztattowanie osi podbudowy najesprawdzt w punktach gtéwnych trasy i innych dodatkowych,
rozmieszczonych nie rzadziegrgéo 100 m.

Os podbudowy w planie nie mie by¢ przesungta w stos. do osi projektowanej ogagj niz £5¢cm.
6.4.3.5. Szerok& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy natey sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km .

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zgodnie z ST-D-04.02.01 ,podbudowa z kruszywa radt@go stabilizowanego mechanicznie.

7.0BMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano wis00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [ffiy wykonanej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie o graticokreslonej w Dokumentacji Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr podbudowy dokonywany jest na zasadach odbimnot zanikajcych i ulegajcych zakryciu
oraz na zasadach odbiorwgaowego i kaicowego okréonych w D-00.00.00. pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dot. podstaw ptaitigpodano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne" p. 9.
Cena 1 metra kwadratowego qJnwykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabileoego
mechanicznie obejmuje :

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- opracowanie receptury,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zagszczenie rozlonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

7. PRZEPISY ZWI AZANE

1./PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRwdziat, nazwy, okéenia.

2./ PN-78/B-01101 Kruszywa sztuczne. Podzial, naz\yestenia.

3./ PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie alrey Podziat, nazwy,
okienia

4./ PN-88/B-04481

5./ PN-76/B-06714/00
6./ PN-89/B-06714/0l
7./ PN-77/B-06714/12

Grunty budowlane. Badania prébekigru

Kruszywa mineralne. Badania. &ustienia ogolne.

Kruszywa mineralne. Badania. Radizerminologia.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartzi zanieczyszc#e

obcych
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaanie zawarkei pytow
minkengch.
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie skladu ziarnowego.
Kruszywa mineralne. Badaniand@zanie ksztaitu ziarn.
Kruszywa mineralne. Badaniand@zanie wilgotngci.
Kruszywa mineralne. Badaniand@zanie nasgkliwosci.
Kruszywa mineralne. Badania. Ozamie mrozoodporrici metod

8./ PN-78/B-06714/13

9./ PN-91/B-06714/15
10./PN-78B-06714/16
11./PN-77B-06714/17
12./PN-77B-06714/18
13./ PN-78B-06714/19
bezpg@redni

14./ PN-78B-06714/20
krystalizaciji.
15.PN-78B-06714/26
organicznych.
16./PN-80B-06714/37
17./PN-78B-06714/39
18./PN-78B-06714/40
19./PN-79B-06714/42

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporr$oi metod
Kruszywa mineralne. Badania. ©zanie zawarti zanieczyszcze

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie rozpadu krzemianowego.

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadielazawego.

Kruszywa mineralne. Badania.&zanie wytrzymakei na miadzenie.

Kruszywa mineralne. Badaniand@zaniecieralngci w bebnie Los
Angeles.

20./ PN-88B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badaniand@zanie zawarfci

postaci grudek gliny.

zanieczyszczew
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21./PN-76B-06721 Kruszywa mineralne. Pobiexgnibbek.

22./PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywounalne do nawierzchni drogowych
i kolejgch. Zwir i pospotka.

23./PN-96/B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszyveoritenne tamane do nawierzchni

drogowych
24./PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywounalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
25./BN-64/8931-0I Drogi samochodowe. Oznaczavskanika piaskowego.
26./BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemodutu odksztatcenia nawierzchni

podatnygodioza przez obeaizenie plyh.

27./ BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobiergmébek gruntdw do celéw drogowych i
lotniskowych.
28./BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiarn@ei nawierzchni planografem i tat

29./ BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczarskeznika ngnaosci gruntu jako podiga
nawierzchni drogowych .
30./BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczasieaznika zagszczenia gruntu.
31./PN-S-06102  Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywalstalvanego

mecleamie
32./Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robdogiswych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich, krajowych i wojewédzkich. GDDWarszawa, 1989.
33./Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych. IBDiWarszawa, 1997.
34./ Technologia rob6t drogowych w latach 1987 - 90. Wyghe GDDPR W-wa, 1986 wraz z
uzupetnieniami.
35./ Wytyczne techniczne oceny jadd grysow izwirow kruszonych produkowanych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonychasleerzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984.
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D-05.00.00 NAWIERZCHNIA
D-05.02.01. Nawierzchnia z ttucznia kamiennego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotyere wykonania i odbioru
nawierzchni ttuczniowej na zjazdach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét opisanych w punkcie 1.1. SST 00.00.00.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zgaénych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023.

Nawierzchn¢ tluczniong wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej:

- bezpdrednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym,

- na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub papiotlotnymi wzgédnie na warstwie
odcinapcej - w przypadku podf@ nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub egiej warstw z tlucznia i klica kamiennego, fgcych
na podigu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdaiych do bezp@edniego
przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo famane - materiat ziarnisty uzyskany praexhaniczne rozdrobnienie skat litych,
wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wynika najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcj® lgrupy frakcji, charakteryzage st ziarnami
ostrokravgdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4.Ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkad ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana- kruszywo uzyskane/miku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyktego, charaktergyzej seé chropowatymi powierzchniami i foremnym
ksztaltem ziarn o gpionych krawedziach i nara@ach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.
1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padenST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimizniowej wg PN-S-96023s
- kruszywo ftamane zwykie - ttuczékliniec, wg PN-B-11112,
- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,
- kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-
B-11113,
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania
2.3. Wymagania dla materiatéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami
normy PN-S-96023.
Dla drog obcizonych ruchem:
- $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy II lull,Igatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,21 3
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Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa lll
1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-
42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei
ne:
fucznic 35 50
lincu 40 50
po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stdsu do
ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niecegj niz:
30 35
2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie gaej niz:
dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych
dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 50
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11],| %
ubytku masy, nie wicej niz:
dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 4,0 10,0
dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15]Jep
wiecej niz:
lincu, 30 nie
ttucznic nie bada si bada si
Tablica 2. Wymagania dla ttlucznia iddia gatunku 2, wedtug PN-B-11112
Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, odsianych na mokfo,
% (m/m), nie wgcej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, % (m/m)
nie mniej nk: 75
zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Ktu, % (m/m), nie wicej
niz: 15
zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nie wicej
niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg PN 0,2
B-06714-12 [6], % (m/m), nie wtej niz:
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m),
nie wigcej nz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub Kcu wg wzorcowa

PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza ni
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Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgr@jnulowanej wg PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci miatu mieszanki
drobnej
granulowanej
1 | Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12 0,5 0,1

[6], % (m/m), nie w¢cej niz:

2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nje

mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B- wzorcowa Wzorcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsz& ni

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), 20 15
nie wiecej niz:

5 | Zzawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniejxi bada s

3. sprzet

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- uktadarek lub rowniarek do rézelania ttucznia,

- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyarmajmniej 30 kN/m, ew. walcow
wibracyjnych o nacisku jednostkowym watu wikyeggo co najmniej 18 kN/m lub ptytowych -
zagiszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 KN/,

- przewanych zbiornikbw do wody (beczkowozow) zaopatrzonyeh urzdzenia do
rozpryskiwania wody oraz pomp do napetniania beedadw wod,.

4. transport
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

5. wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Nawierzchnia tluczniowa powinna byitozona na podkau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie sfyon, pod nawierzchaittuczniows powinna
by¢ utozona warstwa odcingga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pauizy warstvg nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem paeto
warstwy odcinajcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyrtany
wzorem:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmst@y odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu poditaa.

Geotekstylia przewidziane dozycia pod nawierzchgi ttuczniowg powinny posiadé& aprobat
technicza wydara przez uprawniof jednostlk. W szczegoIngi wymagana jest odpowiednia
wytrzymatai¢ mechaniczna geotekstyliow, uniestiwviajaca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz
odpowiednie wtaciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padtgruntowego.
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5.3. Odcinek prébny

Jezeli zazada tego laynier, to co najmniej na 3 dni przed rozpgaiezm robét Wykonawca powinien
wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spgzstosowany przy rozktadaniu i zgggczaniu jest wkaiwy,

- okrelenia grubéci warstwy w stanie lknym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbo
warstwy zagszczonej,

- ustalenia liczby prz&§ sprztu zagszczagcego, koniecznej do uzyskania wymaganego
zag:szczenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materiatdbw oraz spytri, jakie keda
stosowane do wykonywania nawierzchni.

Odcinek probny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddeiprébnego
przez lreyniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ w-wy nawierzchni ttuczniowej nie mie by¢ po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.
Maksymalna grub&&® warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mae przekracza 20 cm.
Nawierzchng¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowej gré@ipprzy wyciu uktadarki
albo réwniarki. Grub& roztazonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu agjnieto grubd¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego,
0 nacisku jednostkowym nie mniejszymz 80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju
daszkowym powinno rozpogz sie od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpagzsic od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtenymi, czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi. Dobér walca gtadkiego w zalsosci od
twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardas¢ | wytrzymatasé nasciskanie skaty Dopuszczalny nacisk KN/m
z ktorej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 Mpa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 Mpa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 Mpa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 Mpa od 90 do 120

Zagzszczanie mana zakaczye, gdy przed kotami walca przesiaic tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia
o0 wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walcawilacza st w nawierzchny, lecz miadzy
sig na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowargj0g075 do 4 mm przy aitym
zag:szczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaghna niej od razu warstnwgorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami tlucznia powodajepsze zwizanie obu warstw ze sgb
Natomiast gorm warstwe nalezy klinowat tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aast
wypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapi& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i fatwiej ukltada szczelnie
pod walcem.

Zagrszczenie mina uwaac za zakdczone, jéli nie pojawiap si¢ slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub zimier przewiduje zamulenie gdrnej warstwy
nawierzchni, to naley rozsyp@ cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod i
wciera, w zaklinowarm warstwg ttucznia, wytworzoa papk szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania naley przepycic¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowytny @apka zostata
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wessana w gb warstwy. Waly walca natg obficie polewé woda, w celu unikngcia przyklejania
do nich papki, ziarn ktica i thucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie przetika
gtab warstwy.

Jesli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sptem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibragego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zgegczarkami wibracyjnymi
o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNynzagsszczenie nalg przeprowadzawediug zasad
podanych dla walcéw gtadkich, lecz bez skrapianiaskywa wod. Liczbe przegé sprztu
wibracyjnego zalecaesustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pplelba, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jdi nie byla zagszczana urmgdzeniami wibracyjnymi, powinna byréwnomiernie
zajexdzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szeédmko okresie od 2 do 6 tygodni, w
zwiazku z czym zalecasprzektadanie ruchu nande pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do

wykonania rob6t i przedstagviwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny

obejmowa wszystkie whaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowalezry kontrolow& z czstotliwoscia podaa

ponizej, nasg¢pujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawaré ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naednej dziatce roboczej z tynve
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypacdajna jedno badanie powinna wyrio800 ,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporn@ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianiezrodia pobierania materiatow.

Probki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki

bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocer wszystkich whaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny

by¢ wykonane przez Wykonawa czstotliwoicia gwarantujca zachowanie jakai robot i zawsze

w przypadku zmianyrodta pobierania materialtdbw oraz na polecenigyrirera. Prébki do bada

petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecéw Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mier@yatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w

dwoch losowo wybranych punktach naz#tej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wi jednym

punkcie na 400 fmawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianawierzchni nie powinny przekracza 10%.

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Jezeli zazada tego laynier, pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o

srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna spelfii@ymagania dotycce ngnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 8o0s¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony

Kategoria ruchu przy wyciu piyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekk@redni isredni 100 170
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Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzna& za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modutu odkeetad, mierzonych przy zyciu piyty o
srednicy 30 cm, jest nie wikszy od 2,2 (1] 1ML < 22).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnigp wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji
zostam odrzucone. Jeli kruszywa, nie spelnigge wymaga zostan wbudowane, to na polecenie
Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wtawe, na wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazwjcksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na cat
grubas¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Ponigkonaniu nagfpi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3.Niewtasciwa n@gnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdkaywtedy, gdy zardenie ngnosci
nawierzchni wynikito z niewkgiwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@¢0magania ogélne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptaitigpodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
Cena 1 mnawierzchni ttuczniowej obejmuije:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- roziazenie warstwy kruszywa grubego (thuczniankh),

- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skromemod, i zag:szczenie

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
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05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchhetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét opisanych w punkcie 1.1. ST 00.00.00.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t aganych z
wykonywaniem warstwycieralnej i whzacej z betonu asfaltowego dla drog o kategorii rukiRL
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni poeath i pétsztywnych”, IBDIM — 1997.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wyelra. mineralnego o oktenym sktadzie

i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka minarain odpowiedni iloscia asfaltu,
wytworzona w okréony sposoéb, spetiga okrgélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalio o uziarnieniu réwnomiernie
stopniowanym, ulona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czydodawana do lepiszcza w celu
zwiekszenia jego przyczepéa do kruszywa.

1.4.5. Podlze pod warstw asfaltowg - powierzchnia przygotowana do wmémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Pozostate okgtenia podstawowe aszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yWagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie”™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dot. materiatéw, ich pozyskiwangkladowania, podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniaty wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje stosowarséltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi posiadaprobat techniczi wydara przez upowazniong jednostk.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 11 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla
wypeiniacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinncatlagodne z PN-S-96504:1961.
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Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych
- przeobraonych kl. 1II; gat.1,2 Kl 1,112 gat.l
- osadowych jw. jw.
Z surowca sztucznegaugle pomiedziowe jw. jw.?
stalownicze)
z surowca naturalnie rozdrobnion jw. kl. I; gat.1
jw. k. 1LI1Y; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 KLIII; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 Kl 1, 11 -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 kI.ILII; gat.1,2 kLI, gat.1
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zaskpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratorium drogowego popioty lotne z
wegla
kamiennego
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralnaci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak
dlakl. I; gat. 1

) tylko dolomity kLI, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z inn)
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i awce bez

ograniczenia iléciowego

mi

3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatdbw do warstwyzugej, z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 |[Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych
- przeobraonych Kl. I,Il; gat.1,2 K. 1,101 gat.l
- osadowych jw. jw.
Z surowca sztucznegaugle pomiedziowe jw. jw.
stalownicze¥
z surowca rturalnie rozdrobnionego jw. Kl. I; gat.1
jw. k. 1LI1Y; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 kLI, gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 k. 1, 11 -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 KLLLILII, KL1LII; gat.1,2
gat.1,2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zaskpczy
b) innego pochodzenia pyly z pyly z odpylanid
wg orzeczenia laboratorium drogowego odpylania,
popioty lotne z
wegla
kamiennego
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES80 A,B,C, DES8O A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw piewiby > 1

3) za zgod lokalnych stab ochronysrodowiska

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbytvasie w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowd asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehu@) wymagania okéone w
WT.EmA-94.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
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- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub ciglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,

— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

- skrapiarek,

— walcéw lekkich srednich i cézkich stalowych gtadkich,

- walcéw ogumionych,

— samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeytaow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.2 Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalsy przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDIM oraz w
aprobacie techniczne;j.

4.2.3.Wypehiacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviato
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néile przewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszpaokénna by przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie mewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s stosowanie samochodow termoséw z podwojnyaianami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000Q/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzytnierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w ob@on Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §oi& sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadaasfaltu podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu
Kategoria ruchu

Wymiar KR 1-2 KR 3-6
oczek
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartagé 0/16 | 0/8 lub
asfaltu 0/20 lub 0/6,3 0/20 | o/2Q” 0/16 | 0/12,8
0/12,8
Przechodzi
przez:
20,0 100 100 100
16,0 83+100| 100 80+100| 67+100| 100
12,8 66+93 | 85+100 67+85 | 52+80 |83+100| 100
9,8 61+88 | 70:100 60:74 | 40:67 | 70+88 | 75+100

8,0 53:83 | 62:94 | 100 | 54:67 | 30:50 | 61+78 | 68+89
6.3 48:79 | 5687 |82:100| 4g:60 | 22+40 | 56+70 | 57+75
4.0 40:70 | 45:76 | 60:100| 40:50 | 21:37 | 43+58 | 4860

2.0 30:60 | 35:64 | 4070 | 2g-38 | 2136 | 30+42 | 35+48
(zawart@¢
LLZ'J.‘)C” IYSO- | (40:70)| (36+65)| (30+60)| (62+72)| (64+79)| (58+70) | (52+64)
0,85 : 50 | 2752 | o0 . oa | 25:36
0.42 22:46 | 26:50 | 27 20:28 | 20+35 | 18+28 | 25
0,30 17:36 | 20:39 | 2140 | 13:20 | 1730 | 12:20 | 18+27
018 15+31 | 1733 | 1734 | 11418 | 15+28 | 10+18 | 1623
0.15 11422 | 1324 | 13%25 | 7:12 | 14:23 | 9+14 | 12+17
0,075 10:21 | 12+22 | 12¥22 | G+11 | 11422 | 8+12 | 11#15

6+9 | 7+11 | 812 | 5:7 | 10:15| 6:9 | 79

Orientacyjna
zawartdé

Asfaltu w 5,0¢6,5(5,06,5| 5,56,8| 4,5+5,6| 4,3+5,4| 4,8+6,0| 4,8+6,5
mieszance
mineralno-
asfaltowej, %
m/m
mieszanka o0 uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla beu
asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢bystalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny spétwymagania podane w tablicy 4 Ip=6.
Wykonana warstwaécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4
Ip. 7+9.

5.2.2.Warstwa wiazaca, wyrOwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailmych do warstwy wiizacej |,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirsfaltu podano w
tablicy 5.

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢bystalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny sp@t wymagania podane w tablicy 6 Ip=6.
Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip:9.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
Lp. Wihasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 | Modut sztywnéci petzanid’, MPa nie wymaga s¢ > 14,0
3 | Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze %60,
kN 255 > 10,0
4 | Odksztatcenie wg Marshalla w temp. ° €0
mm 2,0:5,0 2,0:¢4,5
5 | Wolna przestrzew probkach Marshalla, % v/y
1,5+4,5 2,0+4,0
6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach
Marshalla, % 75,0:90,0 78,0-86,0
7 | Grubdg¢ warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej o uziarnieniu: cm
-0/6,3 1,5+4,0
- 0/8 2,0¢4,0
-0/12,8 3,5:5,0 3,5+5,0
-0/16 4,0:5,0 4,0:5,0
- 0/20 5’0_7’0 5,0_7,0
8 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % 298,0 > 98,0
9 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 1,5:5,0 2,0:5,0
1) oznaczony wg wytycznych - IBDIM, Zeszyt nr 48
2) probki zagszczone 2 x 50 udenze
3) prébki zagszczone 2 x 75 udenze
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Tablica 5. Rgzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej,

wyrownawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirasfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar oczek sit

KR 1-2

KR 3-6

#, mm Mieszanka mineralna, mm
0/20 | 0/16 | 0/12,8] 0/25] 0/20] 0/16
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0, 100 80+100| 100
16,0 75+100| 100 7090 | 80+100| 100
12,8| 65:93 | 80+100 100 | 62:83 | 6690 |80+100
9,6| 57+86 | 70+100| 70+100| 55:74 | 58+82 | 70:91
8,0 52:81 | 64+94 | 62+100| 50:69 | 50:75 | 62+83
6.3\ 47:77 | 55:85 | 55+80 | 45:63 | 44+67 | 55+73
401 40:67 | 42:70 | 45+65 | 30:52 | 3655 | 41+60
20| 30:55 | 30:50 | 35¢55 | 25:41 | 25:41 | 30+45
(zawansé Vakall | (a5+70)| (45+70) | (45+65) | (59:75) | (59¢75)| (5¢70)
0,85 20+40 | 20+40 | 25¥45 | 16+30 | 16+30 | 20+33
0,42 13:30 | 14:29 | 18:38 | 10:02 | 9+22 | 13:25
0:30 10:25 | 11524 | 15:35 | 9+19 | 8+20 | 10+21
0,18 617 | 8+17 | 11+27 | +14 | 5+15 | 9+16
0,15 5:¢15 | 7+15 | 9¥25 | 5+13 | 5+14 | 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna zawarts
asfaltu w mieszance
mineralno-asfaltowej, | 4,3:5,8|4,3:5,8| 4,5:6,0| 4,0:5,5| 4,0:5,5| 4,3:5,8

% m/m
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Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoitasfgch i warstwy wazacej, wyrbwnawczej
oraz wzmachiajcej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/16; 0,20;
0/20 0/25
2 | Modut sztywnéci petzania’, MPa| nie wymaga s¢ > 16,0
3 | Stabilnd¢ wg Marshalla w 28,0
temperaturze 60C, kN 26,07 >11,0
4 | Odksztalcenie wg Marshalla |w
temp. 66 C, mm 2,0:5,0 1,5+4,0
5 [Wolna przestrze w prébkach
Marshalla, zagszczonych 2x7H 4580 4,5+8,0
uderzé, % v/v
6 | Wypetnienie wolnej przestrzeni (w
probce Marshalla, % 65,0-80,0 <75,0
7 | Grubd¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej o
uziarnieniu: cm
-0/12,8 3,5:5,0
-0/16 4,0:6,0 4,0:6,0
- 0720 6,0:8,0 6,0:8,0
- 0/25 - 7,0:10,0
8 | Wskanik zagsszczenia warstwy, 2980 > 98,0
%
9 | Wolna przestraew warstwie, v/v 5,0:9,0 5,0:9,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDIM, Zeszyt nr 48

2) dla warstwy wyrGwnawczej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukagdym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenymieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineoaéisfaltowej.

Dozowanie skladnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wtiie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaniodka adhezyjnego, to powinien onébgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pove wynosi:

-dla D 50 145C+ 165 C

-dlaD 70 140C+ 160 C

-dla D 100 135C+ 160 C

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minergimadodaniu
wypetniacza uzyskata wdeiwa temperatuf. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wecej niz 30 C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynosi
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-zD50 146C+ 170 C

-zD70 138C+ 165 C

-z D 100 130C~+ 160 C

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakabieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturzeasizej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.
5.4. Przygotowanie podtaa

Podtae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ byyprofilowane i rowne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwnaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nierowéa podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralm wiazaca
1 | Drogiklasy I, 11'i lll 6 9
2 | Drogiklasy ViV 9 12
3 | Drogi klasy VIi VIl oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierowrici podiaza @ wieksze od podanych w tablicy 7, pogéo naley
wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrownawczej.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@®dnaley skropt emulsy
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ikoi ustalonej w SST. Zalecane §6b asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podanaticy 8.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

Lp. Poditaze do wykonania warstwy z mieszanki llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego  kg/f
Podlae pod warstw asfaltovg
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0,7-1,0
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowang¢go
mechanicznie 0,5-0,7
3 |[Podbudowa 2z chudego betonu Ilub gruntu
stabilizowanego cementem 0,3-0,5
4 | Nawierzchnia  asfaltowa o  chropowatej
powierzchni 0,2-0,5

Powierzchnie czotowe kraymikéw, wiazdw, wpustow itp. uadlzer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Polczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe naley skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoagaenia mgdzywarstwowego, w ikri
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluj uptynniacza podano w tab. 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

Lp. Polczenie nowych warstw lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego
kg/n?
1 | Podbudowa asfaltowa
2 |Asfaltowa  warstwa  wyrOwnawcza Iub 0,3-0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa varaca 0,1-0,3

D

Asfaltowa warstwdacieralna
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Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygalzenia wynosi co najmniej:

- 8 h przy ildci powyzej 1,0 kg/mi emuls;ji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyilégci 0,5+ 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy ildci 0,2+ 0,5 kg/nt emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia gggi
doby byta nie nisza od 8C. Nie dopuszczaeiktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wigtrei 16 m/s).

5.7. Zardb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany
do przeprowadzenia w obeceolnzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego taro

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zardéb na sucho, tj. bez udzialu asfaltucelu
kontroli dozowania kruszywa i zgodswd skiadu granulometrycznego z projektowakrzywa
uziarnienia. Probkmieszanki mineralnej natg pobra& po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszanikeralnej, nalgy wykona petny zardb
prébny z udziatem asfaltu, w 8o zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtasfaltu w
mieszance okéa sk wykonupc ekstrakag.

Tolerancje zawartei skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wgEm  skiadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawa#t skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wggm skiadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébkodaeekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 |Ziarna pozostage na sitach o oczkach|#
(mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +50 +4,0
2,0
2 |0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +20
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach|#
(mm) 0,075 +2,0 +15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Nie przewiduje s wykonywania odcinka prébnego..

5.9. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bywbudowywana ukladask wyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& Iojzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyisic zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej ni:

- dla asfaltu D 50 13%C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 12@,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie nalgy rozpocz¢ od krawdzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag;szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmado osi
drogi. Zhcza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej
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0 15 cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdraadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstadiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej
podano w tablicy 11.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe]

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe;j 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Whaciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie
6 | Temperatura skladnikéw mieszanki
mineralno-asfaltowej dozor cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9 | Wihasciwosci prébek mieszanki mineralng-
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nafepobr& po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinnac¢ bygodna z zaprojektowanw recepcie
laboratoryjne;j.

6.3.3.Skltad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleta wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny liyzgodne z recepiaboratoryjn z toleranci okreslona w tab. 10.
6.3.4.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ whasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.4.
6.3.6.Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podan w tablicy 11 nalgy okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.
6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsi@i¢owej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegatagzarce. Temperatura powinng lzgodna

Z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjriepir.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
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Doktadnd¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bdyzgodna z wymaganiami podanymi w

recepcie i SST.

6.3.9.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocavimialnej jej wyghdu w

czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgyiaa

6.3.10.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na prébkach zagzczonych metad

Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegtiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego

podaje tablica 12.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnac¢bygodna z dokumentagc)

projektows, z toleranci = 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej nij potazonej, nie ograniczonej

kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzch powinna by szersza z Kalej

strony co najmniej o grulsé warstwy na niej potamnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nierownaci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mimeraeg BN-68/8931-04 nie

powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 12. Cestotliwos¢é oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego
Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwoé¢é bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 | Rowna¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o diggbl km
3 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratiugasci 1 km
4 | Rzdne wysokéciowe warstwy Pomiar ezinych niwelacji podtznej i poprzecznej orgz
usytuowania osi wedtug
5 | Uksztaltowanie osi w planie Dokumentacji budowy
6 | Grubd¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachstay) co 25 m
7 | Zlacza podtune i poprzeczne cata diugoziacza
8 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
9 | Wyglad warstwy Ocena gijta
10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #@ego pasa o diugoi do 1000 m
11 | Wolna przestrzew warstwie jw.
12 | Grubgd¢ warstwy jw.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévéobwarstw asfaltowych, mm
Lp. Drogi i place Warstwécieralna Warstwa wazaca
1 | DrogiKklasy I, 11, 11l 4 6
2 | Drogiklasy ViV 6 9
3 | Drogi klasy VIi VIl oraz place i parkingi 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtinkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dok. projektawz tolerancgi = 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dok. projekigwv toleranci £ 5 cm.
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6.4.7.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grulkieia projektows, z tolerangg + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o grulsoi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i aizeniach w jezdni powinna wystatvd5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikdw powinny byéwno obcite lub wyprofilowane
oraz pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolita tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych sé i spekanych.

6.4.11.Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagiojektowa, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptaitippodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
Cena wykonania 1 hiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfapsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredalzi urzdzen obcych i krawgznikdw,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzchogowych.Zwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaaasmdo nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni drogowych.

Piasek
. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoakowanie, znakowanie i transport
. PN-C-96170:1965  Przetwory naftowe. Asfalty dnwgo
. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty upiygme AUN do nawierzchni drogowych
. PN-S-04001:1967  Drogi samochodowe. Mieszankenaiimo-bitumiczne. Badania
. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypetniaczigany do mas bitumicznych
. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghoawierzchni planografem i fat

O©oo~NOO O
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10.2. Inne dokumenty

10 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygoitsztywnych. IBDiM - 1997

11.TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowack IBDiM 4/1993

12 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-94. IBDIM - 1994

13WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb gryséw izwiréw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych

14 Zasady projektowania betonu asfaltowego o ¢kszonej odporni na odksztaicenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modulu sztyeinanieszanek mineralno-bitumicznych
metod, petzania pod obgkeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.
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D-08.00.00. ELEMENTY ULIC
D-08.03.01. Betonowe obrza chodnikowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X SaI'wymagania dotyee wykonania i odbioru
chodnikowych obrzgy betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. SST 00.00.00.

1.3. Zakres robdt objetych ST

ST obejmuje wszystkie roboty zyziane z wykonaniem, kontepl odbiorem obrzegy 8x30cm na
podsypcexwirowej 10x15.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniazaj jednostronne lub
dwustronnie ¢igi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonyctkdtaunikaciji.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe - zgodne z obowizujacymi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganialg".

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycace robot

Ogolne wymagania dotygee robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2. MATERIALY

1.1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyaee materiatdw podano w ST D-00.00.00. "Wymaganiarg' pkt. 2.
2.2. Obrzera betonowe

2.2.1. Typ obrzey betonowych

Zastosowanie majwibroprasowane obrza bet. wg BN-80/6775-03/04 o wymiarach 8 x 30 cm.
2.2.2. Wymiarowanie obrzey

Wymiary obrzey podano w tablicy 1.

Tabela 1.Wymiary obrzey

Rodzaj obrzea Wymiary obrzey, cm
Dlugos¢ Gruba¢ WYSOoKaG¢
Ow 75 8 30
100 8 30

2.2.3. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzsy
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obezepodano w tabeli 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obeze

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchytka mm
Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b. h. +3 *+3

2.3.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknieé¢ i ubytkdéw betonu o fakturze z formy lub
zatartej, zgodnie z wymaganiami dokumentacji prtojekj. Krawedzie elementéw powinny by
réwne i proste.

Dopuszczalne wady lub uszkodzenia powierzchniwkdzi elementow nie powinny przekra¢za
wartasci podanych w tablicy 3.
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Dopuszczalna wielkd wad i

Rodzaj wad i uszkodze uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestas¢ lub wypuktaé powierzchni 2 3
kraweznikbw w mm
ograniczagcych powierzchnie niedopuszczalne
Elementy |Szczerby i gorne gcieralne) mm
Betonowe | uszkodzenia | ograniczajcych pozostate
krawedzi i powierzchnie
naray liczba max. 2 2
dlugas¢ mm max. 20 40
glebokas¢ mm max. 6 10

2.2.5. Sktadowanie

Obrzeza betonowe powinny BBysktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przesi na
podtazu wyréwnanym i odwodnionym, przy czym obtaeposzczegdlnych typdw, rodzajéw, klas i
gatunkéw nalgy uklada& oddzielnie z zastosowaniem podktadek i przektaglekonych w pionie
jedna nad drug

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przesdadie powinny b§ mniejsze ni gruba¢ 2.5
cm, szerok& 5 cm a dtugét przektadek powinna Byminimum 5 cm wiksza nk szerokéc¢
obrzezy.

2.2.6. Kontrola

Do kazdej partii obrzey sprowadzonej przez Wykonawaolczone powinno by swiadectwo
dopuszczenia lub inny dokument potwierdzgjjej jakas¢ na podstawie przeprowadzonych kada
Przy odbiorze partii obrzg na budowie, Wykonawca powinien przeprowéadzadania w zakresie
wygladu zewrtrznego. Pobér prébek partii nieakszych nk 10000 powinien by przeprowadzony
zgodnie z zasadami podanymi w tablicy 4.

Tablica 4. Pobér prébek do badania cech zetmanych

Lp. Liczba partii | Licznéé prébki | Liczba kwantyfikuica | Liczba dyskwalifikujca
Sztuk
1 Do 90 8 1 2
2 91-150 8 1 2
3 151-280 13 2 3
4 281-500 20 3 4
5 501-1200 32 5 6
6 1200-3200 50 7 8
7 3201-10000 80 10 11

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu. Pomiary
diugcéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomos przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 m, zgodnie z PN-80/B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nglerzeprowadi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lung. Sprawdzenie dtéw prostych w nargach
elementow wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego namai zmierzenia odchytek z
dokladndcia do 1 mm.

W razie wysipienia watpliwosci Inzynier maze zmiené sposob pobierania probek lub poszérzy
zakres kontroli obrzgy o inny rodzaj bada ktére Wykonawca wykona na swéj koszt.
2.3.Kruszywo do wykonania podsypki

Jako podsypkpod obrzea stosowé kruszywozwirowe.
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3. SPRZET
Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz pomocniczego.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dla transportu podano w ST D-00@0Wymagania ogélne" pkt. 4

Obrzega mog@ by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po afnigciu przez beton
wytrzymaiaici min. 0.7R. Elementy betonowe powinnyclmabezpieczone przed przemieszczeniem
sie i uszkodzeniami w czasie transportu a gérna warsti® powinna wystawapozasciany srodka
transportowego wtej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00@0Wymagania ogolne™ pkt. 5.
5.2.Wykonanie koryta

Wykop koryta pod tawy wykonywanalezy zgodnie z PN-68/B-06050 oraz zgodnie z ST D-
04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia.

5.3.Ustawienie obrzay

5.3.1. Podtde obrzera

Obrzera ustawia nalezy na podsypcewirowej o grubdci warstwy 10 cm po zagzczeniu.

5.3.3. Niweleta obrzea

Niweleta obrzea powinna b¥ zgodna z projektowamiwelet, ciagu komunikacyjnego.

5.3.4. Tylnasciana obrzeza

Tylna sciana obrzga powinna by po ustawieniu obsypana piaskiegyirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym. Materiat. ktérym zostahbigypana tylndciana obrzea naley ubic.
5.3.5. Spoiny

Spoiny nie powinny przekrac&azerokdci 1 cm i zosta wypetnione zapragvcementowo piaskoav
w stosunku 1:4.

Spoiny przed zalaniem naleoczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny mugzbyé wypetnione catkowicie na
petm glebokas¢.

6. KONTROLA ROBOT

6.1.Zasady ogolne kontroli jakdci robot

Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogoipi” 6.
6.2.Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do wykonywania robot Wykonawca powinienasydzi sprawnéé sprztu,
srodkow transportu, zasoby sprowadzonych materiat@z inne czynniki zapewnigje maliwosé
prowadzenia robo6t zgodnie z PZJ.

6.3.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prom&a dorane kontrole wszystkich
asortymentéw robét, sktadalych si na ogolny element.

Kontrola obejmowé powinna zgodn& wykonywanych rob6t z dokumentacja projekiow
ustaleniami zawartymi w punkcie 5 ST - Wykonanidd®d oraz w zakresie rodzaju bada
tolerancji wykonania robot.

Czstotliwos¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwaranfgych wykonanie robot
zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej jednakmized uptywem kadego dnia roboczego.
6.4.Dopuszczalne odchylenia

6.4.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodwd z dokumenta@j projektows oraz pkt. 5 niniejszej ST.
Dopuszczalne odchylenia w grdisopodsypki nie mogprzekracza+ 1 cm.

6.4.2. Dopuszczalne odchylenia profilu podiinego

Dopuszczalne odchylenia profilu podhego obrzey i bezpiecznikow nie maegprzekraczé+ 1 cm
na kade 100 m diugéri obrzea.
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6.4.3. Dopuszczalne odchylenie linii obrzg

Dopuszczalne odchylenie linii obraeod projektowanego kierunku nie p@wynost wigcej niz =

2 cm na kade 100 m dtuggri obrzea.

6.4.4. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin, sprawdzane co 10 m, powinno wyke’ catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pelp glebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogdlne" pkt. 7.
Obmiar wykonanych obrzg betonowych powinien ldydokonany w metrach [m].

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano wi¥00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt. 8.

Odbior obrzey betonowych i bezpiecznikow jest przeprowadzanyasadzie odbioru ¢gciowego
i koncowego. Odbidr robét powinien byprzeprowadzony w czasie uwtiaviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét bembwania ich posgpu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ustalenia ogdlne dot. podstawy ptataigpodano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 9

Platndg¢ za metr wykonanego obrze naley przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny j&kd

robot w oparciu o wyniki pomiaréw i bafigaboratoryjnych.

Cena jednostkowa ustawienia 1 m okhezbetonowego obejmuije :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw

- wykopanie rowka pod fundament, ustawienie deskoayatostarczenie i wbudowanie mieszanki
betonowej

- rozcielenie podsypki

- ustawienie obrzg

- wypetnienie spoin

- obsypanie wewgtrznejsciany obrzey ziemi wraz z jej ubiciem

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w ST

Ptatnag¢ za metr kwadratowy wykonanego bezpiecznikaayapgzyjmowa na podstawie obmiaru i

oceny jakdci robot w oparciu o wyniki pomiaréw i batigaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1./PN-63/B-06251 - Roboty betonowesdlbetowe.

2./ PN-79/B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek do hé@toi zapraw.

3./ PN-86/B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu zegkt

4./ PN-80/B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betonutddg pomiaru cech
ogeetrycznych.

5./PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena

zgodndci.

6./ PN-88/B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do bétenzaprawa.

7./ PN-83/N-03010 - Statystyczna kontrola jédio Losowy wybér jednostek do probki.

8./ BN-80/6775-03/1 Prefabrykaty budowlane 2z betorent&inty nawierzchni droég,
ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Wspdine mwggania i
badania.

9./ BN-80/6775-03/03 - Prefabrykaty budowlane z hatoElementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Piyty chodnikowe

10./ BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drog, ulic,
parkingbw i torowisk tramwajowych. Kradniki i obrzeza
chodnikowe.
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D-10.07.01. Zjazdy bramowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania ogoélne dotyaze wykonania i odbioru wjazdoéw
bramowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadwvy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. SST 00.00.00.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania wjazdéw bramowych z kruszywa
kamiennego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzelsiogi
przylegtego terenu i jest uzgodniona z zdern drogi. W zatenosci od petnionej funkcji, rozrinia
sie dwa typy zjazdow: publiczne i indywidualne.

1.4.2.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dgpst do drogi z obiektu, ktory jest
uzytkowany indywidualnie. Zjazd indywidualny zapewnidostp do pojedynczych posesji,
zabudowa gospodarczych, na pole lub do innych obiektaytkowanych indywidualnie.
1.4.3..Pozostale okiéenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wsgania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogdllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-

00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgzd powinny odpowiada

wymaganiom zawartym w punkcie 2 odpowiednich ST:

- materiaty do podbudowy z kruszywa tamanego stabilanego mechanicznie, wymagania wg
ST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego”.

- obrzeza wg ST D-08.01.01.

3. SPRZET

Wymagania ogolne dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Do wykonania zjazdéw natg stosowa ten rodzaj spktu, ktory zostat podany w punkcie 3
odpowiednich ST:

— sprzt do rob6t ziemnych wg ST D-02.01.01.

— sprzt do profilowania i zagszczania koryta wg ST D-04.01.01.

- sprzt do wykonania podbudowy z kruszyw famanych wg S04204.02.

4. TRANSPORT

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo

Transport materialtdbw stosowanych do wykonania Zjazgbhowinien odpowiada wymaganiom
wedlug punktu 4 odpowiednich ST, wymienionych w ktach 2.2 niniejszej specyfikacii
technicznej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w ST D-@O®,,Wymagania ogélne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wiéciwych robdt naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z
wymogami podanymi w ST D-01.00.00 ,Roboty przygoteveze”.
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5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne przy budowie wjazdéw bramowych powinby¢ z zasady wykonywane
mechanicznie jednak tam, gdzie wysgpuje niewielki zakres roboét, roboty ziemne molgyé
wykonywane ¢cznie.

5.3. Wykonanie podbudowy

Podbudow z kruszywa tamanego nale wykona& wg zasad okitonych w ST D-04.04.02
Podbudowa z kruszywa tamanego z uwdgleniem ST D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczaniem.

5.3. Ustawienie krav¢znikow

Roboty naley wykona wg zasad ok&onych w ST D-08.01.01. Kraginiki betonowe i kamienne
5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdéw

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiagdgymaganiom wedtug zasad oki@nych w -
05.02.01. Nawierzchnia z ttucznia kamiennego.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Sprawdzenie prawidtowéci robot przygotowawczych

Kontrola jakaci robét przygotowawczych polega na sprawdzeniwgddndci z:

a) dokumentagj projektows - na podstawie ogtizin i pomiaréw,

b) wymaganiami podanymi w ST D-01.00.00 ,Roboty prapgeawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowséci wykonania robét ziemnych

Kontrola jakaci robét ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédnn

a) dokumentagj projektows - na podstawie ogtizin i pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w ST D-02.01.01 ,Wykonanie agé&w w gruntach | - V kat.” i ST D-
02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw

Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgbdndgci z:

a) dokumentagj projektowa w zakresie: grubi@i konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzgdnych
wysokdaciowych i spadkéw poprzecznych.

Parametry podlegate sprawdzeniu oraz ich tolerancje zamieszono wowdjgnich ST

przytoczonych w p. 5.

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaviekszych odchylé w zakresie cech

geometrycznych zjazdoéwnio podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow
Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchlgpszona
Szerokd¢, cm +5
Rownas¢ podizna, mm 9
Réwnai¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % +0,5
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5
Grubdi¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone dégznej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikow bada

Wszystkie materialy mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujodstpstwa od postanowke ST, powinny by
doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgé&mnp ST, a po przeprowadzeniu bada
pomiarow mog by¢ ponownie przedstawione do akceptachyimiera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazduodmje z
dokumentagj projektows i pomiarami w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien I8y dokonany po
wykonaniu:

— prac pomiarowych,

— robét przygotowawczych,

— robét ziemnych i ewentualnie przepustéw,

b) odbiorowi kaxcowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu naie przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakasci

wykonanych rob6t na podstawie wynikow pomiarovadé laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie potrzebnych materiatow,

— wykonanie robét ziemnych,

— zaladunek i wywiezienie nadmiaru gruntu na odkiad,

— profilowanie i zagszczanie podia,

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego zaklinoganenialem kamiennym wraz z
profilowaniem i zagszczaniem,

— wykonanie faw pod obrza z rowkami, deskowaniem,

— sporadzenie, transport i wbudowanie mieszanki betonowej,

— wykonanie nawierzchni z kruszywa z zagczeniem

- wykonanie rob6t wykaczeniowych,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

PRZEPISY ZWI AZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich ST, przywgleh w niniejszej ogolnej specyfikacii
technicznej.
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SST 06.04.01. ROWY PRZYDR@NE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejsymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowi utrzymaniem rowdw przydémych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét okrdlonych w SST 00.00.00. punkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t aganych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem i zabezpieczaniem dslearp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.ROw - otwarty wykop o ghbokdasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.Réw odptywowy - row odprowadzgjy wock poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00'ymagania ogdolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie”™.5.

2. MATERIALY

- Ptyty betonowe arowe 580x580x70 wg KPED 01.33

- korytka betonowe prefabrykowane 500x500x140 wapa KPED karta 01.03

- sciek skarpowy prefabrykowany wg KPED karta 01.25

- wylot kolektora do rowu z osadnikiem oraz kratbezpieczaga wedtug KPED karta 02.16

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zag:szczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogollne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej ST, mima korzystéd z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/Mymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmesgjo przez wag scigciu trawy i krzakow w

obrebie rowu.

5.3. Poggbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafe uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko6 dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db3:1,3, gtbokas¢
od 0,30 m do 1,20 m liczona jakazrmica pozioméw dna i uszej krawgdzi gornej rowu;
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b) tr6jkatnym - dno wyokgglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylerskarpy
wewretrznej 1:3, nachylenie skarpy zegtrznej od 1:3 do 1:10, ¢hokas¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako réanica poziomow dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gorne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wewirznej 1:3,
a skarpy zewgtrznej od 1:3 do 1:10, ¢ghokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakoznica
poziomoOw dna i riszej krawedzi gornej rowu;

dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szeédkina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od

1:1,5 do 1:3, gibokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien¢byddalony co najmniej o 3,0 m od

krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartico najmniej o 5,0 m w pozostatych

przypadkach.

dla rowu odptywowego - ksztailt trapezowy, szekgkina co najmniej 0,40 m,gpokas¢ minimum

0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniachytfaki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pamiy rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezggh 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0%,
- darniny - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowéw i skarp riglevywiez¢é poza obgb

pasa drogowego i rozplantoivev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Dno rowu powinno b§ umocnione prefabrykowanyniciekiem betonowym korytkowym

prefabrykowany wg KPED karta 01.04cianki rowu nalgy zabezpieczy prefabrykowanymi

ptytami &urowymi skarpowymi np. zgodnie z kaPED 01.33.

Wylot kolektora do rowu odwadnigiego naley wykona wylot kolektora do rowu z osadnikiem

oraz krai zabezpieczaga wedtug KPED karta 02.16

Sposbb zniszczenia pozostaiopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST

lub wskazaniami liayniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu lrazna 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gtebokasé rowu

Szerokdc¢ i gtebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy + 5 cm.
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6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchng skarp naley sprawdzéa szablonem. Prawit miedzy skarp a szablonem nie powinien
przekraczé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00M@magania ogdlne” pkt 7.
Jednostk obmiarova jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptaitippodano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robdt,

oczyszczenie rowu,

pogkbianie i profilowanie rowu,

$cigcie trawy i krzakow,

odwiezienie urobku,

roboty wykaczeniowe,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaoty ziemne



